
ՀԱՅՏԱՐԱՐՈՒԹՅՈՒՆ

ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ ՄԱՍԻՆ

Հայտարարության սույն տեքստը հաստատված է բաց ընթացակարգի հանձնաժողովի

2015  թվականի  մարտի  12-ի թիվ <<1>>որոշմամբ և հրապարակվում է

<<Գնումների մասին>> ՀՀ օրենքի 24-րդ հոդվածի համաձայն

Բաց ընթացակարգի ծածկագիրը`  ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 

   Պատվիրատուն` <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ-ն, որը գտնվում է  Երևան 0042 <<Զվարթնոց>> ՕԿ, Ի. Գասպարյան 33 հասցեում, հայտարարում է բաց ընթացակարգ։

Բաց ընթացակարգում հաղթող ճանաչված մասնակցին սահմանված կարգով կառաջարկվի կնքել «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքների կատարման  պայմանագիր (այսուհետև` պայմանագիր)։ 
<<Գնումների մասին>> ՀՀ օրենքի 6-րդ հոդվածի համաձայն` ցանկացած անձ, անկախ նրա օտարերկրյա ֆիզիկական անձ, կազմակերպություն կամ քաղաքացիություն չունեցող անձ լինելու հանգամանքից, ունի բաց ընթացակարգին մասնակցելու հավասար իրավունք:


 Բաց ընթացակարգին մասնակցելու իրավունք չունեն անձինք, որոնք դատական կարգով ճանաչվել են սնանկ, ունեն ժամկետանց պարտքեր Հայաստանի Հանրապետության հարկային և պարտադիր սոցիալական ապահովության վճարների գծով, որոնց գործադիր մարմնի ներկայացուցիչը հայտը ներկայացնելու պահին նախորդող երեք տարիների ընթացքում դատապարտված է եղել տնտեսական գործունեության կամ պետական ծառայության դեմ ուղղված հանցագործության համար, բացառությամբ այն դեպքերի, երբ դատվածությունը օրենքով սահմանված կարգով հանված կամ մարված է, որոնք ներառված են գնումների գործընթացին մասնակցելու իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում։

Մասնակիցը պետք է ունենա պայմանագրով նախատեսված պարտավորությունների կատարման համար հրավերով պահանջվող` մասնագիտական գործունեության համապատասխանություն` պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը, մասնագիտական փորձառություն, տեխնիկական միջոցներ, ֆինանսական միջոցներ, աշխատանքային ռեսուրսներ։ 

Հաղթող մասնակիցը որոշվում է բավարար գնահատված հայտեր ներկայացրած մասնակիցների թվից` նվազագույն գնային առաջարկ ներկայացրած մասնակցին նախապատվություն տալու սկզբունքով, որի հետ կնքվում է պայմանագիր։ 

 Սույն ընթացակարգի հրավերը ստանալու համար անհրաժեշտ է դիմել պատվիրատուին, մինչև սույն հայտարարության հրապարակման օրվանից հաշված` <<40>>-րդ օրը ժամը <<15:00>>-ը։ Ընդ որում, փաստաթղթային ձևով հրավեր ստանալու համար պատվիրատուին պետք է ներկայացնել գրավոր դիմում։ Պատվիրատուն ապահովում  է փաստաթղթային ձևով  հրավերի  տրամադրումը 2000 ՀՀ դրամը վճարված լինելը հավաստող՝ բանկի կողմից տրված փաստաթղթի պատճենը ներկայացնելու դեպքում/  այդպիսի պահանջ ստանալու օրը։ Վճարումն անհրաժեշտ է իրականացնել «Արդշինինվեստբանկ» ՓԲԸ  «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ-ի հաշվեհամարին՝ ՀՀ դրամով՝ 247064200089 հաշվեհամարին։

Հայտերը հայերենից բացի կարող են ներկայացվել նաև ռուսերեն և /կամ/ անգլերեն։

Պատվիրատուն ապահովում  է ռուսերենով կամ անգլերենով հրավերի տրամադրումը այդպիսի պահանջ ստանալու օրվանից 10 աշխատանքային օրվա ընթացքում` ռուսերենով հրավեր տրամադրելու համար գանձվող 227500 ՀՀ դրամ գումարի, անգլերենով հրավեր տրամադրելու համար գանձվող 260000 ՀՀ դրամ գումարի վճարված լինելը հավաստող՝ բանկի կողմից տրված փաստաթղթի պատճենը ներկայացնելու դեպքում։

Վճարումն անհրաժեշտ է իրականացնել՝ ՀՀ դրամով 247064200089, Եվրոյով <<Արդշինինվեստբանկ>> ՓԲԸ <<Զվարթնոց>> մասնաճյուղ Swift code ASHBAM22, հ/հ 247064981803 Corresp. Bank Deutsche bank AG Frankfurt Main, Germany, Swift Code DEUTDEFF, corresp. Account No 100-947721700 հաշվեհամարին։

Էլեկտրոնային ձևով հրավեր տրամադրելու պահանջի դեպքում պատվիրատուն ապահովում է հրավերի` էլեկտրոնային ձևով տրամադրումը դիմումն ստանալու օրվան հաջորդող աշխատանքային օրվա ընթացքում։ 

Սույն հրավերով նախատեսված կարգով հրավեր չստանալը չի սահմանափակում մասնակցի` սույն ընթացակարգին մասնակցելու իրավունքը։ 

Բաց ընթացակարգի հայտերն անհրաժեշտ է ներկայացնել. Երևան -0042   Ի.Գասպարյան-33, «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ հասցեով փաստաթղթային ձևով մինչև սույն հայտարարության հրապարակման օրվանից հաշված <<40>>-րդ օրվա ժամը << 15;00>>-ը և դրանք պետք է կազմված լինեն հայերեն։  

Երևան -0042   Ի.Գասպարյան-33, «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ հասցեոմ, ապրիլի   27 -ին ժամը <<15;00>>-ին։   

Սույն ընթացակարգի վերաբերյալ բողոքները պետք է ներկայացնել  Գնումների աջակցման կենտրոն` ք. Երևան, Կոմիտասի 54/բ հասցեով։ Բողոքարկումն իրկանացվում է սույն հրավերի 1-ին մասի 12-րդ բաժնով սահմանված կարգով։

Մասնակիցների որակավորման տվյալների` սույն ընթացակարգի հրավերով սահմանված պայմաններին համապատասխանությունը գնահատելու համար, մասնակիցները պետք է պատվիրատուին ներկայացնեն  սույն  ընթացակարգի հրավերով նախատեսված փաստաթղթեր։

Սույն հայտարարության հետ կապված լրացուցիչ տեղեկություններ ստանալու համար կարող եք դիմել գնումների համակարգող` Գայանե Սարգսյանին։
       Հեռախոս`  593293
       Էլ.փոստ`       gayane.sargsyan@armats.am       

      Պատվիրատու`      <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ 
Հաստատված է
 ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 ծածկագրով 
բաց ընթացակարգի հանձնաժողովի
 2015   թ. մարտի   <<12>>-ի թիվ <<1>>որոշմամբ
<< ՀԱՅԱԷՐՈՆԱՎԻԳԱՑԻԱ>> ՓԲԸ
Հ Ր Ա Վ Ե Ր
<<ՀԱՅԱԷՐՈՆԱՎԻԳԱՑԻԱ>> ՓԲԸ  «ԳՅՈՒՄՐԻ» ԱԿԿ-ում «ԳԱԼԱԿՏԻԿԱ» ՀԱՄԱԿԱՐԳԻ ՍԱՐՔԱՎՈՐՈՒՄՆԵՐԻ ՁԵՌՔԲԵՐՄԱՆ, ՏԵՂԱԴՐՄԱՆ ՈՒ ԿԱՐԳԱԲԵՐՄԱՆ  ԱՇԽԱՏԱՆՔՆԵՐԻ ՁԵՌՔԲԵՐՄԱՆ ՆՊԱՏԱԿՈՎ ՀԱՅՏԱՐԱՐՎԱԾ ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ
Հարգելի մասնակից նախքան հայտ կազմելը և ներկայացնելը խնդրում ենք
ա. մանրամասնորեն ուսումնասիրել սույն հրավերը, քանի որ հրավերին չհամապատասխանող հայտերը ենթակա են մերժման.

ԲՈՎԱՆԴԱԿՈՒԹՅՈՒՆ
<<ՀԱՅԱԷՐՈՆԱՎԻԳԱՑԻԱ>> ՓԲԸ  «ԳՅՈՒՄՐԻ» ԱԿԿ-ում «ԳԱԼԱԿՏԻԿԱ» ՀԱՄԱԿԱՐԳԻ ՍԱՐՔԱՎՈՐՈՒՄՆԵՐԻ ՁԵՌՔԲԵՐՄԱՆ, ՏԵՂԱԴՐՄԱՆ ՈՒ ԿԱՐԳԱԲԵՐՄԱՆ  ԱՇԽԱՏԱՆՔՆԵՐԻ ՁԵՌՔԲԵՐՄԱՆ ՆՊԱՏԱԿՈՎ ՀԱՅՏԱՐԱՐՎԱԾ ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ
ՄԱՍ  I.
1.  Գնման առարկայի բնութագիրը
 
2. Մասնակցի մասնակցության իրավունքի պահանջները, որակավորման չափանիշները  և դրանց գնահատման կարգը
 
3. Հրավերի պարզաբանումը և հրավերում փոփոխություն կատարելու կարգը

4. Հայտը ներկայացնելու կարգը
 
5. Հայտի գործողության ժամկետը, հայտերում փոփոխություն կատարելու և դրանք հետ վերցնելու կարգը
 
6. Հայտի ապահովումը
 
7. Հայտերի բացումը

8. Հայտերի գնահատումը, համեմատումը և արդյունքների ամփոփումը

9. Պայմանագրի կնքումը

10. Պայմանագրի ապահովումը
 
11. Ընթացակարգը չկայացած հայտարարելը
 
12. Գնման գործընթացի հետ կապված գործողությունները և (կամ) ընդունված որոշումները բողոքարկելու մասնակցի իրավունքը և կարգը

ՄԱՍ  II.  ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ  ՀԱՅՏԸ  ՊԱՏՐԱՍՏԵԼՈՒ  ՀՐԱՀԱՆԳ
1.
Ընդհանուր  դրույթներ

2.
Ընթացակարգի հայտը

3.
Մասնակցի մասնակցության իրավունքի պահանջները և որակավորման չափանիշները հավաստող փաստաթղթերը

4.
Հայտի գնային առաջարկը

5.
Հայտը պատրաստելու կարգը
 
6.
Հավելվածներ 1-9



7.
Ցանկ  մասնակցի կողմից ներկայացվող փաստաթղթերի
Սույն հրավերը տրամադրվում է ի լրումն <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ (այսուհետև` Պատվիրատու)` կարիքների համար` «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքների ձեռքբերման նպատակով <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15->> ծածկագրով անցկացվող բաց ընթացակարգի (այսուհետև` ընթացակարգ) հայտարարության։
Սույն հրավերը կազմվել է գնումների մասին ՀՀ օրենսդրության, այդ թվում` <<Գնումների մասին>> ՀՀ օրենքի (այսուհետև` Օրենք), ՀՀ կառավարության 10.02.2011 թ. N 168-Ն որոշմամբ հաստատված <<Գնումների գործընթացի կազմակերպման >> կարգի (այսուհետև` Կարգ) և այլ իրավական ակտերի պահանջներին համապատասխան և նպատակ ունի Պատվիրատուի կողմից հայտարարված ընթացակարգին մասնակցելու մտադրություն ունեցող անձանց (այսուհետև`  Մասնակից) տեղեկացնելու ընթացակարգի պայմանների` գնման առարկայի, ընթացակարգի անցկացման, հաղթողին որոշելու և նրա հետ պայմանագիր կնքելու մասին,  ինչպես նաև օժանդակելու ընթացակարգի հայտը պատրաստելիս։
Հայտեր կարող են ներկայացնել բոլոր անձինք, անկախ նրանց` օտարերկրյա ֆիզիկական անձ, կազմակերպություն, քաղաքացիություն չունեցող անձ լինելու հանգամանքից։
Արգելվում է միևնույն անձի (անձանց) կողմից հիմնադրված կամ ավելի քան հիսուն տոկոս միևնույն անձի (անձանց) պատկանող բաժնեմաս ունեցող կազմակերպությունների միաժամանակյա մասնակցությունը գնման միևնույն գործընթացին, բացառությամբ պետության կամ համայնքների կողմից հիմնադրված կազմակերպությունների և (կամ) համատեղ գործունեության կարգով (կոնսորցիումով) գնումների գործընթացին մասնակցության դեպքերի։
Սույն ընթացակարգի հետ կապված հարաբերությունների նկատմամբ կիրառվում է Հայաստանի Հանրապետության իրավունքը։ Սույն ընթացակարգի հետ կապված վեճերը ենթակա են քննության Հայաստանի Հանրապետության դատարաններում։ 

*Ռուսերենով կամ անգլերենով հրավեր ստանալու համար պատվիրատուին  ներկայացվում է գրավոր դիմում և ռուսերենով կամ անգլերենով սույն հրավերը տրամադրելու համար պահանջվող գումարի վճարված լինելը հավաստող` բանկի կողմից տրված փաստաթղթի պատճենը Ռուսերենով հրավեր տրամադրելու համար գանձվող գումարի չափը կազմում է 227 500 ՀՀ դրամ, անգլերենով հրավեր տրամադրելու համար գանձվող գումարի չափը կազմում է 260 000 ՀՀ դրամ:  Այս դեպքում պատվիրատուն ապահովում է հրավերի տրամադրումն այդպիսի պահանջ ստանալու օրվան հաջորդող տասն աշխատանքային օրվա ընթացքում: Պատվիրատուի կողմից ռուսերենով կամ անգլերենով տրամադրված հրավերն ունի նույն իրավական ուժը, ինչ որ հայերեն հրավերը: Ռուսերենով կամ անգլերենով հրավերի և հայերեն հրավերի տարբերության դեպքում առկա տարբերությունը մեկնաբանվում է ի օգուտ մասնակցի:Սույն ընթացակարգի հետ կապված  հարաբերությունների նկատմամբ կիրառվում է Հայաստանի Հանրապետության իրավունքը։ Սույն ընթացակարգի հետ կապված վեճերը ենթակա են քննության Հայաստանի Հանրապետության դատարաններում։
<<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ էլեկտրոնային փոստի հասցեն է` <<gayane.sargsyan@armats.am>>
ՄԱՍ  I
1. ԳՆՄԱՆ  ԱՌԱՐԿԱՅԻ  ԲՆՈՒԹԱԳԻՐԸ
Գնման առարկա են հանդիսանում  «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքները
«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքների ձեռքբերման տեխնիկական բնութագրերը, ինչպես նաև գնման առարկայի մասնագիրը, տեխնիկական տվյալները և այլ ոչ գնային պայմանների ամբողջական և համարժեք նկարագրությունը կազմում են պայմանագրի անբաժանելի մասը, որի նախագիծը ներկայացված է սույն հրավերի N 6 հավելվածում։
Մասնակիցը պետք է ներկայացնի սարքավորումների համապատասխանության հավաստագրեր:

2.  ՄԱՍՆԱԿՑԻ ՄԱՍՆԱԿՑՈՒԹՅԱՆ ԻՐԱՎՈՒՆՔԻ ՊԱՀԱՆՋՆԵՐԸ, ՈՐԱԿԱՎՈՐՄԱՆ ՉԱՓԱՆԻՇՆԵՐԸ ԵՎ ԴՐԱՆՑ ԳՆԱՀԱՏՄԱՆ ԿԱՐԳԸ 

2.1 Մասնակիցների՝ Օրենքի 5-րդ հոդվածի 1-ին մասով նախատեսված` <<Մասնակցության իրավունքը>> չափանիշը գնահատվում է հետևյալ կարգով`
1) եթե մասնակիցը հայտով ներկայացրել է Օրենքի 5-րդ հոդվածի 1-ին մասով նախատեսված պահանջներին իր տվյալների համապատասխանության մասին գրավոր հայտարարություն, ապա տվյալ մասնակիցն իրավունք է ստանում մասնակցելու գնման ընթացակարգին,

2) բացի հայտարարությունից, Օրենքի 5-րդ հոդվածի 1-ին մասով նախատեսված պահանջների հիմնավորման նպատակով մասնակցից, այդ թվում՝ առաջին տեղ զբաղեցրած մասնակցից այլ փաստաթղթեր չեն կարող պահանջվել։
2.2 Սույն ընթացակարգին մասնակցելու իրավունք չունեն անձինք`

1) որոնք դատական կարգով ճանաչվել են սնանկ, 

2) որոնք ունեն ժամկետանց պարտքեր Հայաստանի Հանրապետության հարկային և պարտադիր սոցիալական ապահովության վճարների գծով, 

3) որոնց գործադիր մարմնի ներկայացուցիչը հայտը ներկայացնելու պահին նախորդող երեք տարիների ընթացքում դատապարտված է եղել տնտեսական գործունեության կամ պետական ծառայության դեմ ուղղված հանցագործության համար, բացառությամբ այն դեպքերի, երբ դատվածությունը օրենքով սահմանված կարգով հանված կամ մարված է, 

4) որոնք ներառված են գնումների գործընթացին մասնակցելու իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում։
Եթե մասնակիցը հայտով ներկայացրել է սույն հրավերի II մասի 2.2.1 կետով նախատեսված գրավոր հայտարարություն, ապա տվյալ մասնակիցն իրավունք է ստանում մասնակցելու գնման ընթացակարգին։
2.3 Մասնակիցը պետք է ունենա կնքվելիք պայմանագրով նախատեսված պարտավորությունների կատարման համար հրավերով պահանջվող`

1) մասնագիտական գործունեության համապատասխանություն պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը,

2) մասնագիտական փորձառություն,

3) տեխնիկական միջոցներ,

4) ֆինանսական միջոցներ,

5) աշխատանքային ռեսուրսներ։
Ընդ որում մասնակցի`

- <<Մասնագիտական  գործունեության  համապատասխանություն պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը>> չափանիշը գնահատվում է հետևյալ կարգով`

1)
մասնակիցը հայտով ներկայացնում է հետևյալ տեղեկությունները.
	Նախկինում կատարված պայմանագրերի 

	առարկան
	ծավալը` գումարային արտահայտությամբ 

(ՀՀ դրամ)
	պատվիրատուի և նրա հետ կապ հաստատելու տվյալները

	1
	2
	3

	Տարեթիվը` ........... թվական

	1.
	
	

	2.
	
	

	..
	
	

	Տարեթիվը` ........... թվական

	1.
	
	

	2.
	
	

	..
	
	

	Տարեթիվը` ........... թվական

	1.
	
	

	2.
	
	

	..
	
	


2)
մասնակիցը համարվում է նշված պահանջին բավարարող, եթե հայտով ներկայացնում է պահանջվող տեղեկությունները և հայտարարություն (հավելված 3.1), որ հայտը ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարիների ընթացքում վերջինս պատշաճ ձևով իրականացրել է գնման առարկա հանդիսացող կամ համանման /նմանատիպ/ աշխատանքների կատարման գործարքներ` նախկինում կատարված պայմանագրեր։ Նմանատիպ են համարվում օդային երթևեկության կառավարման համար համակարգերի սարքավորումների արտադրման կամ մատակարարման և տեղադրման, համալարման աշխատանքների կատարումը։
- <<Մասնագիտական փորձառություն>> չափանիշը գնահատվում է հետևյալ կարգով`

1)
մասնակիցը հայտով ներկայացնում է հայտարարություն (հավելված 3.2), որ հայտը ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարվա ընթացքում պատշաճ ձևով իրականացրել է համանման (նմանատիպ) առնվազն մեկ պայմանագիր: Նախկինում կատարված պայմանագիրը (կամ պայմանագրերը) գնահատվում է (կամ գնահատվում են) նմանատիպ, եթե դրա (դրանց) շրջանակներում կատարված աշխատանքների ծավալը (կամ հանրագումարային ծավալը)` գումարային արտահայտությամբ, պակաս չէ տվյալ գնման ընթացակարգի շրջանակներում մասնակցի ներկայացրած գնային առաջարկի հիսուն տոկոսից,

2 )առաջին տեղը զբաղեցրած մասնակիցը որպես որակավորման չափանիշի հիմնավորող փաստաթուղթ ներկայացնում է նախկինում կատարած պայմանագրի (կամ պայմանագրերի) պատճենը, իսկ դրա պատշաճ կատարումը գնահատելու համար` տվյալ պայմանագրի կողմերի հաստատած` պայմանագրի սահմանված ժամկետում կատարումը հավաստող ակտի (հանձման-ընդունման արձանագրություն և այլն) պատճենը կամ տվյալ պայմանագրի կատարումն ընդունած կողմի գրավոր հավաստումը: 

3)
մասնակցի որակավորումը այս չափանիշի գծով գնահատվում է բավարար, եթե վերջինս ապահովում է սույն պարբերությամբ նախատեսված պահանջները։
- <<Տեխնիկական միջոցներ>> չափանիշը գնահատվում է հետևյալ կարգով`

1)
մասնակիցը հայտով ներկայացնում է հայտարարություն (հավելված 3.3) պայմանագրի կատարման համար անհրաժեշտ` սույն հրավերով պահանջվող տեխնիակական միջոցների առկայության մասին.

3) Մասնակցի որակավորումը այս չափանիշի գծով գնահատվում է բավարար, եթե վերջինս ապահովում է սույն պարբերությամբ նախատեսված պահանջները։
-
<<Ֆինանսական միջոցներ>> չափանիշը գնահատվում է հետևյալ կարգով`

1)
առաջին տեղը զբաղեցրած մասնակիցը, որի համար ՀՀ օրենսդրությամբ սահմանված է պարտադիր աուդիտի ենթարկվելու պահանջ`  պետք է որակավորման չափանիշները հիմնավորող փաստաթղթերով ներկայացնի չձևափոխված /դրական/ աուդիտորական եզրակացություն:
2) Այն ընկերությունների դեպքում, որոնց համար ՀՀ օրենսդրությամբ սահմանված է պարտադիր աուդիտի ենթարկվելու պահանջ` Մասնակցի որակավորումը այս չափանիշի գծով գնահատվում է բավարար, եթե  աուդիտորական եզրակացությունը տրված է ՀՀ կառավարության 29/11/2011թ. N 1931-Ն որոշմամբ նախատեսված <<Աուդիտի միջազգային ստանդարտ 700-ի>> պահանջներին համապատասխան:

-
<<Աշխատանքային ռեսուրսներ>> չափանիշը գնահատվում է հետևյալ կարգով`

1) մասնակիցը հայտով ներկայացնում է հայտարարություն (հավելված 3.4) պայմանագրի կատարման համար սույն հրավերով պահանջվող աշխատանքային ռեսուրսների առկայության մասին. 
Որակավորման չափանիշներից որևէ մեկին չբավարարելու դեպքում Մասնակցի հայտը մերժվում է։
3.  ՀՐԱՎԵՐԻ  ՊԱՐԶԱԲԱՆՈՒՄԸ  ԵՎ ՀՐԱՎԵՐՈՒՄ  ՓՈՓՈԽՈՒԹՅՈՒՆ ԿԱՏԱՐԵԼՈՒ   ԿԱՐԳԸ 

3.1 Օրենքի 26-րդ հոդվածի համաձայն` Մասնակիցն իրավունք ունի Պատվիրատուից պահանջել հրավերի պարզաբանում։
Մասնակիցն իրավունք ունի հայտերի ներկայացման վերջնաժամկետը լրանալուց առնվազն հինգ օրացուցային օր առաջ պահանջելու հրավերի պարզաբանում։ Հարցումը կատարած մասնակցին պարզաբանումը տրամադրվում է հարցումն ստանալու օրվան հաջորդող երեք օրացուցային օրվա ընթացքում։ 

3.2 Հարցման և պարզաբանումների բովանդակության մասին հայտարարությունը հրապարակվում է տեղեկագրում` հարցումը կատարած մասնակցին պարզաբանումը տրամադրելու օրվան հաջորդող օրը, առանց նշելու հարցումը կատարած մասնակցի տվյալները։
3.3 Պարզաբանում չի տրամադրվում, եթե հարցումը կատարվել է սույն բաժնով սահմանված ժամկետի խախտմամբ, ինչպես նաև, եթե հարցումը դուրս է հրավերի բովանդակության շրջանակից։ 

3.4 Հայտերի ներկայացման վերջնաժամկետը լրանալուց առնվազն հինգ օրացուցային օր առաջ հրավերում կարող են կատարվել փոփոխություններ։ Փոփոխություն կատարելու օրվան հաջորդող երեք օրացուցային օրվա ընթացքում փոփոխություն կատարելու և դրանք տրամադրելու պայմանների մասին հայտարարություն է հրապարակվում տեղեկագրում ։ 

3.5 Հրավերում փոփոխություններ կատարվելու դեպքում հայտերը ներկայացնելու վերջնաժամկետը հաշվվում է այդ փոփոխությունների մասին տեղեկագրում     հայտարարության հրապարակման օրվանից։ Այդ դեպքում մասնակիցները պարտավոր են երկարաձգել իրենց ներկայացրած հայտի ապահովման գործողության ժամկետը կամ ներկայացնել հայտի նոր ապահովում։ 

4.  ՀԱՅՏԸ ՆԵՐԿԱՅԱՑՆԵԼՈՒ ԿԱՐԳԸ
4.1 Սույն ընթացակարգին մասնակցելու համար Մասնակիցը Պատվիրատուին է ներկայացնում ընթացակարգի հայտ։ 

Ընթացակարգի հայտը սույն հրավերի հիման վրա մասնակցի կողմից ներկայացվող առաջարկն է։

Ընթացակարգի հայտերը ներկայացվում են մինչև դրա համար սույն հրավերով սահմանված ժամկետի ավարտը։

Ընթացակարգի հայտերի պատրաստման կարգը նկարագրված է սույն հրավերի II մասում` Բաց ընթացակարգի հայտերը պատրաստելու հրահանգում։

4.2  Ընթացակարգի հայտերն անհրաժեշտ է ներկայացնել Պատվիրատուին ոչ ուշ, քան սույն ընթացակարգի հայտարարությունը և հրավերը տեղեկագրում հրապարակվելու պահից հաշված 40-րդ օրվա ժամը <<15:00>>-ն, <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ, որը գտնվում է  Երևան 0042 <<Զվարթնոց>> ՕԿ, Ի. Գասպարյան 33 հասցեով։  Ընթացակարգի հայտերը ստանում և հայտերի գրանցամատյանում գրանցում է հանձնաժողովի քարտուղար Գայանե Սարգսյանը։ Հայտերը քարտուղարի կողմից գրանցվում են գրանցամատյանում` ըստ ստացման հերթականության` ծրարի վրա նշելով գրանցման համարը, օրը և ժամը։ Մասնակցի պահանջով Պատվիրատուն տրամադրում է հայտի ընդունման մասին տեղեկանք։ Հայտերը ներկայացնելու վերջնաժամկետը լրանալուց հետո ներկայացված հայտերը գրանցամատյանում չեն գրանցվում և դրանք` ստանալու օրվան հաջորդող երեք աշխատանքային օրվա ընթացքում քարտուղարի կողմից վերադարձվում են։

4.3 Մասնակիցները հայտով ներկայացնում են իրենց կողմից հաստատված`

ա. սույն հրավերի պահանջներին իր տվյալների համապատասխանության մասին հայտարարությունը,

բ. գնային առաջարկ,

գ. հայտի ապահովում, 

դ. ոչ գնային առաջարկը (տեխնիկական առաջարկ) (հավելված 4.1)
ե. էլեկտրոնային փոստի հասցեն,

զ. հրավերով նախատեսված այլ փաստաթղթեր (տեղեկություններ)։
5. ՀԱՅՏԻ ԳՈՐԾՈՂՈՒԹՅԱՆ ԺԱՄԿԵՏԸ, ՀԱՅՏԵՐՈՒՄ ՓՈՓՈԽՈՒԹՅՈՒՆ ԿԱՏԱՐԵԼՈՒ
ԵՎ ԴՐԱՆՔ ՀԵՏ ՎԵՐՑՆԵԼՈՒ ԿԱՐԳԸ
5.1 Օրենքի 28-րդ հոդվածի համաձայն` հայտը վավեր է մինչև Օրենքին համապատասխան պայմանագրի կնքումը, Մասնակցի կողմից հայտի հետ վերցնելը, հայտի մերժումը կամ ընթացակարգը չկայացած հայտարարվելը։
5.2 Օրենքի 28-րդ հոդվածի համաձայն` Մասնակիցը, մինչև սույն հրավերի 4.2 կետում նշված` հայտերի ներկայացման վերջնաժամկետը, կարող է փոփոխել կամ հետ վերցնել իր հայտը։
5.3 Փաստաթղթային ձևով հայտ ներկայացնելու դեպքում հայտի փոփոխման մասին ծանուցումն ուղարկվում է  սույն հրավերի II մասի` <<Բաց ընթացակարգի հայտը պատրաստելու>> հրահանգի 5.1 կետի պահանջներին համապատասխան կազմված ծրարով` դրա վրա ավելացնելով ,փոփոխումե բառը։ Հայտը հետ վերցնելու դեպքում Մասնակիցը, մինչև հայտերի բացելը, ներկայացնում է այդ մասին գրավոր ծանուցում։
6. ՀԱՅՏԻ ԱՊԱՀՈՎՈՒՄԸ 
6.1 Մասնակիցը հայտով` սույն հրավերով սահմանված կարգով, ներկայացնում է հայտի ապահովում և որոշում է հայտի ապահովման չափը, որը չի կարող պակաս լինել հայտով առաջարկվող գնի երկու տոկոսից։ 

Հայտի ապահովումը ներկայացվում է մասնակցի կողմից միակողմանի հաստատված հայտարարության` տուժանքի ձևով, որի նախագիծը ներկայացված է սույն հրավերի N 7  հավելվածով։
6.2 Հայտի ապահովումը` տուժանքը, վճարում է մասնակիցը, եթե նա`

1) հայտարարվել է ընտրված մասնակից, սակայն հրաժարվում կամ զրկվում է պայմանագիր կնքելու իրավունքից.

2) խախտել է գնման գործընթացի շրջանակում ստանձնած պարտավորություն, որը հանգեցրել է գործընթացին տվյալ մասնակցի հետագա մասնակցության դադարեցմանը.

3) հայտերի բացումից հետո հրաժարվել է գնման գործընթացին հետագա մասնակցությունից։ 

6.3
Հայտի ապահովման գործողության ժամկետը վավեր է մինչև Օրենքին համապատասխան պայմանագրի կնքումը, Մասնակցի կողմից հայտի հետ վերցնելը, հայտի մերժումը կամ սույն ընթացակարգը չկայացած հայտարարվելը։
7.  ՀԱՅՏԵՐԻ ԲԱՑՈՒՄԸ 

7.1 Հայտերի բացումը կկատարվի գնահատող հանձնաժողովի (այսուհետև` հանձնաժողով) բացման նիստում` սույն ընթացակարգի հայտարարությունը տեղեկագրում հրապարակվելու պահից հաշված 40-րդ օրվա  ժամը <<15:00>>-ին, <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ-ն, որը գտնվում է  Երևան 0042 <<Զվարթնոց>> ՕԿ, Ի. Գասպարյան 33 հասցեում։
7.2 Օրենքի 30-րդ հոդվածի համաձայն` հայտերի բացման նիստում հրապարակվում են հայտ ներկայացրած յուրաքանչյուր Մասնակցի անվանումը (անունը),  տեղեկություններ` հայտեր պարունակող ծրարների կազմման և ներկայացման` սույն հրավերի պահանջներին համապատասխանության վերաբերյալ, տեղեկություններ`  բացված յուրաքանչյուր ծրարում սույն հրավերով պահանջվող փաստաթղթերի առկայության վերաբերյալ, տեղեկություններ` յուրաքանչյուր Մասնակցի ներկայացրած փաստաթղթերի` հրավերով սահմանված վավերապայմաններին համապատասխանելու մասին, յուրաքանչյուր Մասնակցի առաջարկած գինը` տառերով և թվերով արտահայտված, տեղեկություններ` հայտերի հետկանչման կամ փոփոխությունների մասին։
7.2.1 Հայտերը բացվելուց հետո կազմվում է արձանագրություն։ Արձանագրությունն ստորագրում են հանձնաժողովի նիստին ներկա անդամները։ 

Եթե հանձնաժողովի անդամը և (կամ) Մասնակիցը հայտերի բացման վերաբերյալ ցանկանում է արտահայտել հայտերի բացման նիստի արձանագրության մեջ չներառված կարծիք (հատուկ կարծիք), ապա դա ներկայացնում է գրավոր` նիստի ընթացքում, որը կցվում է սույն կետում նշված արձանագրությանը։
7.2.2
Հանձնաժողովի քարտուղարը հայտերի բացման նիստի օրվան հաջորդող երկու աշխատանքային օրվա ընթացքում  հայտերի և դրանց գնահատման թերթիկների երկուական օրինակները փոխանցում է հանձնաժողովի անդամներին։ Հանձնաժողովի յուրաքանչյուր անդամ`

1) գնահատում է ներկայացված հայտերը.

2) գնահատման արդյունքներն արտացոլում է գնահատման թերթիկում։
7.2.3 Հայտերը գնահատվում են սույն հրավերով սահմանված կարգով։ Բավարար են գնահատվում հրավերով նախատեսված պայմաններին համապատասխանող հայտերը, հակառակ դեպքում հայտերը գնահատվում են անբավարար և մերժվում են։
Մասնակցի ոչ գնային (տեխնիկական)  առաջարկը գնահատվում է ըստ սույն հրավերի Հավելված 4.1–ի աղյուսակի համապատասխան կետերին տված գնահատականի: Կատարման հաստատումը հաշվարկվում է հետևյալ կերպ.

 Հ- համապատասխանում է. «պետք է» նշման դեպքում 1 (մեկ) միավոր է, «ցանկալի է»  նշման դեպքում (0.1) միավոր է,

ՀՄ - համապատասխանում է մասամբ. «պետք է» նշման դեպքում (0.5) միավոր է, «ցանկալի է»  նշման դեպքում (0) միավոր է,
ՉՀ- չի համապատասխանում՝ «պետք է» նշման դեպքում հանվում է 10 միավոր, «ցանկալի է»  նշման դեպքում հանվում է (0.5) միավոր:

    Լավագույն ոչ գնային (տեխնիկական)  առաջարկ ներկայացրած մասնակցի (մաս​նակիցների) առաջարկը կարող է գնահատվել առավելագույնը` 484,2 միավոր։ Այն հայտերը, որոնց ոչ գնային (տեխնիկական) առաջարկները գնահատման արդյունքում կգնահատվեն 430 միավորից ցածր կհամարվեն տեխնիկապես անբավարար և կմերժվեն:

    Այսպիսով, տեխնիկապես բավարար գնահատված յուրաքանչյուր մասնակցի ոչ գնային (տեխնիկական)  առաջարկը հաշվարկվում է հետևյալ բանաձևով
      ՈԳԱ=Հ+ՀՄ-ՉՀ,

 որտեղ՝ ՈԳԱ գնահատվող մասնակցի ոչ գնային առաջարկի (տեխնիկական)  գնահատման միավորն է:

Առավելագույն միավոր հավաքած մասնակցի ոչ գնային առաջարկը գնահատվում է 100 միավոր: Առավելագույն ոչ գնային առաջարկի համեմատությամբ գնահատվում են մնացած բոլոր առաջարկները հետևյալ բանաձևով՝ 

ՈԳԱՀՄ=ՈԳԱX100/ԱԳ

Որտեղ՝

 ՈԳԱՀՄ- մասնացկի ոչ գնային առաջարկի գնահատման հաշվարկային միավորն է,

 ԱԳ-առավելագույն գնահատման միավոր հավաքած մասնակցի ոչ գնային առաջարկի միավորն է, 

 Տեխնիկապես բավարար գնահատված յուրաքանչյուր մասնակցի գնային առաջարկի հաշվարկային միավորը հաշվարկվում է հետևյալ կերպ.

Նվազագույն գին ներկայացրած մասնակցի գնային առաջարկը գնահատվում է 100 միավոր: Նվազագույն գնային առաջարկի համեմատությամբ գնահատվում են մնացած բոլոր առաջարկները հետևյալ բանաձևով՝ 

ԳԱՀՄ=ՆԳX100/ԳԱ

Որտեղ՝

 ԳԱՀՄ-գնային առաջարկի գնահատման հաշվարկային միավորներն է,

 ՆԳ-նվազագույն գին ներկայացրած մասնակցի գնային առաջարկն է, 

 ԳԱ- գնահատվող մասնակցի գնային առաջարկն է,
3) գնային և ոչ գնային (տեխնիկական) առաջարկներիի միավորների թվաբանական գումարման արդյունքում ամենաբարձր միավորներ հավաքած մասնակիցը համարվում է առաջին տեղը զբաղեցրած:

  ՄԳ = ՈԳԱՀՄ + ԳԱՀՄ,

 Որտեղ՝ ՄԳ-ն մասնակցին տրվող գնահատականն է,
7.2.4 Առաջին տեղը զբաղեցրած մասնակիցը որոշվում է հրավերով նախատեսված պայմաններին համապատասխանող հայտեր ներկայացրած մասնակիցների թվից այն մասնակիցը, որին տրված գնահատականը (ՄԳ) ամենաբարձրն է։ 

Հավասար գնահատականների դեպքում առաջին տեղ է զբաղեցնում բարձր ՈԳԱՀՄ հավաքած մասնակիցը: 

 Ընդ որում, հանձնաժողովի կողմից 1-ին, 2-րդ, 3-րդ և այլ տեղեր զբաղեցրած մասնակիցներին որոշելիս` գնային առաջարկների համեմատումն իրականացվում է առանց սույն հրավերի 2-րդ մասի 4.2 կետում նշված հարկի գումարի հաշվարկման։
7.2.5 Եթե հայտում անհամապատասխանություն է տեղ գտել տառերով և թվերով գրված գումարների միջև, ապա հիմք է ընդունվում տառերով գրված գումարը։ Եթե առաջարկվող գները ներկայացված են երկու կամ ավելի արժույթներով, ապա դրանք համեմատվում են Հայաստանի Հանրապետության դրամով` տվյալ օրվա Կենտրոնական Բանկի սահմանած փոխարժեքով։
7.2.6 Հանձնաժողովի, պատվիրատուի և մասնակիցների միջև բանակցություններն արգելվում են, բացառությամբ`

1) երբ ընթացակարգին մասնակցել է մեկ մասնակից, որի ներկայացրած հայտը համապատասխանում է հրավերի պահանջներին կամ հայտերի գնահատման արդյունքում հրավերի պահանջներին համապատասխան է գնահատվել միայն մեկ մասնակցի հայտ։ Սույն կետի համաձայն վարվող բանակցությունները կարող են հանգեցնել միայն առաջարկված գնի նվազեցմանը և (կամ) վճարման պայմանների փոփոխությանը.

2)  Օրենքով նախատեսված այլ դեպքերի։
7.2.7 Առաջարկված նվազագույն գների հավասարության դեպքում կամ եթե հրավերին համապատասխանող հայտեր ներկայացրած բոլոր մասնակիցների ներկայացրած գնային առաջարկները գերազանցում են այդ գնումը կատարելու համար նախատեսված ֆինանսական միջոցները

1)
առաջին և հաջորդաբար տեղերն զբաղեցրած մասնակիցներին որոշելու նպատակով հանձնաժողովի նիստում առաջարկված գների նվազեցման նպատակով ոչ գնային պայմանները բավարարող գնահատված բոլոր մասնակիցների հետ վարվում են միաժամանակյա բանակցություններ, եթե նիստին ներկա են բոլոր մասնակիցները (համապատասխան լիազորություն ունեցող ներկայացուցիչները).

2) հակառակ դեպքում հանձնաժողովի նիստը կասեցվում է, և մեկ աշխատանքային օրվա ընթացքում հանձնաժողովի քարտուղարը բավարար գնահատված բոլոր մասնակիցներին էլեկտրոնային ձևով միաժամանակ ծանուցում է գների նվազեցման շուրջ միաժամանակյա բանակցությունների վարման օրվա, ժամի և վայրի մասին, ընդ որում` սույն կետի համաձայն էլեկտրոնային եղանակով ծանուցման  դեպքում պարտադիր է մասնակցի կողմից ծանուցման ստացման ավտոմատ եղանակով հետ հաստատումը, իսկ գրավոր տարբերակով ծանուցման դեպքում ծանուցումն ուղարկվում է պատվիրված նամակով` հետադարձ ծանուցմամբ, կամ մասնակցին հանձնվում է առձեռն` նշելով վերջինիս կողմից դրա ստացման ամսաթիվը։ Տեղեկությունների (փաստաթղթերի) էլեկտրոնային եղանակով փոխանակման դեպքում դրանք ուղարկողը տեղեկությունները (փաստաթղթերը) հաստատում է էլեկտրոնային ստորագրությամբ կամ տեղեկությունները (փաստաթղթերը) ուղարկում է հաստատված բնօրինակ փաստաթղթից արտատպված (սկանավորված) տարբերակով։

3)
բանակցությունները վարվում են ոչ շուտ, քան ծանուցումն ուղարկվելու օրվան հաջորդող օրվանից հաշված երրորդ  աշխատանքային օրը.

4)
յուրաքանչյուր մասնակցի` տվյալ պահին ներկայացրած գնային առաջարկը հրապարակվում է մյուս մասնակիցների համար, և մինչև բանակացությունների համար, նախատեսված վերջնաժամկետի ավարտը մասնակիցը կարող է վերանայել իր գնային առաջարկը.

5)
բանակցությունների համար սահմանված վերջնաժամկետը լրանալու պահին, ըստ մասնակիցների ներկայացրած գների, որոնց գինը չի գերազանցում այդ գնումը կատարելու համար նախատեսված ֆինանսական միջոցների չափը, որոշվում և հայտարարվում են առաջին և հաջորդաբար տեղերը զբաղեցրած մասնակիցները.

6) բանակցությունների համար սահմանված վերջնաժամկետը լրանալու պահին, եթե մասնակիցների ներկայացրած գները դեռևս գերազանցում են գնումը կատարելու համար նախատեսված ֆինանսական միջոցների չափը, գնման ընթացակարգը հայտարարվում է չկայացած, և պայմանագիր չի կնքվում։

7.3
Գնումները համակարգողը երեք աշխատանքային օրվա ընթացքում ամփոփում է հանձնաժողովի անդամների ներկայացրած գնահատման թերթիկները և կազմում  հայտերի գնահատման արձանագրություն, որն ստորագրում են հանձնաժողովի անդամները։
7.4 Առաջին և հաջորդաբար տեղերը զբաղեցրած մասնակիցներին որոշելու օրվանից հետո առաջին տեղը զբաղեցրած մասնակիցը 5 (հինգ) աշխատանքային օրվա ընթացքում հանձնաժողովին է ներկայացնում սույն ընթացակարգին իր`  որակավորման չափանիշներին համապատասխանությունը հիմնավորող` սույն հրավերի II մասի` հյատը պատրաստելու հրահանգի 3-րդ բաժնով նախատեսված փաստաթղթերը (տեղեկությունները)։
7.4.1  Պայմանագրերը կարող են իրականացվել գործակալության կամ ենթակապալի պայմանագրեր կնքելու միջոցով։ Գործակալության կամ ենթակապալի պայմանագրի կողմ չի կարող հանդիսանալ սույն ընթացակարգում հաղթող ճանաչված, սակայն պայմանագիր կնքելուց հրաժարված մասնակիցը։ Եթե գործակալության կամ ենթակապալի միջոցով իրականացվում է պայմանագրի ավելի քան քսանհինգ տոկոսը, ապա` 

1)
մասնակիցը հայտով ներկայացնում է նաև գործակալության կամ ենթակապալի  պայմանագրի պատճենը և դրա կողմ հանդիսացող անձի` սույն հրավերով նախատեսված փաստաթղթերը (տվյալները). 

2)
հայտի գնահատման ժամանակ հաշվի է առնվում, որ գործակալության կամ ենթակապալի պայմանագրի կողմ հանդիսացող անձի որակավորումը պետք է համապատասխանի սույն կետի 1-ին ենթակետով նախատեսված պայմանագրով տվյալ անդամի ստանձնած պարտավորության չափով հրավերով սահմանված որակավորման պահանջներին.

3)
պայմանագրի կատարման ընթացքում գործակալի կամ ենթակապալի փոփոխությունն իրականացվում է պատվիրատուի համաձայնությամբ: Պատվիրատուն իր համաձայնությունը տալու համար իրավունք ունի մասնակցից պահանջելու նոր գործակալի կամ ենթակապալառուի վերաբերյալ փաստաթղթեր` վերջինիս համապատասխանությունը պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը ճշտելու նպատակով: Պատվիրատուի անհամաձայնության դեպքում վերջինս երկու աշխատանքային օրվա ընթացքում ծանուցում է մասնակցին և գործակալի կամ ենթակապալառուի փոփոխություն չի կատարվում, կամ պայմանագիրը լուծվում է.
4)
մասնակիցն է պատասխանատվություն կրում գործակալի կամ ենթակապալի պարտավորությունների համար։
7.4.2
Մասնակիցները կարող են սույն ընթացակարգին մասնակցել համատեղ գործունեության կարգով (կոնսորցիումով)։ Նման դեպքում`

1)
հայտը ներառում է նաև համատեղ գործունեության պայմանագիր.

2)
հայտի գնահատման ժամանակ հաշվի է առնվում, որ համատեղ գործունեության պայմանագրի յուրաքանչյուր անդամի որակավորումը պետք է համապատասխանի սույն կետի 1-ին ենթակետով նախատեսված պայմանագրով տվյալ անդամի ստանձնած պարտավորության չափով սույն հրավերով սահմանված որակավորման պահանջներին.

3)
մասնակիցները կրում են համատեղ և համապարտ պատասխանատվություն.

4)
կոնսորցիումի անդամի կոնսորցիումից դուրս գալու դեպքում կոնսորցիումի հետ պատվիրատուի կնքած պայմանագիրը միակողմանիորեն լուծվում է և կոնսորցիումի անդամների նկատմամբ կիրառվում են պայմանագրով նախատեսված պատասխանատվության միջոցները։
7.5 Մասնակիցները և նրանց ներկայացուցիչները կարող են ներկա գտնվել հանձնաժողովի նիստերին։ Նրանք կարող են պահանջել հանձնաժողովի նիստերի արձանագրությունների պատճենները, որոնք տրամադրվում են մեկ օրացուցային օրվա ընթացքում։
8. ՀԱՅՏԵՐԻ  ԳՆԱՀԱՏՈՒՄԸ,  ՀԱՄԵՄԱՏՈՒՄԸ  ԵՎ  ԱՐԴՅՈՒՆՔՆԵՐԻ  ԱՄՓՈՓՈՒՄԸ

8.1 Սույն հրավերի 7.4 կետով նախատեսված փաստաթղթերը գնահատելու նպատակով հրավիրվող նիստում` 

1. հանձնաժողովը գնահատում է սույն հրավերի 7.4 կետի համաձայն ներկայացված փաստաթղթերի (տեղեկությունների) համապատասխանությունը հրավերով սահմանված պահանջներին։
2. որակավորումը հիմնավորող փաստաթղթերի գնահատման արդյունքում` հանձնաժողովի կողմից անհամապատասխանություն արձանագրվելու (հայտնաբերվելու) դեպքում՝ գնումները համակարգողը երեք աշխատանքային օրվա ընթացքում դրա մասին տեղեկացնում է Մասնակցին՝ առաջարկելով երեք աշխատանքային օրվա ընթացքում շտկել անհամապատասխանությունը։ Արձանագրված անհամապատասխանությունը սահմանված ժամկետում` 

1)
շտկվելու դեպքում Մասնակցի հայտը գնահատվում է բավարար.

2) չշտկվելու դեպքում, հանձնաժողովի որոշմամբ, տվյալ Մասնակցի հայտը մերժվում է։ 

8.2. Հայտը գնահատվում է բավարար, եթե սույն հարվերի 7.4 կետի համաձայն ներկայացված տվյալները բավարարում են հրավերով սահմանված պահանջները։ Մասնակցի որակավորումը գնահատվում է բավարար, եթե վերջինս ապահովում է սույն հարվերի ընթացակարգի հայտը պատրաստելու հրահանգի 3-րդ բաժնով նախատեսված պահանջները։Նման դեպքում մասնակիցը հայտարարվում է ընտրված։

8.3. Սույն մասի 8.2 կետի համաձայն գնահատման արդյունքում հայտը անբավարար գնահատվելու դեպքում հանձնաժողովը փաստաթղթերը ներկայացնելու պահանջ է առաջադրում հաջորդ տեղը զբաղեցրած մասնակցին։

8.4 Հայտերի գնահատման արդյունքներով կազմվում է հայտերի գնահատման նիստի արձանագրություն, որը կցվում է գնման ընթացակարգի արձանագրությանը։ Արձանագրությունն ստորագրում են հանձնաժողովի նիստին ներկա անդամները։

8.5 Մասնակիցը, իրեն ներկայացված պահանջների համապատասխանության հիմնավորման նպատակով կարող է ներկայացնել լրացուցիչ այլ փաստաթղթեր, տեղեկություններ և նյութեր։

Գնումների համակարգողը և (կամ) հանձնաժողովը կարող են ստուգել մասնակցի ներկայացրած տվյալների իսկությունը` օգտագործելով պաշտոնական աղբյուրներից ստացված տվյալներ կամ դրա մասին ստանալով իրավասու մարմինների գրավոր եզրակացությունը։ Եթե մասնակցի ներկայացրած տվյալների իսկության ստուգման արդյունքում տվյալները որակվում են իրականությանը չհամապատասխանող, ապա`

1)սույն գնման գործընթացին
տվյալ մասնակցի մասնակցությունը դադարեցվում է, այդ թվում՝ այդ մասնակցի հետ գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրության շրջանակներում կնքված բոլոր պայմանագրերը պատվիրատուների կողմից միակողմանիորեն լուծվում են.

2) մասնակցի տվյալները գնման գործընթացին մասնակցելու իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում ներառելու գործընթաց նախաձեռնելու նպատակով ի հայտ եկած հանգամանքների մասին տեղեկությունները պատվիրատուի կողմից ուղարկվում են Հայաստանի Հանրապետության ֆինանսների նախարարություն` դրանց ի հայտ գալու օրվան հաջորդող երեք աշխատանքային օրվա ընթացքում.

3)
 ի հայտ եկած հանգամանքների մասին տեղեկությունները պատվիրատուի կողմից ուղարկվում են Հայաստանի Հանրապետության գլխավոր դատախազություն` դրանց ի հայտ գալու օրվան հաջորդող երեք աշխատանքային օրվա ընթացքում։

8.6. Սույն հրավերի 8.5 կետի կիրառման նպատակով հրավիրվում է հանձնաժողովի արտահերթ նիստ։

8.7. Պայմանագիր կնքվելու, իսկ սույն ընթացակարգի արդյունքում պայմանագիր չկնքվելու դեպքում այդ հանգամանքը հայտնի դառնալու օրվան հաջորդող օրացուցային օրը հրավիրվում է արդյունքների ամփոփման նիստ, որի ընթացքում հայտարարվում են ընթացակարգի արդյունքները։

8.8 Մինչև պայմանագիր կնքելը, Պատվիրատուն հրապարակում է հայտարարություն պայմանագիր կնքելու որոշման մասին։ Այդ մասին կարող է հայտարարվել`

1) արդյունքների ամփոփման նիստում` հանրային իրազեկման միջոցով, որին հրավիրվել են գնումների գործընթացի բոլոր մասնակիցները.

2) նման հայտարարությունը էլեկտրոնային ձևով կամ ֆաքսով կամ փոստով` պատվիրված նամակով, կարող է ուղարկվել գնումների գործընթացի բոլոր մասնակիցներին.

3) նման հայտարարությունը տեղադրվում է լիազորված մարմնի, իսկ հնարավորության դեպքում` նաև պատվիրատուի ինտերնետային կայքում։

8.9 Անգործության ժամկետը պայմանագիր կնքելու մասին որոշման հայտարարության հրապարակման օրվան հաջորդող օրվա և պատվիրատուի կողմից պայմանագիրը կնքելու իրավասության առաջացման օրվա միջև ընկած ժամանակահատվածն է։

*Անգործության ժամկետը սույն ընթացակարգի դեպքում 10 (տաս) օրացուցային օր է։ Անգործության ժամկետը կիրառելի չէ, եթե հայտ է ներկայացրել միայն մեկ Մասնակից, որի հետ կնքվում է պայմանագիր:
Պատվիրատուն պայմանագիրը կնքում է, եթե սույն կետով նախատեսված անգործության ժամկետում որևէ մասնակից գնումների բողոքարկման խորհրդում չի բողոքարկում պայմանագիր կնքելու մասին որոշումը։ Մինչև անգործության ժամկետը լրանալը կնքած պայմանագիրն առոչինչ է։
8.10 Ամփոփման նիստի վերաբերյալ կազմվում է արձանագրություն, որը կցվում է գնման ընթացակարգի արձանագրությանը։ Արձանագրությունն ստորագրում են հանձնաժողովի նիստին ներկա անդամները։
8.11 Եթե հանձնաժողովի անդամը և (կամ) Մասնակիցը ամփոփման նիստի վերաբերյալ ցանկանում է արտահայտել ամփոփման նիստի արձանագրության մեջ չներառված կարծիք (հատուկ կարծիք), ապա դա ներկայացնում է գրավոր` նիստի ընթացքում, որը կցվում է սույն մասի 8.10 կետում նշված արձանագրությանը։
9. ՊԱՅՄԱՆԱԳՐԻ ԿՆՔՈՒՄԸ 

9.1 Պայմանագիր կնքվում է հանձնաժողովի որոշման հիման վրա` պատվիրատուի կողմից։ Պայմանագիրը կնքվում է գրավոր` մեկ փաստաթուղթ կազմելու միջոցով։
9.2 Ընտրված մասնակիցը հայտարարվելուն հաջորդող երկու օրացուցային օրվա ընթացքում պատվիրատուն ծանուցում է ընտրված մասնակցին` ներկայացնելով պայմանագիր կնքելու առաջարկը և պայմանագրի նախագիծը և պայմանագրի ապահովում ներկայացնելու պահանջը։
9.3 Եթե ընտրված մասնակիցը պայմանագիր կնքելու մասին ծանուցումը և պայմանագրի նախագիծը ստանալուց հետո սույն հրավերի 8.9 կետով նախատեսված անգործության ժամկետի ավարտից  5 օրացուցային օրվա ընթացքում չի ստորագրում պայմանագիրը և սույն հրավերի 10.1 կետով նախատեսված ժամկետում պատվիրատուին չի ներկայացնում պայմանագրի, ***իսկ պայմանագրով կանխավճար նախատեսվելու դեպքում նաև կանխավճարի ապահովումը, ապա նա զրկվում է պայմանագիրը ստորագրելու իրավունքից։
Հայտի ապահովումը` տուժանքը, վճարում է մասնակիցը, եթե նա հայտարարվել է ընտրված մասնակից, սակայն հրաժարվում կամ զրկվում է պայմանագիր կնքելու իրավունքից։
9.4 Մինչև սույն հրավերի 9.3 կետով նախատեսված ժամկետի ավարտը, կողմերի համաձայնությամբ, կարող են պայմանագրի նախագծում կատարվել փոփոխություններ, սակայն դրանք չեն կարող հանգեցնել գնման առարկայի բնութագրերի փոփոխմանը, ներառյալ ընտրված մասնակցի առաջարկած գնի ավելացմանը։
10. ՊԱՅՄԱՆԱԳՐԻ ԱՊԱՀՈՎՈՒՄԸ 

10.1 Պայմանագրի ապահովում ներկայացնելու պահանջի հիման վրա, այն ստանալու օրվանից հինգ օրացուցային օրվա ընթացքում, ընտրված մասնակիցը պարտավոր է ներկայացնել պայմանագրի ապահովում։ Ընտրված մասնակցի հետ պայմանագիր կնքվում է, եթե վերջինս ներկայացնում է պայմանագրի ապահովում։
10.2 Պայմանագրի կատարման ապահովման չափը կազմում է պայմանագրի գնի տասը տոկոսը։ Պայմանագրի ապահովումը ներկայացվում է ընտրված մասնակցի կողմից միակողմանի հաստատված հայտարարության` տուժանքի ձևով(Հավելված N 8)։
10.3 Ընտրված մասնակիցը նախապես պատվիրատուին է ներկայացնում կանխավճարի ապահովում` կանխավճարի չափով, երաշխիքի ձևով (օրինակելի ձևը ըստ Հավելված N 9-ի): Կանխավճարի մարման կարգը սահմանած է պայմանագրի նախագծով։ 

10.4 Եթե այլ բան նախատեսված չէ պայմանագրով, ապա պայմանագրի և (կամ) կանխավճարի ապահովումը վերադարձվում է այն ներկայացնողին պայմանագրի կատարման ավարտից հետո ոչ ուշ, քան հինգ օրացուցային օրվա ընթացքում։
11. ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԸ ՉԿԱՅԱՑԱԾ ՀԱՅՏԱՐԱՐԵԼԸ
11.1 Օրենքի 35-րդ հոդվածի համաձայն` հանձնաժողովը սույն ընթացակարգը չկայացած է հայտարարում, եթե`

1) հայտերից ոչ մեկը չի համապատասխանում հրավերի պայմաններին.

2) դադարում է գոյություն ունենալ գնման պահանջը.

3) ոչ մի հայտ չի ներկայացվել.

4) պայմանագիր չի կնքվում։
11.2. Ընթացակարգը չկայացած հայտարարվելուց հետո արգելվում է բացել չբացված հայտերը, որոնք վերադարձվում են մասնակիցներին։
11.3 Տեղեկագրում հրապարակելու նպատակով, գնման ընթացակարգը չկայացած հայտարարվելուց հետո հինգ օրացուցային օրվա ընթացքում, պատվիրատուն լիազորված մարմին է ներկայացնում հայտարարություն, որում նշվում է գնման ընթացակարգը չկայացած հայտարարվելու հիմնավորումը։ 

12. ԳՆՄԱՆ ԳՈՐԾԸՆԹԱՑԻ ՀԵՏ ԿԱՊՎԱԾ ԳՈՐԾՈՂՈՒԹՅՈՒՆՆԵՐԸ ԵՎ (ԿԱՄ) ԸՆԴՈՒՆՎԱԾ ՈՐՈՇՈՒՄՆԵՐԸ ԲՈՂՈՔԱՐԿԵԼՈՒ ՄԱՍՆԱԿՑԻ ԻՐԱՎՈՒՆՔԸ ԵՎ ԿԱՐԳԸ
12.1  Յուրաքանչյուր անձ իրավունք ունի բողոքարկելու պատվիրատուի, գնահատող հանձնաժողովի և գնումների բողոքարկման խորհրդի գործողությունները (անգործությունը) և որոշումները։
12.1.1 Յուրաքանչյուր անձ, ով գտնում է, որ պատվիրատուի և (կամ) գնահատող հանձնաժողովի գործողությունների հետևանքով խախտվել են իր իրավունքները, կամ կրել է, կամ կարող է կրել վնասներ, իրավունք ունի ահազանգելու գնումների աջակցման կենտրոնի թեժ գծին:

12.1.2 Գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված պահանջների խախտման վերաբերյալ գնումների աջակցման կենտրոնի թեժ գծին ահազանգ ստանալու դեպքում`

1) գնումների աջակցման կենտրոնն ստացված ահազանգի վերաբերյալ կազմում է արձանագրություն, եթե առկա են հետևյալ տեղեկությունները`

ա. պատվիրատուի անվանումը,

բ. գնման ընթացակարգի ծածկագիրը և (կամ) առարկան,

գ. գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված պահանջների խախտման առարկան:

Արձանագրությունը ներառում է նաև ահազանգողի անունը (անվանումը), եթե այն հայտնի է.

2) գնումների աջակցման կենտրոնի պետի հանձնարարականով գնումների աջակցման կենտրոնի համապատասխան ստորաբաժանման ղեկավարը կամ գնումների աջակցման կենտրոնի պետի կողմից լիազորված գնումների աջակցման կենտրոնի այլ պաշտոնատար անձը մեկ աշխատանքային օրվա ընթացքում հեռախոսակապ է հաստատում տվյալ ընթացակարգի գնումների համակարգողի, իսկ անհնարինության դեպքում` պատվիրատուի ղեկավարի և (կամ) աշխատակազմի ղեկավարի հետ և վերջինիս տեղեկացնում է ստացված ահազանգի վերաբերյալ: Գնումների աջակցման կենտրոնն ստացված ահազանգի վերաբերյալ ծանուցում է նաև էլեկտրոնային փոստով` պատվիրատուի պաշտոնական էլեկտրոնային հասցեի առկայության դեպքում.

3) պատվիրատուն մեկ աշխատանքային օրվա ընթացքում գնումների աջակցման կենտրոնին է տրամադրում ընթացակարգին վերաբերող բոլոր անհրաժեշտ փաստաթղթերի պատճենները, ինչպես նաև ստացված ահազանգի վերաբերյալ պատվիրատուի գրավոր կարծիքը.

4) եթե պատվիրատուի կողմից ընդունվում է կատարված խախտումը, և պատվիրատուն համաձայնում է անմիջապես վերացնել արձանագրված խախտումը, ապա արձանագրված խախտման և դրա վերացման մասին տեղեկատվությունը պատվիրատուն մեկ աշխատանքային օրվա ընթացքում գրավոր տրամադրում է գնումների աջակցման կենտրոնին.

5) եթե պատվիրատուն գտնում է, որ ահազանգված խախտումն առկա չէ, 

ապա`

ա. մեկ աշխատանքային օրվա ընթացքում պատվիրատուն գնումների աջակցման կենտրոն է ներկայացնում հավաստում խախտման բացակայության մասին, ինչպես նաև` տվյալ գնման ընթացակարգին վերաբերող բոլոր փաստաթղթերը. 

բ. պահանջվող տեղեկատվությունն ստանալուց հետո գնումների աջակցման կենտրոնում հրավիրվում է քննարկում, որին կարող են մասնակցել բոլոր շահագրգիռ կողմերը.

գ. հրավիրված քննարկման վերաբերյալ կազմվում է արձանագրություն.

դ. քննարկման արդյունքում գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված պահանջների խախտում արձանագրվելու դեպքում, գնումների աջակցման կենտրոնի պետի հանձնարարականով, գնումների աջակցման կենտրոնը բողոքարկման գործընթաց է նախաձեռնում գնումների բողոքարկման խորհրդում.

ե. գնումների աջակցման կենտրոնի կողմից բողոքարկման խորհուրդ բողոքը ներկայացվում է գրավոր` գնումների աջակցման կենտրոնի պետի կողմից, որում ներառվում են պատվիրատուի անվանումը և գտնվելու վայրը, բողոքարկվող գնման ընթացակարգի ծածկագիրը և առարկան, գնումների աջակցման կենտրոնի կողմից արձանագրված խախտման առարկան և պահանջը, ահազանգող անձի պահանջը (եթե նման պահանջ առկա է), բողոքի փաստացի և իրավական հիմքերը, ապացույցները, այլ անհրաժեշտ տեղեկություններ.

6) գնումների աջակցման կենտրոնի կողմից բողոքարկման խորհուրդ ներկայացված բողոքը քննվում է գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ և գնումների բողոքարկման խորհրդի գործունեության կարգով սահմանված ընթացակարգով:

12.2  Գնումների, այդ թվում բողոքարկումների հետ կապված հարաբերությունները վարչական հարաբերություններ չեն և դրանք կարգավորվում են Հայաստանի Հանարապետության քաղաքացիաիրավական հարաբերությունները կարգավորող օրենսդրությամբ։

12.3  Յուրաքանչյուր անձ իրավունք ունի  Օրենքի համաձայն`


1) նախքան պայմանագրի կնքումը բողոքարկելու պատվիրատուի և հանձնաժողովի որոշումները գնումների բողոքարկման խորհրդին` դիմում ներկայացնելով` <<Գնումների աջակցման կենտրոն>> ՊՈԱԿ-ին աշխատանքային օրերին և ժամերին, ք. Երևան, Կոմիտասի 54/բ, 115 սենյակ հասցեով,

2) դատական կարգով բողոքարկելու գնումների բողոքարկման խորհրդի, պատվիրատուի և հանձնաժողովի որոշումները։

12.4 Խորհրդին բողոքը ներկայացվում է գրավոր, ստորագրված, դրանում ներառելով`

1) բողոքը ներկայացրած անձի անունը (անվանումը) և հասցեն.

2) պատվիրատուի անվանումը և հասցեն.

3) բողոքարկվող գնման ընթացակարգի ծածկագիրը և առարկան.

4) վեճի առարկան և բողոքը ներկայացրած անձի պահանջը.

5) բողոքի փաստացի և իրավական հիմքերը, ապացույցները.

6) բողոքարկման վճարը կատարած լինելը հիմնավորող փաստաթղթի պատճենը, ընդ որում` բողոքարկման վճարի չափը կազմում է երեսուն հազար դրամ, որը պետք է փոխանցվի <<Հայէկոնոմբանկի Արաբկիրի>> մ/ճ, Հ/Հ 163058100971 <<Գնումների աջակցման կենտրոն>> ՊՈԱԿ-ի հաշվեհամարին: Լիազոր մարմնի և գնումների աջակցման կենտրոնի կողմից գնումների բողոքարկման խորհրդում բողոքարկման գործընթաց նախաձեռնվելու դեպքում բողոքարկման համար վճար չի կատարվում.
7) այլ անհրաժեշտ տեղեկություններ։
12.5  Եթե բողոքը ներկայացրած անձը բողոքարկում է պայմանագիր կնքելու որոշումը, ապա բողոքը կարող է ներկայացվել միայն սույն մասի 8.9 կետով նախատեսված անգործության ժամանակահատվածում։
12.6 Եթե բողոքը չի բավարարում Օրենքի 48-րդ հոդվածի պահանջներին, ապա գնումների աջակցման կենտրոնը խորհրդի անունից այդ մասին տեղեկացնում է բողոքը ներկայացրած անձին` նրան տալով արձանագրված թերությունները վերացնելու հնգօրյա ժամկետ։
12.7 Բողոքի վերաբերյալ որոշումները կայացվում են այնպիսի ընթացակարգով, որի համաձայն բողոքը ներկայացրած անձը, պատվիրատուն և ներգրավված բոլոր կողմերն իրավունք ունենան ներկա գտնվելու խորհրդի նիստերին և ներկայացնելու իրենց տեսակետները։
12.7.1 Բողոքի վերաբերյալ որոշումների ընդունման գործընթացներում գնումների բողոքարկման խորհրդի նիստերին խորհրդակցական ձայնի իրավունքով կարող է մասնակցել Հայաստանի Հանրապետության տնտեսական մրցակցության պաշտպանության պետական հանձնաժողովի ներկայացուցիչը:
12.8 Բողոքի վերաբերյալ գրավոր որոշումը, որը ներառում է նաև որոշման հիմնավորումը, ընդունվում և հրապարակվում է բողոքը ստանալու օրվանից ոչ ուշ, քան քսան օրացուցային օրվա ընթացքում։ Խորհրդի որոշումն իրավապարտադիր է։
12.9 Խորհուրդն իրավունք ունի ընդունել հետևյալ որոշումները`

1) որպես միջանկյալ ընթացակարգ` կիրառելու ժամանակավոր միջոցներ, որոնք ուղղված են ներկայացված խախտման վերացմանը կամ առնչվող շահերին հասցվելիք հետագա վնասների կանխմանը, այդ թվում` գնումների ընթացակարգը կամ պատվիրատուի, հանձնաժողովի կայացրած որևէ որոշման իրականացումը կասեցնելուն ուղղված միջոցներ.

2) դադարեցնելու գնումների ընթացակարգի ընթացքում պատվիրատուի կամ հանձնաժողովի կայացրած առանձին որոշումներ, այդ թվում` սույն մասի 8.9 կետով նախատեսված անգործության ժամանակահատվածում պայմանագիր կնքելու մասին որոշումը.

3) չեղյալ հայտարարելու կնքված պայմանագիրը`

ա. եթե պատվիրատուն պայմանագիրը կնքել է առանց Օրենքի պահանջների համաձայն պայմանագրի մասին ծանուցում հրապարակելու,

բ. Օրենքի 9-րդ հոդվածի կամ սույն մասի 12.17 կետի պահանջները խախտելու դեպքում, եթե նման խախտումը զրկել է շահագրգիռ մասնակցին նախքան պայմանագրի կնքումն իրավական պաշտպանության միջոցների դիմելու հնարավորությունից, և եթե նման խախտումը համադրված է պետական գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրության այլ պահանջների խախտման հետ, և եթե վերջին խախտումն ազդել է պայմանագիր կնքելու շահագրգիռ մասնակցի հնարավորությունների վրա.

4) եթե, սույն մասի 12.6 կետի պահանջներին հակառակ, հանձնաժողովը բոլոր համապատասխան փաստերը քննելուց հետո գտնում է, որ ընդհանուր գերակա շահերը պահանջում են ուժի մեջ թողնել պայմանագիրը, ապա կիրառում է այլընտրանքային պատժամիջոցներ`

ա. պայմանագրի կատարման սահմանափակումը` դրա կատարման ժամկետը կրճատելու միջոցով, և (կամ)

բ. պատվիրատուի հանդեպ պայմանագրի գնի առավելագույնը 10 տոկոսի չափով տուժանքի կիրառում.

5) բոլոր այն դեպքերում, երբ սույն մասի  3-րդ ենթակետով նախատեսված չեղյալ հայտարարելու պատժամիջոցը չի կարող ունենալ հետադարձ ուժ (քանի որ անհնար է վերացնել կատարված պայմանագրային պարտավորությունները), հանձնաժողովը, ի հավելումն, կիրառում է սույն մասի  կետի 4-րդ ենթակետի ,աե մասով նախատեսված պատժամիջոցը.

6) հայտարարելու պատվիրատուի գնումների ընթացակարգի օրինական կամ ապօրինի լինելու մասին` պայմանագիրը կնքելուց հետո։ Նման որոշումը հիմք է հանդիսանում դատական կարգով ներկայացվելիք վնասի փոխհատուցման հայցի համար.

7) որոշում կայացնելու մասնակցին գնումների գործընթացին մասնակցության իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում ներառելու մասին։
12.10 Գնումների բողոքարկման խորհրդի կողմից բողոքը բավարարվելու դեպքում պատվիրատուն պատասխանատվություն է կրում բողոքը ներկայացրած անձին պատճառված և սահմանված կարգով հիմնավորված վնասի հատուցման համար։
12.11 Բողոքի բանավոր քննությունը բաց է հանրության համար և բողոքը ստանալու օրվան հաջորդող երեք օրացուցային օրվա ընթացքում այդ մասին հայտարարություն է հրապարակվում տեղեկագրում։ 

12.12 Յուրաքանչյուր անձ, որի շահերը խախտվել են կամ կարող են խախտվել բողոքարկման հիմք ծառայած գործողությունների արդյունքում, իրավունք ունի մասնակցելու բողոքարկման ընթացակարգին` մինչև բողոքի վերաբերյալ որոշում ընդունելու ժամկետը գնումների բողոքարկման խորհուրդ ներկայացնելով համանման բողոք։ Օրենքի 48-րդ հոդվածի համաձայն բողոքարկման ընթացակարգին չմասնակցած անձը զրկվում է գնումների բողոքարկման խորհուրդ համանման բողոք ներկայացնելու իրավունքից։
12.13 Գնումների բողոքարկման խորհրդի որոշումն այն կայացնելու օրվանից` 5 օրացուցային օրվա ընթացքում, հրապարակվում է տեղեկագրում և ուղարկվում է պատվիրատուին, լիազորված մարմին ու բողոքարկման ընթացակարգում ներգրավված կողմերին։
12.14 Յուրաքանչյուր անձ, որը շահագրգռված է կոնկրետ գործարքի կնքման հարցում, և որը վնասներ է կրել պատվիրատուի, հանձնաժողովի կամ գնումների բողոքարկման խորհրդի կողմից կատարած խախտման հետևանքով, իրավունք ունի դատական կարգով պահանջելու վնասների փոխհատուցում։
12.15 Խորհուրդը կայացնում է բողոքը ներկայացրած անձի պահանջած ժամանակավոր միջոցը կիրառելու մասին որոշում, եթե նման միջոցը պատշաճ և անհրաժեշտ է ակնկալվող վնասը մինչև բողոքի վերաբերյալ վերջնական որոշման կայացումը կանխելու համար։
12.16 Խորհուրդը հաշվի է առնում ժամանակավոր միջոցի հնարավոր հետևանքները բոլոր այն շահերի, այդ թվում` հանրային շահի համար, որոնք կրելու են վնասներ, և կարող է կայացնել նման միջոց չկիրառելու մասին որոշում, եթե դրա բացասական հետևանքները կարող են գերազանցել օգուտը։ Ժամանակավոր միջոց չկիրառելու մասին որոշումը չի կարող ազդել նման միջոցի դիմած անձի որևէ այլ հայցի վրա։
12.17 Բողոքը ինքնաբերաբար չի կասեցնում պայմանագրի կնքման ընթացակարգը, սակայն մինչև խորհրդի կողմից սույն հրավերի 12.15-րդ կամ 12.16-րդ կետերով նախատեսված որոշման ընդունումը պատվիրատուն իրավունք չունի պայմանագիր կնքելու։
 ՄԱՍ  II
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1. ԸՆԴՀԱՆՈՒՐ ԴՐՈՒՅԹՆԵՐ
1.1 Սույն հրահանգը նպատակ ունի օժանդակել Մասնակիցներին հայտը պատրաստելիս։
1.2 Նպատակահարմարության դեպքում Մասնակիցը պահանջվող տեղեկությունները կարող է ներկայացնել սույն հրահանգով առաջարկվող ձևերից տարբերվող` այլ ձևերով` պահպանելով պահանջվող վավերապայմանները։
1.3 Հայտերը (ներառվող բոլոր փաստաթղթերը, բացառությամբ սույն հրահանգի 3.2 կետում նշված դեպքերի)  պետք է կազմված լինեն հայերեն։ 

Գնումների բազային միավորի հիսնապատիկը գերազանցող գնումների դեպքում հայտերը հայերենից բացի կարող են ներկայացվել նաև անգլերեն և (կամ) ռուսերեն։ 
2. ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ ՀԱՅՏԸ
2.1  Սույն ընթացակարգին մասնակցելու համար անհրաժեշտ է Պատվիրատուին ներկայացնել հայտ։ 

Հայտը սույն հրավերով նախատեսված կարգով սույն ընթացակարգին մասնակցելու ցանկություն ունեցող անձի կողմից նախապատրաստված և Պատվիրատուին ներկայացված գնման առարկայի վերաբերյալ առաջարկն է, որը ներկայացվում է ընթացակարգին մասնակցելու դիմումով` (Հավելված N 1), ընդ որում պարտադիր է նշել Մասնակցի էլեկտրոնային փոստի հասցեն։
2.2 Մասնակիցները հայտով ներկայացնում են`

2.2.1 <<Մասնակցության իրավունքը>> չափանիշի` սույն հրավերով սահմանված մասնակցության իրավունքի պահանջներին իր տվյալների համապատասխանության  մասին հայտարարություն իր իսկ կողմից հաստատված` ստորագրված և կնքված այն մասին, որ Մասնակիցը`

1) դատական կարգով սնանկ ճանաչված չէ, 

2) չունի ժամկետանց պարտքեր Հայաստանի Հանրապետության հարկային և պարտադիր սոցիալական ապահովության վճարների գծով, 

3) որի գործադիր մարմնի ներկայացուցիչը հայտը ներկայացնելու պահին նախորդող երեք տարիների ընթացքում դատապարտված չի եղել տնտեսական գործունեության կամ պետական ծառայության դեմ ուղղված հանցագործության համար, բացառությամբ այն դեպքերի, երբ դատվածությունը օրենքով սահմանված կարգով հանված կամ մարված է, 

4) ներառված չի գնումների գործընթացին մասնակցելու իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում,

5) չունի գերիշխող դիրքի չարաշահում և հակամրցակցային համաձայնություն։ 

Նշված հայտարարության առաջարկվող ձևը և դրա նկատմամբ առաջադրվող պահանջները ներկայացված են սույն հրավերի N 2 հավելվածում։
Եթե մասնակիցը հայտով ներկայացրել է սույն հրավերի 2.2.1 կետով նախատեսված պահանջներին իր տվյալների համապատասխանության մասին գրավոր հայտարարություն, ապա տվյալ մասնակիցն իրավունք է ստանում մասնակցելու գնման ընթացակարգին։ Բացի հայտարարությունից, 2.2.1 կետով նախատեսված պահանջների հիմնավորման նպատակով մասնակցից, այդ թվում՝ ընտրված մասնակցից այլ փաստաթղթեր չեն կարող պահանջվել։
Եթե Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված կարգով ապացուցվել է մասնակցի` գնումների գործընթացում հակամրցակցային համաձայնության կամ գերիշխող դիրքի չարաշահման դրսևորման փաստը, ապա տվյալ մասնակիցը ներառվում է գնումների գործընթացին մասնակցելու իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում։
2.2.2 Հրավերով նախատեսված որակավորման պահանջներին իրենց համապատասխանության մասին իր իսկ կողմից հաստատված` ստորագրված և կնքված հայտարարություն (Հավելված N 3), որ ունի պայմանագրով նախատեսված պարտավորությունների կատարման համար հրավերով պահանջվող`

1) մասնագիտական գործունեության համապատասխանություն պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը,

2) մասնագիտական փորձառություն,

3) տեխնիկական միջոցներ,

4) ֆինանսական միջոցներ,

5) աշխատանքային ռեսուրսներ
և  պարտավորվում է սույն հրավերով սահմանված կարգով ներկայացնել հայտարարությունը հիմնավորող` հրավերով նախատեսված փաստաթղթերը (տեղեկությունները),

2.2.3 Հավելված N 3.1-ով պահանջվող տեղեկությունները և հայտարարություն, որ հայտը ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարիների ընթացքում վերջինս պատշաճ ձևով իրականացրել է գնման առարկա հանդիսացող կամ համանման աշխատանքների կատարման գործարքներ` նախկինում կատարված պայմանագրեր, այդ դեպքում Մասնակիցը համարվում է 2.2.2 կետի 1) ենթակետի պահանջին բավարարող։ 
Գործարքները կհամարվեն համանման (նմանատիպ), եթե դրանք դասվում են  սույն հրավերով նախատեսված` համանման համարվող տնտեսական գործունեության նույն խմբերում։ Համանման (նմանատիպ) են համարվում  օդային երթևեկության կառավարման համար համակարգերի սարքավորումների արտադրման կամ մատակարարման և տեղադրման, համալարման աշխատանքները:

Հրավերով սահմանված՝ համանման համարվող տնտեսական գործունեության տեսակները տարաբնույթ (երկակի) մեկնաբանելու հնարավորության դեպքում առկա տարբերությունը մեկնաբանվում է ի օգուտ մասնակցի։
2.2.4   Հայտարարություն` մասնագիտական փորձառության մասին (Հավելված N 3.2), որ հայտը ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարիների ընթացքում պատշաճ ձևով իրականացրել է համանման (նմանատիպ) առնվազն մեկ պայմանագիր: Նախկինում կատարված պայմանագիրը /կամ պայմանագրերը/ գնահատվում է /կամ գնահատվում են/ նմանատիպ, եթե՝ դրա (դրանց) շրջանակներում կատարված աշխատանքների ծավալը (կամ հանրագումարային ծավալը)` գումարային արտահայտությամբ, պակաս չէ տվյալ գնման ընթացակարգի շրջանակներում մասնակցի ներկայացրած գնային առաջարկի հիսուն տոկոսից,
2.2.5  Հայտարարություն(Հավելված N 3.3) պայմանագրի կատարման համար անհրաժեշտ տեխնիկական միջոցների առկայության մասին, այդ դեպքում Մասնակիցը համարվում է 2.2.2 կետի 3) ենթակետի պահանջին բավարարող։
2.2.6  Հայտարարություն(Հավելված N 3.4) պայմանագրի կատարման համար անհրաժեշտ աշխատանքային ռեսուրսների առկայության մասին, այդ դեպքում Մասնակիցը համարվում է 2.2.2 կետի 5) ենթակետի պահանջին բավարարող։
2.2.7 գնային առաջարկ, որը ներկայացվում է ինքնարժեք և ավելացված արժեքի հարկ ընդհանրական բաղադրիչներից բաղկացած հաշվարկի ձևով։ Ինքնարժեքի բաղադրիչների հաշվարկ` բացվածք կամ այլ մանրամասներ չեն պահանջվում և ներկայացվում (Հավելված N 4),

2.2.8. հայտի ապահովում`  տուժանքի ձևով  (Հավելված N 7),

2.2.9 ոչ գնային առաջարկ (տեխնիկական առաջարկ)՝ առաջարկներ գնման առարկայի տեխնիկական հատկանիշների վերաբերյալ ( Հավելված N 4.1); 
3. ՄԱՍՆԱԿՑԻ ՄԱՍՆԱԿՑՈՒԹՅԱՆ ԻՐԱՎՈՒՆՔԻ ՊԱՀԱՆՋՆԵՐԸ ԵՎ ՈՐԱԿԱՎՈՐՄԱՆ ՉԱՓԱՆԻՇՆԵՐԸ ՀԱՎԱՍՏՈՂ ՓԱՍՏԱԹՂԹԵՐԸ
3.1 Գնումներին մասնակցելու` հրավերի I մասի 2-րդ կետով նախատեսված իր` իրավունքը և սույն հրավերով նախատեսված որակավորման չափանիշները հավաստելու համար առաջին տեղ զբաղեցրած Մասնակիցը Պատվիարտուին է ներկայացնում սույն հրավերի5-րդ հավելվածով նախատեսված գրությունը , որին կցվում է 

ա) նախկինում` հայտը ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարիների ընթացքում, պատշաճ ձևով իրականացրած համանման (նմանատիպ) առնվազն մեկ պայմանագրի (կամ պայմանագրերի) պատճենը, ընդ որում` նախկինում կատարված պայմանագիրը /կամ պայմանագրերը/ գնահատվում է /կամ գնահատվում են/ նմանատիպ, եթե՝ դրա (դրանց) շրջանակներում կատարված աշխատանքների ծավալը (կամ հանրագումարային ծավալը)` գումարային արտահայտությամբ, պակաս չէ տվյալ գնման ընթացակարգի շրջանակներում մասնակցի ներկայացրած գնային առաջարկի հիսուն տոկոսից,

բ) չձևափոխված /դրական/ աուդիտորական եզրակացություն ` այն մասնակիցների դեպքում որոնց համար ՀՀ օրենսդրությամբ սահմանված է պարտադիր աուդիտի ենթարկվելու պահանջ:
 Այն ընկերությունների դեպքում, որոնց համար ՀՀ օրենսդրությամբ սահմանված է պարտադիր աուդիտի ենթարկվելու պահանջ` Մասնակցի որակավորումը այս չափանիշի գծով գնահատվում է բավարար, եթե  աուդիտորական եզրակացությունը տրված է ՀՀ կառավարության 29/11/2011թ. N 1931-Ն որոշմամբ նախատեսված <<Աուդիտի միջազգային ստանդարտ 700-ի>> պահանջներին համապատասխան.
գ) տեղեկանք` կնքվելիք պայմանագրի կատարման համար Մասնակցի կողմից առաջարկվող հիմնական աշխատակազմի մասին (Հավելված N 5.3)։ Նշված տեղեկանքին անհրաժեշտ է կցել հիմնական աշխատակազմում ներգրավված մասնագետների հաստատած գրավոր համաձայնությունները` իրականացվելիք աշխատանքներում վերջիններիս ներգրավվելու մասին, ինչպես նաև մասնագետների անձնագրերի և որակավորումը հավաստող փաստաթղթերի (դիպլոմ, վկայագիր, հավաստագիր և այլն) պատճենները։
դ)
Մասնակցի կողմից ներկայացվող փաստաթղթերի ցանկ, որը չի դիտարկվում որպես հրավերի պարտադիր պայման։
3.2 Հայտում ներառվող` դիպլոմների պատճենները, տրանսպորտային միջոցների, տեխնիկական միջոցների, սարքերի, սարքավորումների վերաբերյալ փաստաթղթերը, որոնք տրամադրվել են խորհրդային ժամանակաշրջանում կամ հետխորհրդային ժամանակաշրջանում` Հայաստանի Հանրապետության պետական մարմինների կողմից, կարող են կազմված լինել ռուսերեն լեզվով, եթե դրանք ՀՀ օրենսդրությամբ սահմանված կարգով ուժը կորցրած չեն ճանաչվել (համարվել)։
3.3 Պայմանագրերը  գործակալության կամ ենթակապալի պայմանագրեր կնքելու միջոցով իրականացվելու դեպքում, անհրաժեշտ է հայտով ներկայացնել սույն հրավերի 1-ին մասի 7.4.1 և 7.4.2 կետերով սահմանված փաստաթղթերը։ 

3.4 Հայտում ներառված բոլոր կնքված փաստաթղթերը պետք է ստորագրված լինեն կնքողի կողմից։
3.5 Հայտում ներառվող բնօրինակ փաստաթղթերի փոխարեն կարող են ներկայացվել դրանց նոտարական կարգով վավերացված օրինակները։
3.6 Սույն հրահանգի բոլոր այն փաստաթղթերը, որոնք ստորագրվում և(կամ) կնքվում են մասնակցի կողմից, ինչպես նաև այն փաստաթղթերը, որոնք պահանջվել են ստորագրված և(կամ) կնքված լինեն տրամադրողի կողմից` պետք է ստորագրված և(կամ) կնքված լինեն բնօրինակով։
4.   ՀԱՅՏԻ   ԳՆԱՅԻՆ  ԱՌԱՋԱՐԿԸ 

4.1 Առաջարկվող գինը  աշխատանքների  արժեքից բացի ներառում է փոխադրման, ապահովագրման, տուրքերի, հարկերի, այլ վճարումների գծով ծախսերը և չի կարող պակաս լինել դրանց ինքնարժեքից, որի հաշվարկը պետք է ներկայացվի հայտով։ 

4.2 Եթե մասնակիցն ավելացված արժեքի հարկ վճարող է, ապա մասնակցի ներկայացրած գնային առաջարկում առանձնացված տողով նախատեսվում է տվյալ պայմանագրի գծով Հայաստանի Հանրապետության պետական բյուջե վճարվելիք ավելացված արժեքի հարկի գումարի չափը։ Ընդ որում, բացառությամբ Հայաստանի Հանրապետության անունից կնքված համաձայնագրերով (պայմանագրերով) նախատեսված դեպքերի մասնակցի (մասնակիցների) գնային առաջարկների գնահատումը և համեմատումն իրականացվում է առանց Հայաստանի Հանրապետության պետական բյուջե վճարվելիք ավելացված արժեքի հարկի գումարի հաշվարկման։ 

5. ՀԱՅՏԵՐԸ  ՊԱՏՐԱՍՏԵԼՈՒ  ԿԱՐԳԸ

5.1 Մասնակիցը հայտը ներկայացնում է սույն հրավերով սահմանված կարգով։ 

Հայտը փաստաթղթային ձևով ներկայացնելու դեպքում մասնակցի առաջարկները, դրանց վերաբերող փաստաթղթերը դրվում են ծրարի մեջ, որը սոսնձվում է այն ներկայացնողի կողմից։ Ծրարում ներառված փաստաթղթերը, ինչպես նաև 7.4 կետով նախատեսված փաստաթղթերը, կազմվում են բնօրինակից մեկ օրինակ պատճեններից։ Փաստաթղթերի փաթեթների վրա համապատասխանաբար գրվում են <<բնօրինակ>> և <<պատճեն>> բառերը։ Ծրարը և հրավերով նախատեսված` մասնակցի կազմված փաստաթղթերը ստորագրում է դրանք ներկայացնող անձը կամ վերջինիս լիազորված անձը (այսուհետ` գործակալ)։ Եթե հայտը ներկայացնում է գործակալը, ապա հայտով ներկայացվում է վերջինիս այդ լիազորությունը վերապահված լինելու մասին փաստաթուղթ։
5.2 Սույն հրահանգի 5.1 կետում նշված ծրարի վրա հայտը կազմելու լեզվով նշվում են`

ա) պատվիրատուի անվանումը և հայտի ներկայացման վայրը (հասցեն).

բ) բաց ընթացակարգի ծածկագիրը.

գ) <<չբացել մինչև հայտերի բացման նիստը>> բառերը.

դ) մասնակցի անվանումը (անունը), գտնվելու վայրը և հեռախոսահամարը։
5.3 Սույն հրահանգի 5.1 և 5.2 կետերի պահանջներին չհամապատասխանող հայտերը հանձնաժողովը հայտերի բացման նիստում մերժում է և նույնությամբ վերադարձնում ներկայացնողին։
Հավելված 1

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15>>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15>>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Դ Ի Մ ՈՒ Մ
Բ Ա Ց   Ը Ն Թ Ա Ց Ա Կ Ա Ր Գ Ի Ն   Մ Ա Ս Ն Ա Կ Ց Ե Լ ՈՒ  

                                                               հայտնում է, որ ցանկություն   ունի  մասնակցելու
                Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
<<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ--ի կողմից << ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15>>  ծածկագրով հայտարարված բաց ընթացակարգին և հրավերի պահանջներին համապատասխան  ներկայացնում  է հայտը։
                                                                 -ն հայտնում և հավաստում է, որ իր հիմնադրի կողմից 

           Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
հիմնադրված կամ ավելի քան հիսուն տոկոս իր հիմնադրին պատկանող բաժնեմաս ունեցող կազմակերպությունների միաժամանակյա մասնակցությունը սույն ընթացակարգին բացառվում է, բացառությամբ` 

1) պետության կամ համայնքների կողմից հիմնադրված կազմակերպությունների,

2) համատեղ գործունեության կարգով (կոնսորցիումով) մասնակցության դեպքերի։
                                    -ի էլեկտրոնայանին փոստի հասցեն է` <<Մասնակցի էլեկտրոնային փոստի հասցե>>։
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը) 

                      ___________________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.
  (ամսաթիվը, ամիսը)          


Հավելված 2

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Հ Ա Յ Տ Ա Ր Ա Ր Ո Ւ Թ Յ Ո Ւ Ն
ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ ՀՐԱՎԵՐՈՎ ՍԱՀՄԱՆՎԱԾ ՄԱՍՆԱԿՑՈՒԹՅԱՆ ԻՐԱՎՈՒՆՔԻ ՊԱՀԱՆՋՆԵՐԻՆ ԻՐ ՏՎՅԱԼՆԵՐԻ ՀԱՄԱՊԱՏԱՍԽԱՆՈՒԹՅԱՆ ՄԱՍԻՆ
                                                                         -ն հայտնում և հավաստում է, որ.

                            Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)


1) դատական կարգով սնանկ ճանաչված չէ, 

2) չունի ժամկետանց պարտքեր Հայաստանի Հանրապետության հարկային և պարտադիր սոցիալական ապահովության վճարների գծով, 

3) <<                       >>-ի գործադիր մարմնի ներկայացուցիչը հայտը ներկայացնելու 

Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
պահին նախորդող երեք տարիների ընթացքում դատապարտված չի եղել տնտեսական գործունեության կամ պետական ծառայության դեմ ուղղված հանցագործության համար, բացառությամբ այն դեպքերի, երբ դատվածությունը օրենքով սահմանված կարգով հանված կամ մարված է, 

4)<<                              >>-ն   ներառված չի գնումների գործընթացին մասնակցելու
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)

իրավունք չունեցող մասնակիցների ցուցակում, 

5) բացակայում է գերիշխող դիրքի չարաշահում և հակամրցակցային համաձայնություն,

___________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

_________________20   թ.

(ամսաթիվը, ամիսը)

Հավելված 3

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Հ Ա Յ Տ Ա Ր Ա Ր Ո Ւ Թ Յ Ո Ւ Ն
ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ ՀՐԱՎԵՐՈՎ ՆԱԽԱՏԵՍՎԱԾ ՈՐԱԿԱՎՈՐՄԱՆ ՊԱՀԱՆՋՆԵՐԻՆ ՀԱՄԱՊԱՏԱՍԽԱՆՈՒԹՅԱՆ ՄԱՍԻՆ 

                                                                      -ն հայտնում և հավաստում է, որ .
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
ունի պայմանագրով նախատեսված պարտավորությունների կատարման համար հրավերով պահանջվող`

1) մասնագիտական գործունեության համապատասխանություն պայմանագրով նախատեսված գործունեությանը,

2) մասնագիտական փորձառություն,

3) տեխնիկական միջոցներ,

4) ֆինանսական միջոցներ,

5) աշխատանքային ռեսուրսներ։
                                             -ն պարտավորվում է <<Գնումների մասին>> ՀՀ
        
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
օրենքով նախատեսված դեպքերում և կարգով ներկայացնել սույն հայտարարությունը հիմնավորող` հրավերով նախատեսված փաստաթղթերը (տեղեկությունները)։
           ___________________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)          


Հավելված 3.1

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ    հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Տ Ե Ղ Ե Կ Ա Ն Ք
ՄԱՍՆԱԳԻՏԱԿԱՆ ԳՈՐԾՈՒՆԵՈՒԹՅԱՆ` ՊԱՅՄԱՆԱԳՐՈՎ ՆԱԽԱՏԵՍՎԱԾ ԳՈՐԾՈՒՆԵՈՒԹՅԱՆԸ ՀԱՄԱՊԱՏԱՍԽԱՆՈՒԹՅՈՒՆԸ ՄԱՍԻՆ
	Նախկինում կատարված պայմանագրերի 

	առարկան
	ծավալը` գումարային արտահայտությամբ 

(ՀՀ դրամ)
	պատվիրատուի և նրա հետ կապ հաստատելու տվյալները

	1
	2
	3

	Տարեթիվը` ........... թվական

	1.
	
	

	2.
	
	

	..
	
	

	Տարեթիվը` ........... թվական

	1.
	
	

	2.
	
	

	..
	
	

	Տարեթիվը` ........... թվական

	1.
	
	

	2.
	
	

	..
	
	


Սույնով                                                                                    -ն հայտնում և հավաստում է, որ հայտը 
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարիների ընթացքում վերջինս պատշաճ ձևով իրականացրել է գնման առարկա հանդիսացող կամ համանման աշխատանքների կատարման գործարքներ` նախկինում կատարված պայմանագրեր։
___________________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.
  (ամսաթիվը, ամիսը)

Հավելված 3.2

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Հ Ա Յ Տ Ա Ր Ա Ր Ո Ւ Թ Յ Ո Ւ Ն
ՄԱՍՆԱԳԻՏԱԿԱՆ ՓՈՐՁԱՌՈՒԹՅԱՆ ՄԱՍԻՆ
Սույնով                                                                 -ն հայտնում և հավաստում է, որ բաց 



 Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)

 

ընթացակարգի հայտը ներկայացնելու տարվա և դրան նախորդող երեք տարիների ընթացքում պատշաճ ձևով իրականացրել է                                                        որի ընդհանուր արժեքը      

                                                                         (համանման (նմանատիպ) պայմանագրի(երի) անվանումը(ները))


կազմել  է                                                                                                                                ՀՀ դրամ։
*Ընդ որում
`  դրա (դրանց) շրջանակներում կատարված աշխատանքների ծավալը (կամ հանրագումարային ծավալը)` գումարային արտահայտությամբ, պակաս չէ տվյալ գնման ընթացակարգի շրջանակներում մասնակցի ներկայացրած գնային առաջարկի հիսուն տոկոսից,

________________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)
Հավելված 3.3

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Հ Ա Յ Տ Ա Ր Ա Ր Ո Ւ Թ Յ Ո Ւ Ն
ՏԵԽՆԻԿԱԿԱՆ ՄԻՋՈՑՆԵՐԻ ՄԱՍԻՆ
Սույնով       ----------------------------------------------------------------------------ն հայտնում և հավաստում է, որ
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)

 

կազմակերպությունն  ունի  կնքվելիք պայմանագրի կատարման համար անհրաժեշտ տեխնիկական միջոցներ և այդ տեխնիկական միջոցներով հնարավոր է ապահովել կնքվելիք գործարքով նախատեսված պարտավորությունների պատշաճ կատարումը։
______________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)          


Հավելված 3.4

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Հ Ա Յ Տ Ա Ր Ա Ր Ո Ւ Թ Յ Ո Ւ Ն
ԱՇԽԱՏԱՆՔԱՅԻՆ ՌԵՍՈՒՐՍՆԵՐԻ ՄԱՍԻՆ
Սույնով       ---------------------------------------------------------------------------------ն հայտարարում և հավաստում է, որ
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)

 

կազմակերպությունն  ունի  կնքվելիք պայմանագրի կատարման համար անհրաժեշտ աշխատանքային ռեսուրսներ  և  այդ աշխատանքնային ռեսուրսներով հնարավոր է ապահովել կնքվելիք գործարքով նախատեսված պարտավորությունների պատշաճ կատարումը։
                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)

Հավելված 4

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Գ Ն Ի   Ա Ռ Ա Ջ Ա Ր Կ
Ուսումնասիրելով Ձեր կողմից տրամադրված <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15>> ծածկագրով բաց ընթացակարգի հրավերը, այդ թվում` կնքվելիք  պայմանագրի նախագիծը,
                                                             -ն առաջարկում է   պայմանագիրը կատարել  
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)  

հետևյալ գնով.
                                                                                                                                    (ՀՀ դրամ)
	Չափա-

բաժինների համարները
	Ապրանքի  անվանումը
	Արժեք*
	ԱԱՀ**
	Առաջարկված գինը
 /տառերով և թվերով/

	1
	2
	3
	4
	5=3+4

	1
	«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքներ
	
	
	


*3-րդ սյունյակում նշված «Արժեքը» ներառում է ինքնարժեքը և շահույթը:

**Եթե մասնակիցն ավելացված արժեքի հարկ վճարող է, ապա տվյալ պայմանագրի գծով Հայաստանի Հանրապետության պետական բյուջե վճարվելիք ավելացված արժեքի հարկի գումարը նշվում է 4-րդ սյունակում։
___________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)
Հավելված 4.1

«ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 »  ծածկագրով

բաց ընթացակարգի հրավերի

«ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 »  ծածկագրով

բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի  հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
ՈՉ ԳՆԱՅԻՆ ԱՌԱՋԱՐԿ

Ուսումնասիրելով Ձեր կողմից տրամադրված <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15>> ծածկագրով բաց ընթացակարգի հրավերը, այդ թվում` կնքվելիք պայմանագրի նախագիծը,
                                                                       -ն  առաջարկում է պայմանագրի Հավելված 1-ով 
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)  

նախատեսված տեխնիկական պահանջների կատարման հետևյալ հաստատումը՝ 

ԳՆՄԱՆ ԱՌԱՐԿԱՅԻ ՏԵԽՆԻԿԱԿԱՆ ՀԱՏԿԱՆԻՇՆԵՐԻ ՀԱՄԱՊԱՏԱՍԽԱՆՈՒԹՅԱՆ ԱՂՅՈՒՍԱԿ
	հհ
	*Հղում
	Տեխնիկական պահանջի նկարագրությունը
	Կատարման** հաստատում
	Նշումներ

	1
	2
	3
	4
	5

	1. 1
	2-1
	Աշխատանքային համակարգը պետք է ներառի բոլոր անհրաժեշտ`

· Համակարգի սերվերները ներառյալ կանգնակները;

· Աշխատակայանների պահանջված քանակը ներառյալ մոնիտորները, ստեղնաշարերը և մկնիկները;

Անհրաժեշտ ցանցային սարքավորում, ինչպիսիք են` անջատիչներ, հրապատեր և մալուխներ:
	
	
	

	2. 2
	2-2
	Աշխատանքային համակարգը պետք է ներառի`

· Երկու /2/ սերվեր/ հիմնական, թեժ պահուստային/ 

· Երկու /2/ աշխատանքային տեղ «Աշտարակի» համար
Մեկ /1/ աշխատանքային տեղ տեխնիկական հսկման ու կառավարման համար:
	
	
	

	3. 3
	2-3
	Աշխատանքային համակարգը պետք է ընդգրկի`
· Երկու /2/ աշխատանքային տեղ «Աշտարակի» համար մեկական /1/ աշխատանքային կայանով ռադարային ու պլանավորող կարգավարների համար,
Մեկ /1/ աշխատանքային կայան Տեխնիկական ղեկավարի համար
	
	
	

	4. 4
	2-4
	Աշտարակի աշխատատեղերի մոնիտորները պետք է մոնտաժվեն գոյություն ունեցող աշխատանքային սեղանների մեջ: Բոլոր  աշխատատեղերի աշխատանքային կայանները պետք է տեղադրվեն կարգավարական սրահից դուրս /տեխնիկական սրահում/:
	1
	
	

	5. 
	
	
	2
	
	

	6. 5
	2-5
	Աշխատանքային համակարգը պետք է  ապահովի աշխատանքային երկու ռեժիմ՝

· Կախյալ՝  կարգավարների աշխատանքային տեղերը աշխատում են որպես Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հեռադիր աշխատատեղ:
· Անկախ (ինքնավար)՝ Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հետ կապի բացակայության դեպքում:
Աշխատանքային ռեժիմների փոխանջատումը պետք է
 կատարվի տեխնիկական կառավարման և հսկամն աշխատատեղից:
	1


	
	

	7. 
	
	
	2
	
	

	8. 6
	3-1
	Ամբողջական համագործակցություն Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հետ: Համակարգը պետք է համակցվի Երևանի ՕԵԿ կենտրոնում տեղադրված «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հետ ռադարային և պլանային տեղեկատվության փոխանակման նպատակով, ինչպես նաև Երևանի և Գյումրու ՕԵԿ կենտրոնների միջև անձայն կորդինացիայի ապահովման համար: Համակարգային տրեկները, թռիչքների պլանները, SNET հաղորդագրությունները, օդերևութաբանական տեղեկատվությունը, սահմանափակման գոտիները պետք է ստացվեն «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգից՝ LAN, ASTERIX cat062, ASTERIX cat150, XML ֆորմատներով:
	1
	
	

	9. 
	
	
	2
	
	

	10. 7
	3-2
	Գյումրու կարգավարական աշխատանքային տեղերում կատարված թռիչքային պլանների փոփոխությունները պետք է փոխանցվեն  Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգին:
	
	
	

	11. 
	3-3
	Կառավարման փոխանցումը Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ կենտրոնի և Գյումրու  APP/TWR/GND սեկտորների միջև  պետք է կատարվի անձայն:
	
	
	

	12. 
	3-4
	Գյումրու օդանավակայանի   օդերևութաբանական տեղեկատվությունը, պելենգատորի տվյալները և նավիգացիոն համակարգերի աշխատանքային վիճակները պետք է փոխանցվեն TWR աշխատատեղին:
	
	
	

	13. 
	4-1.1.1
	Համակարգը պետք է  ընդունակ լինի ապահովել առնվազն վեց /6/ դիտարկման համակարգերից ստացվող տվյալների մշակումը:
	
	
	

	14. 
	4-1.1.2
	Համակարգը պետք է միացվի «ДРЛС-7СМ» աերոդրոմային ռադարին՝ RS-232 ինտերֆեյսով:
	
	
	

	15. 
	4-1.1.3
	Համակարգը պետք է ստանա և մշակի պլոտների վերաբերյալ հաղորդագրությունը վերը նշված ռադարից ըստ ASTERIX cat001 կատեգորիայի SP-ով, որը ստացվում և փաստաթղթավորվում է Eastern (UVD) ռեժիմից և սպասարկման հաղորդագրություններ ըստ ASTERIX cat002 կատեգորիայի:
	
	
	

	16. 
	4-1.1.4
	Համակարգը պետք է նաև վերահսկի միացված ռադարների գծերը, որպեսզի հայտնաբերի, արդյոք նրանք միացված են թե անջատված:
	
	
	

	17. 
	4-1.1.5
	Յուրաքանչյուր ռադարային կայան ունի իր անհատական  շահագործողի կիրառական նկարագիրը (UAP), և համակարգը պետք է հարմարվի այս անհատական  UAP-ներին, գործածելով  ադապտացիոն պարամետրեր:
	
	
	

	18. 
	4-1.1.6
	Ստացված տվյալները պետք է մեկնաբանվեն և ստուգվեն, որ համապատասխանեն UAP-ին, հակառակ դեպքում խնդրի մասին կտեղեկացվի  և տվյալները կհանվեն:
	
	
	

	19. 
	4-1.2.1
	Համակարգը պետք է միացվի հետևյալ բազմադիրքային համակարգերին`

· EVN MLAT համակարգ բաշխված  ժամանակով

· GYU MLAT համակարգ բաշխված ժամանակով
	
	
	

	20. 
	4-1.2.2
	EVN MLAT կենտրոնացված ժամանակով և GYU MLAT կենտրոնացված ժամանակով համակարգերն ապահովում են տեղեկատվություն ըստ ASTERIX cat019, ASTERIX cat020 և ASTERIX cat034, ASTERIX cat048 կատեգորիաների: Համակարգը պետք է ստանա և մշակի տվյալները ըստ ASTERIX cat019 և ASTERIX cat020 կամ ASTERIX cat034 և ASTERIX cat048 կատեգորիաների: Ընդունվող տվյալների ֆորմատը – LAN-ով.
	
	
	

	21. 
	4-1.2.3
	Համակարգը  պետք է նաև վերահսկի բոլոր միացված դիտարկման համակարգերը, որպեսզի հայտնաբերի, արդյոք դրանք միացված են, թե անջատված:  Դիտարկման փաստացի վիճակը պետք է արտացոլվի  բոլոր կարգավարական աշխատատեղերում:
	1
	
	

	22. 
	
	
	2
	
	

	23. 
	4-1.3.1
	MLAT համակարգը ապահովում է նաև ADS-B հաղորդագրություններ ըստ            ASTERIX cat021 կատեգորիայի: Համակարգը պետք է ստանա և մշակի ADS-B  հաղորդագրություններ վերը նշված MLAT համակարգերից:
	
	
	

	24. 
	4-1.4.1
	MLAT համակարգը  ապահովում է նաև S ռեժիմի տվյալներ, ինչպես  բնութագրված է ASTERIX cat034  և ASTERIX cat048 կատեգորիաներում, որոնք պետք է օգտագործվեն՝

ա/  ուղղահայաց հետևելու (25 ոտնաչափ) բարձր ճշգրտության համար, 

բ/  օդանավի ինդեքսը, պլոտը հետագծերին կապելու համար բազմասենսորային տրեկինգում,

գ/ օդանավի ինդեքսը թռիչքային պլանների հետ փոխկապակցելու համար: 
	
	
	

	25. 
	4-1.4.2
	Անվտանգության ցանցերը կարող են օգտագործել օդանավի տվյալները Թռիչքի կառավարման համակարգից (FMS)` երբ այն հնարավոր է դառնում ([SNET] պահանջներ՝ SNET-19):
	
	
	

	26. 
	4-1.5.1
	Պլոտի տվյալները ռադարային կայաններից և հետագծերը բազմադիրքային համակարգի  աղբյուրներից և ADS-B–ից  պետք է միավորվեն մեկ համակարգի մեջ, օգտագործելով կենտրոնացված բազմասենսորային տրեկեր: Համակարգը պետք է ունենա հնարավորություն ներառելու կամ չներառելու ADS-B տվյալները բազմասենսորային տրեկերի մեջ: Այս գործողության ընտրությունը պետք է լինի տեխնիկական ղեկավարի աշխատատեղից:
	1
	
	

	27. 
	
	
	2
	
	

	28. 
	
	
	3
	
	

	29. 
	4-1.5.2
	Ռադարից ստացված դիրքի տրեկավորումը պետք է արվի PSR, SSR 3/A ռեժիմի, Eastern (UVD) ռեժիմի և S ռեժիմի համար:
	
	
	

	30. 
	4-1.5.3
	Ռադարային կայանների միջև պլոտները պետք է կոմպենսացվեն ըստ սիստեմատիկ (անկյունային) սխալների : Պետք է կոմպենսացվի առնվազն հետևյալը`

· Ռադարի դիրքային սխալը  (2 կոորդինատ):

· Հեռավորությունից  կախված սիստեմատիկ սխալի միջին արժեքը,

· Հեռավորությունից կախված սիստեմատիկ սխալի գծային կախվածության գործակիցը 

Հյուսիսի համալարման սխալը
	1
	
	

	31. 
	
	
	2
	
	

	32. 
	4-1.5.4
	Բազմասենսորային տրեկերը պետք է օգտագործի Երկրի WGS-84 մոդելը: Տրանսֆորմացիայի սխալանքը սենսորի տեղական կոորդինատներից դեպի գեոդեզիկ կոորդինատների (WGS-84) պետք է լինի 1 մետրից պակաս:
	1
	
	

	33. 
	
	
	2
	
	

	34. 
	4-1.5.5

	Բազմասենսորային տրեկերը պետք է օգտագործի IMM (ինտերակտիվ բազմակի մոդելներ) զտիչ և պետք է բավարարի Եվրոկոնտրոլի ստանդարտների պահանջներին [SURVSTD]  տրեկինգի նախաձեռնության, տրեկինգի շարունակականության և տրեկինգի ճշգրտության համար (կողային դիքի ճշգրտություն, արագություն, ուղղություն, բարձրություն, ուղղահայաց արագություն): Այս պահանջների գնահատումը պետք է հիմնված լինի Եվրոկոնտրոլի ստանդարտների վրա [SURVSTD].
	1
	
	

	35. 
	
	
	2
	
	

	36. 
	
	
	3
	
	

	37. 
	4-1.5.6
	IMM տրեկերը պետք է ընդգրկի հորիզոնական թռիչքի հետևյալ ռեժիմները`

ա/ համաչափ հորիզոնական շարժում,

բ/ արագության փոփոխություն (միանման արագացում),

գ/ շրջադարձ հաստատուն արագությամբ,

դ/ շրջադարձ արագության փոփոխությամբ:
	
	
	

	38. 
	4-1.5.7
	Բազմասենսորային տրեկերը պետք է ներառի  օդանավից ստացված հետևյալ տվյալները համակարգային հետագծերի մեջ,  որը հնարավոր է  S ռեժիմում հարցման միջոցով:

· Օդանավի հասցեն (ADR),

· Օդանավի ինքնությունը (ID),

· Մագնիսային ուղղությունը (MGH),

· Վերջին վիճակի ընտրված բարձրությունը (FSS),

· ACAS համակարգի խորհրդատվական որոշման զեկույցը ACS),

· Բարոմետրիկ ուղղահայաց արագությունը (BVR),

· Ցուցմունքային արագությունը (IAS),

· Արագությունը մախով,

· Բարոմետրիկ ճնշման համալարումը (BPS),

Օդերևութաբանական սովորական զեկույց:
	
	
	

	39. 
	4-1.5.8
	Բազմասենսորային տրեկինգը պետք է հարմարվող լինի դիտարկման աղբյուրների քանակին և հատկանիշներին:
	
	
	

	40. 
	4-1.5.9
	Պետք է հնարավոր լինի հարմարեցնել կանխատեսված դիրքերի քանակը, որոնք հաշվարկվում են MST-ի կողմից պլոտերի բացթողումների դեպքում:
	
	
	

	41. 
	4-1.5.10
	MST-ն պետք է կարողանա հայտնաբերել և խուսափել «մասնատված» հետագծերից:
	
	
	

	42. 
	4-1.5.11
	Ցանկալի է, որ MST-ն կարողանա հայտնաբերել և խուսափել հետագծեր ստեղծելուց ռադարի արտացոլման դեպքում:
	
	
	

	43. 
	4-1.5.13
	(SNET-54) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է որոշի յուրաքանչյուր օդանավի ընթացիկ թռիչքային մակարդակը հաճախակի ինտերվալներով:
	
	
	

	44. 
	4-1.5.14
	 (SNET-55) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է որոշի յուրաքանչյուր օդանավի ուղղահայաց արագությունը հաճախակի ինտերվալներով:
	
	
	

	45. 
	4-1.5.15
	 (SNET-57) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է կարողանա անհապաղ որոշել օդանավի թռիչքային մակարդակի գրավումը:
	
	
	

	46. 
	4-1.5.16
	 (SNET-58) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է հնարավորին չափ  ճանաչի և դուրս նետի C ռեժիմի սխալ արժեքները:
	
	
	

	47. 
	4-1.5.17
	 (SNET-59) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է կարողանա անհապաղ արձագանքել օդանավի հեռացմանը տրված թռիչքային մակարդակից:
	
	
	

	48. 
	4-1.5.18
	(SNET-62) Կողային տրեկերը պետք է որոշի կոորդինատները X,Y հարթություններում հաճախակի ինտերվալներով:
	
	
	

	49. 
	4-1.5.19
	 (SNET-63) Կողային տրեկերը պետք է որոշի երկրի նկատմամբ արագության X,Y   բաղադրիչները հաճախակի ինտերվալներով:
	
	
	

	50. 
	4-1.5.20
	 (SNET-64) Կողային տրեկերը պետք է որոշի, արդյոք օդանավը շրջադարձ է     կատարում, և եթե այո, որ ուղղությամբ:
	
	
	

	51. 
	4-1.5.21
	 (SNET -65) Կողային տրեկերը պետք է որոշի, թե ինչ արագությամբ է շրջադարձ   կատարում օդանավը:
	
	
	

	52. 
	4-1.6.1
	Համակարգը պետք է առաքի տրեկները համակարգի բոլոր այն ֆունկցիաներին, որոնք դա պահանջում են: Այն առնվազն ներառում է `

· Աշխատանքային դիրքերը,

· Անվտանգության ցանցերը,

· Մոնիտորինգի միջոցները, և

· Գրանցումը
	
	
	

	53. 
	4-2.1.2
	Պահանջվող համակարգի FDPD-ն  պետք է սատարի երթուղին և ներառի հետևյալը`

ա/ Համակարգի թռիչքային պլանի վարումը
բ/ Երթուղու վերլուծությունը և հետագծի կանխատեսումը,

գ/ Կոդ/ազդականչ փոխհամակցումը:
	
	
	

	54. 
	4-2.1.3
	Թռիչքային պլանի տվյալները թռիչքից առաջ պետք է թարմացվեն`

ա/ ձեռքով՝ թռիչքային տվյալների օպերատորի կողմից:
	
	
	

	55. 
	4-2.1.4
	Թռիչքային պլանի որոշակի թարմացման կամ որոշակի իրադարձության հետ համապատասխան թռիչքային պլանը պետք է առաքվի
ա/ համապատասխան աշխատակայաններին,

բ/ ՕԵԿ համապատասխան միջոցներին, այսինքն MONA, MTCD և այլն:
	
	
	

	56. 
	4-2.1.5
	Երթուղու վերլուծությունը պետք է ստուգի թռիչքային պլանի տրված երթուղին, իսկ հետագծի կանխատեսման ֆունկցիան որոշում և կանխատեսում է յուրաքանչյուր օդանավի հետագիծը այդ երթուղու երկայնքով թռիչքի բոլոր փուլերում թռիչքային պլանի յուրաքանչյուր թարմացման պահին:
	
	
	

	57. 
	4-2.1.7
	FDPD  պետք է ներառի հետևյալը`

ա/ Համակարգի թռիչքային պլանների կառավարումը,

բ/ Երթուղու վերլուծությունը և հետագծի կանխատեսումը,

գ/Համակարգի օժանդակումը կոորդինացիայի համար,

դ/ Կոդ/ազդականչ փոխհամակցումը:
	
	
	

	58. 
	4-2.2.1
	FDPD-ն պետք է պահպանի համակարգի թռիչքային պլան յուրաքանչյուր պլանավորված և գործող չվերթի համար հետաքրքրության ոլորտի սահմաններում, որը ներառում է առնվազն հետևյալը`

ա/ Ներկայացված թռիչքային  պլանի ամբողջ տեղեկատվությունը մտցված ձեռքով, 

բ/ Ընթացիկ հետագիծը,

գ/ Հատկացված ընթացիկ SSR կոդը,

ե/ Ընթացիկ RVSM-ը և այլ կարգավիճակներ,

զ/ Ընթացիկ կոորդինացված տվյալներ:
	
	
	

	59. 
	4-2.2.2
	Թռիչքային պլանների և համապատասխան թարմացումների վերլուծությունը և վավերացումը պետք է հիմնված լինի համալարման պարամետրերի վրա:
	
	
	

	60. 
	4-2.2.3
	FDPD-ն պետք է թարմացնի համակարգային թռիչքային պլանները, ներառյալ հաշվարկված հետագծերը և վիճակները հիմնված հետևյալի վրա`

· Կարգավարի համար ստացված մուտքային տվյալներ

· MONA թարմացումներ՝ հիմնված դիտարկումների տվյալների վրա:
	
	
	

	61. 
	4-2.2.4
	FDPD-ն պետք է անհապաղ թարմացնի թռիչքային պլանը, երբ ստացվում են փոփոխություններ:
	
	
	

	62. 
	4-2.2.5
	Թռիչքի փուլերը պետք է կառավարվեն թռիչքային պլանի կյանքի ցիկլով, որը ներառում է թռիչքային պլանի զանազան վիճակներ ինչպիսիք են`
· Պասիվ,

· Նախաակտիվ կամ սպասող,

· Ակտիվ,

· Ավարտված կամ փակված և 

· Այլ, որ ընդունելի են մատակարարի կողմից:
	
	
	

	63. 
	4-2.2.6
	FDPD-ն պետք է կառավարի և վերահսկի թռիչքային պլանի վիճակի փոփոխությունները այնպես, որ հեշտացնի ATM–ի գործողությունները և օգնի նվազեցնելու չհիմնավորված և անբարենպաստ իրադարձությունների քանակը`

ա/ Պասիվ և նախաակտիվ/սպասող համակարգային թռիչքային պլանները պետք է թարմացվեն միայն ձեռքով ուղղելուց հետո:

բ/Ավարտված/փակված կամ արխիվացված թռիչքային պլանների որևէ փոփոխություն պետք է արգելվի:
	1
	
	

	64. 
	
	
	2
	
	

	65. 
	
	
	3
	
	

	66. 
	4-2.2.7
	FDPD-ն պետք է որոշի թռիչքի RVSM կարգավիճակը, հիմնվելով ներկայացված թռիչքային պլանի 8 և 10 դաշտերի վրա, ATS և Safety Nets ընթացակարգերի համար Եվրոկոնտրոլի բնութագրերի համաձայն`

ա/ Օդանավ RVSM թույլտվությամբ;

բ/ RVSM թույլտվություն չունեցող քաղաքացիական օդանավ; կամ

գ/ RVSM թույլտվություն չունեցող պետական օդանավ:
	
	
	

	67. 
	4-2.2.8
	FDPD-ն պետք է կառավարի ATS հաղորդագրությունները և ստեղծի համակարգային թռիչքային պլաններ անհատական անվանումներով առնվազն`

· Օդանավի ինքնության (ACID)

· Մեկնման աերոդրոմի,

· Չվերթի ամսաթվի (DOF), և

· Արգելակաների հեռացման հաշվարկված ժամի (EOBT) վերաբերյալ:
	
	
	

	68. 
	4-2.2.9
	FDPD-ն պետք է տարբերակի որոշակի կրկնակի թռիչքային պլանները:


	
	
	

	69. 
	4-2.2.10
	FDPD-ն պետք է ընդունի ձեռքով կատարված փոփոխությունները:


	
	
	

	70. 
	4-2.2.11
	FDPD-ն պետք է պահպանի ամբողջ տեղեկատվության (իրադարձությունների)  ձայնագրությունը ժամանակի դրոշմով, հաղորդագրություններ, իրադարձություններ, ձեռքով կատարված փոփոխություններ և ներգրավված համակարգային  բաղադրիչներ/աշխատակայաններ կապված յուրաքանչյուր թռիչքային պլանի հետ:

	
	
	

	71. 
	4-2.2.12  
	FDPD-ն  պետք է արխիվացնի ավարտված թռիչքային պլանները թռիչքային պլանի գրանցված տվյալներով համաձայն օգտագործողի պահանջների հաշիվ ներկայացնելու և վիճակագրության համար:
	
	
	

	72. 
	4-2.2.13
	FDPD-ն պետք է ունենա հետևյալ հնարավորությունները RVSM գործողությունների համար`

ա/ նախազգուշացման ապահովում կոորդինացիոն տվյալներ ստանալուն պես կամ  RVSM թույլտվություն չունեցող քաղաքացիական օդանավի թույլտվության ներածում RVSMօդային տարածք մտնելու համար,

բ/ թույլ տալ կարգավարական աշխատատեղերին ուղղել RVSM վիճակը անհատական թռիչքների համար: 
	
	
	

	73. 
	4-2.3.1
	FDPD-ն պետք է հաշվարկի,  քառաչափ հետագիծ յուրաքանչյուր թռիչքի համար և ապահովի կետերի անցման հաշվարկային տվյալները (ֆիքսված կետերով կամ կոորդինատներով) թռիչքային պլանի երթուղու երկայնքով և որոշել տրանզիտ սեկտորները, տրանզիտ կետերի սեկտորները և հաշվարկային տվյալները, հիմնված առնվազն հետևյալի վրա`
ա/ Աշխարհի Գեոդեզիկ համակարգ (WGS1984)  Էլիպսաձև երկրի մոդել մեծ շրջանի պրոեկցիայով,

բ/S ռեժիմով կամ ձեռքով օպերատորի կողմից ներածված օդանավից ստացված քամիները և ջերմաստիճանը բարձրությունների վրա,

գ/  օդանավի շահագործման ադապտացված պարամետրեր,

դ/ Օդային տարածքի ադապտացված սեկտորիզացիա,

ե/Ադապտացված մուտքի և ելքի կետերը, ինչպես նաև կոորդինատային կետեր (COP) հարակից  ՕԵՍ մարմինների հետ  կոորդինացիայի համար և 

զ/Ադապտացված և դինամիկ օդագնացության տվյալներ (ինչպիսիք են օդուղիներ, վազքուղու կոնֆիգուրացիաներ, նախընտրելի երթուղիներ և այլն:)
	
	
	

	74. 
	4-2.4.1
	FDPD-ն պետք է  հնարավորություն տա և կառավարի SSR կոդերի ձեռքով նշանակումը, որոնք պետք է համապատասխանեն ԻԿԱՕ-ի սկզբունքներին և SSR  կոդերի օգտագործումը կառավարող պլանին և ապահովել SSR վթարային կոդերի վարումը համաձայն ԻԿԱՕ –ի SARP-երի:
	1
	
	

	75. 
	
	
	2
	
	

	76. 
	4-2.4.2
	FDPD-ն պետք է ունենա հետևյալ հնարավորությունները`
ա/կարողանալ վարել  ընթացիկ օգտագործվող կոդ յուրաքանչյուր անհատական թռիչքի համար,

բ/ընդունել ձեռքով ներածում կոդի հանձնարարման համար, հանում և փոխարինում:
	
	
	

	77. 
	4-2.5.1
	FDPD-ն պետք է հնարավոր դարձնի և կառավարի դիտարկումային ուղիների և թռիչքային պլանների միջև փոխկապակցվածությունը այնպես, որ ապահովվի յուրաքանչյուր զույգի միանշանակությունը և շարունակականությունը:
	
	
	

	78. 
	4-2.5.2
	FDPD-ն պետք է ունենա առնվազն հետևյալ հնարավորությունները`

ա/ ապահովել փոխկապակցություն գործող դիսկրետային SSR 3/A ռեժիմ հաղորդող օդանավերին կամ 24 բիտանոց օդանավի հասցե S ռեժիմում (երկու տիպն էլ պետք է լինեն հնարավոր և S ռեժիմը կունենա առավելություն) 

բ/ապահովել ընթացիկ նշանակված SSR կոդի փոխկապակցություն,

գ/ձեռնարկել ավտոմատ փոխկապակցություն հետևյալ պայմաններում
· Երբ համակարգային թռիչքային պլանին նշանակած ընթացիկ կոդը փոխված է,

· Երբ ստացվում է նոր կողմնուղի

· Երբ գոյություն ունեցող կողմնուղին փոխում է կոդը, և

· Երբ համակարգային նոր թռիչքային պլան է ակտիվացվում:

դ/ընդունել օգտագործողի ներածումները ձեռքով փոխկապակցություն ձեռնարկելու և այն ընդհատելու համար,

ե/պահպանել հաստատված փոխկապակցությունը տարբեր օգտագործողների նախասահմանած պայմաններում, ինչպիսիք են`

· Երբ փոխկապակցված կողմնուղին փոխում է կոդը մեկ այլ ցանկացած կոդով, ներառյալ վթարային կոդերը, և

· Համապատասխան դիտարկումների տվյալների ժամանակավոր կորուստ:

զ/ձեռնարկել փոխկապակցության ավտոմատ ընդհատում օգտագործողի կողմից նախասահմանված տարբեր պայմանների դեպքում, ինչպիսիք են`

· Փոխկապակցված թռիչքային պլանը ընդհատված է կամ հանված, կամ

Կորած է կոմնուղին:
	1
	
	

	79. 
	
	
	2
	
	

	80. 
	4-2.5.3
	Համակարգը պետք է արգելի նոր փոխկապակցությունները, եթե մեկից ավելի կոմնուղի ունի պահանջված SSR կոդը:
	
	
	

	81. 
	4-2.5.4
	Համակարգը պետք է զգուշացնի համապատասխան կարգավարին, առանց հաստատված փոխկապակցության վրա ազդելու, օգտագործողի կողմից նախասահմանված տարբեր պայմանների դեպքում, ինչպիսիք են`

· SSR միանման դիսկրետային կոդերի հավաքում մեկից ավելի կողմնուղիների կողմից,

· Դիտարկման կողմնուղու և թռիչքային պլանի SSR կոդերի անհամապատասխանությաւն հայտնաբերում: Պետք է հաշվի առնել աշխարհագրական ուղղումը:
	1
	
	

	82. 
	
	
	2
	
	

	83. 
	4-2.6.1
	FDPD-ն պետք է հնարավորություն տա և կառավարի ստանդարտ թույլտվությունների վազքուղիների նշանակումը մեկնող և ժամանող օդանավերին յուրաքանչյուր աերոդրոմի համար ինչպես նախատեսված է ադապտացիոն պարամետրերում:
	
	
	

	84. 
	4-2.6.2
	Ստանդարտ թույլտվությունների և վազքուզու նշանակումը շահագործողական պահանջներին համապատասխանեցնելու համար, FDPD-ն պետք է ունենա հետևյալ հնարավորությունները`

ա/ Ապահովել SID ավտոմատ նշանակումը համապատասխան սզբնական թռիչքային մակարդակի  և SSR կոդի  թռիչքային պլանների համար մեկնման թույլտվություն խնդրելու պահին, հիմնված`

· Հիմնական վազքուղու կամ թռիչքային պլանում նշված մեկնման վազքուղու վրա:

· Թռիչքային պլանի երթուղու վրա:

բ/Ապահովել STAR-ի ավտոմատ նշանակում թույլտվության համապատասխան տարրերով իրավասու թռիչքային պլանների ակտիվացման պահին, հիմնված`

· Հիմնական վազքուղու կամ թռիչքային պլանում նշված ժամանման վազքուղու վրա,

Թռիչքային պլանի երթուղու վրա:
	
	
	

	85. 
	4-2.6.3
	FDPD-ն պետք է ունենա առնվազն հետևյալ հնարավորությունները`

ա/Ընդունել օգտագործողի ներածումները ավելացնելու և փոփոխելու համար թույլտվության  տարրերը թռիչքային պլանում,

բ/Ընդունել օգտագործողի ներածումները ստանդարտ թույլտվությունները փոխարինելու կամ դուրս մղելու համար, որ տրվել են ավտոմատ ձևով:
	
	
	

	86. 
	4-2.6.4
	FDPD-ն պետք է ավտոմատ ձևով վերանշանակի SID-ը և/կամ STAR-ը ժամանման կամ մեկնման վազքուղու փոփոխության դեպքում մեկ թռիչքի համար:
	
	
	

	87. 
	4-3.1
	Ֆունկցիան պետք է հնարավորություն ունենա թույլ տալու տեխնիկական ղեկավարին ներածել, պահեստավորել և բաշխել տեքստային հաղորդագրությունները բոլոր գրանցված օպերատիվ աշխատատեղերին:
	
	
	

	88. 
	4-3.2
	Ֆունկցիան պետք է հնարավորություն ունենա թույլ տալու տեխնիկական ղեկավարին ներածել, պահեստավորել և բաշխել տեքստային հաղորդագրությունները առանձին գրանցված օպերատիվ աշխատատեղերին` մեկին կամ մի քանիսին:
	
	
	

	
	4-3.3
	Յուրաքանչյուր օպերատիվ աշխատատեղ, որը ստանում է այդպիսի տեքստային հաղորդագրություն, պետք է հաստատի, որ ստացել է:
	
	
	

	89. 
	4-3.4
	Տեխնիկական ղեկավարը պետք է ունենա ինդիկացիա աշխատատեղերի վերաբերյալ, որոնք հաստատել կամ չեն հաստատել հաղորդագրության ստացումը սահմանված ժամանակի ընթացքում:
	
	
	

	90. 
	4-4.1.1
	Համակարգը պետք է կատարի սարքավորման հետ կապված Եվրոկոնտրոլի կողմից  դրված բոլոր պահանջները հետևյալ փաստաթղթերում`

· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Short Term Conflict Alert [EUR_STCA –ի համար

· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Minimum Safe Altitude Warning [EUR_MSAW]-ի համար

· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Area Proximity Warning [EUR_APW]-ի և
Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Approach Path Monitoring [EUR_APM]-ի համար:
	
	
	

	91. 
	4-4.2.1
	 (SNET-01) Անվտանգության ցանցերը (Safety Nets) պետք է ապահովեն  ATC HMI-ը տագնապի տվյալներով ռադիոլոկացիոն կառավարման բոլոր կարգավարներին  համապատասխան կոնֆլիկտների  մասին, ռելյեֆի հետ բախման վտանգի և օդային տարածքի վերահաս խախտումների մասին:
	
	
	

	92. 
	4-4.2.2 
	 (SNET-02) Safety Nets-ի  կեղծ ահազանգերի քանակը պետք է բերվի հնարավոր մինիմումի:
	
	
	

	93. 
	4-4.2.3
	 (SNET-03) Բավարար ժամանակի առկայության դեպքում Safety Nets-ը պետք է փորձի հաստատել, որ ահազանգը գործնականորեն անհրաժեշտ է նախքան HMI-ին տեղեկացնելը:
	
	
	

	94. 
	4-4.2.4
	 (SNET-04) Զգուշացման ժամանակը պետք է բավարար լինի բոլոր անհրաժեշտ գործողությունների համար կարգավարի ահազանգը ճանաչելու պահից մինչև օդանավի համապատասխան գործողությունների հաջող ավարտը:
	
	
	

	95. 
	4-4.2.5
	 (SNET-05) Զգուշացման ժամանակը պետք է բերվի գործնական մինիմումի, այնպես որ դա չնպաստի նոր կեղծ ահազանգերի առաջանալուն:
	
	
	

	96. 
	4-4.2.6
	 (SNET-06) Յուրաքնչյուր Safety Net  պետք է կարողանա արգելափակվել կոնկրետ չվերթների կամ տարածքի նկատմաբ:
	
	
	

	97. 
	4-4.2.7
	 (SNET-07) Թռիչքի ղեկավարները պետք է արգելափակեն առանձին Safety Nets-ը հատուկ սեկտորների համար կամ օդային տարածքի սահմաններում:
	
	
	

	98. 
	4-4.2.8
	 (SNET-08) Անհատ կարգավարներ չպետք է թույլատրվեն անջատել Safety Nets-ի ֆունկցիան:
	
	
	

	99. 
	4-4.2.9
	 (SNET-88) Safety Nets-ը պետք է  օգտագործի գոտիները, որպեսզի որոշի հատուկ դիտարկման տվյալների համար ահազանգ տալու անհրաժեշտությունը:
	
	
	

	100. 
	4-4.2.10
	 (SNET-09) Գոտիները պետք է  սահմանվեն որպես օդային տարածքի ծավալներ , որոնք ունեն դրանց հետ կապված  որոշակի պարամետրեր:
	
	
	

	101. 
	4-4.2.11
	STCA-ն պետք է ունենա հնարավորություն  մինիմումի պարամետրերի տարբեր հավաքածուներ ունենալու:
	
	
	

	102. 
	4-4.2.12
	 (SNET-10) Ուղղահայաց ինտերվալները պետք է լինեն սահմանված համապատասխան ձևով:
	
	
	

	103. 
	4-4.2.13
	 (SNET-11) Հորիզոնական կոորդինատները պետք է սահմանված լինեն  համապատասխան համակարգի կոորդինատների օգտագործումով, ATM համակարգի այլ ասպեկտների հետ համատեղելի:
	
	
	

	104. 
	4-4.2.14
	 (SNET-12) Կոորդինատները` սահմանված որպես լայնություն/երկայնություն  պետք է վերցվեն  WGS84 ստանդարտների  համակարգից:
	
	
	

	105. 
	4-4.2.15
	 (SNET-13) Գոտիները պետք է սահմանվեն անկախ յուրաքանչյուր Safety Net.-ի համար:
	
	
	

	106. 
	4-4.2.16
	 (SNET-14) Գոտիները պետք է հնարավորություն ունենան մասնակի կամ լրիվ ծածկելու այլ գոտիներ:
	
	
	

	107. 
	4-4.2.17
	 (SNET-15) Պետք է հնարավոր լինի առանձին գոտիներին առավելություն տալ որոշելու համար օգտագործվող գոտին, երբ օդանավի դիքը ցույց տվող կետը ընկնում է մեկից ավելի գոտիների մեջ:
	
	
	

	108. 
	4-4.2.18
	 (SNET-16) Պետք է հնարավոր լինի գոտու տեսակի որոշումը առանձին Safety Nets-երի օգտածործման գոտիների համար:
	
	
	

	109. 
	4-4.2.19
	 (SNET-89)  Ցանկալի է , որ  համակարգչի վրա մեխանիկորեն հայտնվող գոտիների խումբը ապահոված լինի, որ հնարավոր չլինի այն անջատել, բացառությամբ, եթե Safety Net-ը ինքը չի անջատի:
	
	
	

	110. 
	4-4.2.21
	 (SNET-18)  Safety Nets-երը պետք է օգտագործեն կարգավարի ներածած Թույլատրված թռիչքային մակարդակները դիտարկման տվյալները լրացնելու համար և որոշելու համար, թե արդյոք օդանավը գտնվում է թռիչքային մակարդակը հորիզոնական գրավելու և պահելու պրոցեսում:
	
	
	

	111. 
	4-4.2.22
	 (SNET-20) Safety Nets-ից արտածած տվյալները պետք է հնարավոր լինեն վերլուծության համար  off-line ռեժիմում:
	
	
	

	112. 
	4-4.2.23
	 (SNET-21) Տվյալները, որ ձևավորում են մեկ կամ ավելի Sfety Net-երի ներածումը, ինչպիսին դիտարկման համակարգի արտածումն է, պետք է հնարավոր լինեն վերլուծության համար off line ռեժիմում:
	
	
	

	113. 
	4-4.2.24
	 (SNET-23) Safety Nets-երը պետք է հնարավոր դարձնեն կարգավարի ներածած տեղեկատվությունը վերլուծության համար off line ռեժիմում:
	
	
	

	114. 
	4-4.3.1
	 (SNET-26) STCA-ն պետք է հայտնաբերի և ահազանգի կոնֆլիկտները, որ ներգրավում են առնվազն մեկ իրավասու օդանավ:
	
	
	

	115. 
	4-4.3.2
	 (SNET-27) STCA-ն պետք է հայտնաբերի կոնֆլիկտներ հիմնված կանխատեսված ուղղագիծ կողմնուղիների վրա:
	
	
	

	116. 
	4-4.3.3
	 (SNET-28) STCA-ն պետք է հայտնաբերի կոնֆլիկտներ հիմնված ընթացիկ օդանավերի վտանգավոր մոտեցման վրա:
	
	
	

	117. 
	4-4.3.4
	 (SNET-31) Որտեղ անհրաժեշտ է, STCA-ն պետք է կարողանա հայտնաբերել և խուսափել կոնֆլիկտները ահազանգելուց ռադարի կեղծ արտացոլումների դեպքում:
	
	
	

	118. 
	4-4.3.5
	 (SNET-32) Որտեղ անհրաժեշտ է, STCA-ն պետք է կարողանա հայտնաբերել և խուսափել կոնֆլիկտները ահազանգելուց դիտարկումային կողմնուղիների դեպքերում, որոնք դիտվում են թույլատրվածից ավելի ժամանակի ընթացքում:
	
	
	

	119. 
	4-4.3.6
	 (SNET-33) Պետք է հնարավոր լինի ադապտացնել STCA-ի գործունեությունը կախված գոտու /տարածաշրջանի/ տիպից:
	
	
	

	120. 
	4-4.3.7
	 (SNET-34) STCA-ի արգելափակումը պետք է հնարավոր լինի որոշակի գոտիներում:
	
	
	

	121. 
	4-4.3.8
	 (SNET-35) STCA-ն պետք է ներառի համապատասխան չափանիշներ հայտնաբերելու մեխանիզմ,որ պիտի օգտագործվի կոնֆլիկտների դեպքում, որտեղ իրար խանգարող օդանավերը գտնվում են տարբեր տիպի գոտիներում:
	
	
	

	122. 
	4-4.3.9
	 (SNET-36) STCA-ն պետք է ունենա հնարավորություն հայտնաբերելու և անմիջապես արձագանքելու գոտու ակտիվացման  փոփոխություններին:
	
	
	

	123. 
	4-4.3.10
	EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված C տարբերակում պետք է իրականացվի “Fast diverging conditions to suppress fine filters” գործառույթը:
	
	
	

	124. 
	4-4.3.11
	EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված D տարբերակում կարող է իրականացվել “Use of uncertainty in conflict prediction” գործառույթը:
	
	
	

	125. 
	4-4.3.12
	EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված E տարբերակում պետք է իրականացվի “Cleared flight level used for vertical prediction (in linear prediction filter)”գործառույթը:
	
	
	

	126. 
	4-4.3.13
	EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված G տարբերակում պետք է իրականացվի“Current proximity filter and alert confirmation” գործառույթը:
	
	
	

	127. 
	4-4.3.14
	EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված H տարբերակում պետք է իրականացվի“Turning prediction filter and alert confirmation” գործառույթը:
	
	
	

	128. 
	4-4.4.1
	 (SNET-37) MSAW–ը պետք է հայտնաբերի և ահազանգի կանխատեսված կամ առկա  ռելյեֆի հատ բախման վտանգը օդանավի և գետնի կամ այլ որոշակի խոչընդոտների միջև:
	
	
	

	129. 
	4-4.4.2
	 (SNET-38) Հորիզոնական թռիչք կատարող կամ բարձրություն հավաքող օդանավը, որը մոտենում է բարձր ռելյեֆ ունեցող տարածքի, պետք է իրավասու լինի ահազանգելու:
	
	
	

	130. 
	4-4.4.3
	 (SNET-39) Ամենացածր անվտանգ բարձրությունը պետք է սահմանվի  որպես տարածքի հետ կապված մակարդակ, հիմնված ռելյեֆի, խոչընդոտների տվյալների բազայի վրա, կամ երկուսը համատեղ:
	
	
	

	131. 
	4-4.4.4
	Ցանկալի է , որ (SNET-42) MSAW –ը  հնարավորություն ունենա հաղքահարել տարածքներ, որ ակտվացվում և դեակտիվացվում են ըստ օպերատիվ հանգամանքների:
	
	
	

	132. 
	4-4.5.1
	 (SNET-43) APW-ն պետք է  հայտնաբերի և ահազանգի օդանավի վերահաս կամ փաստացի մուտքը պաշտպանված օդային տարածք:
	
	
	

	133. 
	4-4.5.2
	 (SNET-44) Պաշտպանված օդային տարածքը պետք է սահմանվի որպես գոտիների խումբ:
	
	
	

	134. 
	 4-4.5.3
	 (SNET-45) APW-ն պետք է միայն հայտնաբերի  օդային տարածք վերահաս ներթափանցումները պաշտպանված այն օդային տարածքի համար, որ այդ պահին ակտիվ է ցույց տալիս:
	
	
	

	135. 
	4-4.5.4
	 (SNET-46) APW–ն պետք է հնարավորություն ունենա հայտնաբերելու և անմիջապես արձագանքելու գոտու ակտիվացման փոփոխություններին:
	
	
	

	136. 
	4-4.6.1
	 (SNET-47) Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն դիտարկումային տվյալների աղբյուրով, որ թարմացվում են հաճախակի ինտերվալներով:
	
	
	

	137. 
	4-4.6.2
	 (SNET-48) Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն համապատասխան տեղեկատվությամբ համապատասխան օդանավը հայտնաբերելու համար:
	
	
	

	138. 
	4-4.6.3
	 (SNET-50) Safety Nets-երը պետք է ավտոմատ ձևով գործեն, առանց առաջացնելու կարգավարի համար անպատեհ լրացուցիչ աշխատանք:
	
	
	

	139. 
	4-4.6.4
	 (SNET-51) Safety Nets –երը չպետք է պահանջեն կարգավարից անել հատուկ ներածումներ:
	
	
	

	140. 
	4-4.6.5
	 (SNET-52) Որտեղ անհրաժետ է, Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն կարգավարների ներածած տվյալներով, ինչպիսիք են թույլատրված թռիչքային մակարդակները:
	
	
	

	141. 
	4-4.7.1
	 (SNET-68) Safety Net-ի տվյալները պետք է հնարավոր լինի HMI-ի համար:
	
	
	

	142. 
	4-4.7.2
	 (SNET-69) Ահազանգերը պետք է երևան դիտարկման առնվազն այն կառավարող սեկտորի էկրանի վրա, որը պատասխանատու է տվյալ թռիչքների համար:
	
	
	

	143. 
	4-4.7.3
	 (SNET-70) Եթե ազդվում է ավելի քան մեկ սեկտոր, ահազանգը պետք է երևա համապատասխան սեկտորներում:
	
	
	

	144. 
	4-4.7.4
	 (SNET-72) Ահազանգերը անընդհատ և միաժամանակ  պետք է երևան արտացոլման բոլոր սեկտորներում:
	
	
	

	145. 
	4-4.7.5
	 (SNET-73) Պատահական արտացոլված ահազանգերի քանակը պետք է հասցվի մինիմումի:
	
	
	

	146. 
	4-4.8.1
	 (SNET-74) Safety Net-ի տվյալները պետք է հնարավոր լինեն գրանցելու համար:
	
	
	

	147. 
	4-4.9.1
	(SNET-91)Կարգավարական աշխատատեղերը պետք է ապահովվեն տեղեկատվությամբ յուրաքանչյուր Safety Net-ի վիճակի մասին:
	
	
	

	148. 
	4-4.10.1
	 (SNET-75) STCA–ն պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի ընթացիկ STCA գոտիները և պարամետրերը սահմանող տվյալները:
	
	
	

	149. 
	4-4.10.2
	 (SNET-76) STCA–ն  պետք է տեղակացված լինի առանձին գոտիների վիճակի ցանկացած փոփոխության  մասին:
	
	
	

	150. 
	4-4.11.1
	 (SNET-77) MSAW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի ընթացիկ MSAW գոտիները և դրանց հետ կապված մինիմում անվտանգ բարձրությունները սահմանող տվյալները, եթե այդպիսիք սահմանվում են:
	
	
	

	151. 
	4-4.11.2
	 (SNET-78) MSAW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի օդանավի ամենաբարձր թռիչքային մակարդակը MSAW-ի մշակման համար սահմանող տվյալները, եթե դրանք սահմանված են:
	
	
	

	152. 
	4-4.11.3
	 (SNET-79) Եթե MSAW-ի գոտիները փոփոխական վիճակով սահմանված են MSAW-ը պետք է տեղակացված լինի գոտիների վիճակի ցանկացած փոփոխության  մասին:
	
	
	

	153. 
	4-4.12.1
	 (SNET-80) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որ մշտական թարմացվում են:
	
	
	

	154. 
	4-4.12.2
	 (SNET-81) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որոնք կարող են ակտիվացվել և դեակտիվացվել ավտոմատ ձևով կոնկրետ ժամերի:
	
	
	

	155. 
	4-4.12.3
	 (SNET-82) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որոնք կարող են ակտիվացվել և դեակտիվացվել ձեռքով:
	
	
	

	156. 
	4-4.12.4
	 (SNET-83) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որոնք կարող են սահմանվել և ակտիվացվել առցանց:
	
	
	

	157. 
	4-4.13.1
	 (SNET-87) Պետք է հնարավոր լինի փոխել Safety Nets –երի ադապտացիոն պարամետրերը (ինչպիսիք են պարամերտի արժեքները և գոտու սահմանումները) միայն համակարգի աշխատանքի մինիմում վնասներով:
	
	
	

	158. 
	4-4.14.1
	APM–ը պետք է ահազանգի կարգավարներին օդանավի փաստացի կամ կանխատեսված օդանավակայանին մոտեցման ստանդարտ գլիսադայի շեղումների մասին:
	
	
	

	159. 
	4-4.14.2
	Օդանավը պետք է  արտոնված լինի APM-ի մշակման համար գլիսադայի վրա:
	
	
	

	160. 
	4-4.14.3
	 (APM-07) APM–ը պետք է օպերատիվ ձևով հայտնաբերի արտոնված օդանավին առընչվող իրավիճակները:
	
	
	

	161. 
	4-4.14.4
	 (APM-08) APM–ը պետք է օպերատիվ ձևով ահազանգի արտոնված օդանավին առընչվող իրավիճակները:
	
	
	

	162. 
	4-4.14.5
	APM-ը պետք է ձևավորվի ադապտացիայի պարամետրերով, որոնք բնութագրում են գլիսադան և շեղման չափանիշները ահազանգի համար:
	
	
	

	163. 
	4-4.14.6
	 (APM-10) APM-ի  արձակած խանգարող ահազանգերի քանակը պետք է հասցվի հնարավոր մինիմումի:
	
	
	

	164. 
	4-4.14.7
	 (APM-11) APM-ի  արձակած կեղծ ահազանգերի քանակը պետք է հասցվի հնարավոր մինիմումի:
	
	
	

	165. 
	4-4.14.8
	 (APM-13) APM-ը պետք է շարունակի ապահովել ահազանգ (ներ) քանի դեռ տգնապի վիճակը կա:
	
	
	

	166. 
	4-4.14.9
	 (APM-14) APM –ը պետք է ապահովի ահազանգերի խլացման հնարավորություն առանձին վազքուղիների և առանձին չվերթների համար:
	
	
	

	167. 
	4-4.14.10
	(APM-15) Ահազանգի խլացումների մասին պետք է տեղեկացվեն այն բոլոր կարգավարները, ում վերաբերվում է:
	
	
	

	168. 
	4-4.14.11
	(APM-16) Վիճակի մասին տեղեկատվությունը պետք է ներկայացվի թռիչքային ղեկավարին և կարգավարի աշխատատեղերին  այն դեպքում, եթե APM-ը հնարավոր չէ:
	
	
	

	169. 
	4-4.14.12
	(APM-17) APM-ի բոլոր կիրառվող  տվյալները պետք է հնարավոր լինեն առցանց վերլուծությունների համար:
	
	
	

	170. 
	4-5.1.1
	(MONA-1) MONA-ն պետք է կարողանա ապահողել սպասարկում հետևյալ տիպերի MONA օգտագործողներին` կարգավարներին և այնպիսի առաջադեմ ֆունկցիոնալության միջոցներին, ինչպիսին է MTCD.
	
	
	

	171. 
	4-5.2.1
	(MONA-2) MONA-ն պետք է թռիչքը ընդունելի համարի համապատասխանության մոնիտորինգի համար եթե նրա ընթացիկ համակարգային հետագծի դիրքը գտնվում է օդային տարածքի գոտու սահմաններում, որի համար գոյություն ունի համապատասխանություն մոնիտորինգ և թռիչքը նշված է որպես համապատասխանության մորնիտորինգի համար ընդունելի:
	
	
	

	172. 
	4-5.3.1
	(MONA-3) Յուրաքանչյուր թռիչքի համար, որն ընդունելի է համապատասխանության մոնիտորինգի համար, MONA-ն պետք է համեմատի թռիչքի ընթացիկ դիքը և վարքագիծը, ըստ իր վիճակի վեկտորի,  թռիչքների համակարգային հետագծի կանխահաշվարկների հետ միասին, թռիչքի համապատասխանությունը հաստատելու համար:
	
	
	

	173. 
	4-5.4.1
	(MONA-4) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ երկայնական շեղումի անհամապատասխանությունը հայտնվում է ամեն ամգամ, երբ օդանավի ընթացիկ հետագիծը դուրս է գալիս համակարգային հետագծի երկայնակի շեղումների  պարամետրի սահմաններից:
	
	
	

	174. 
	4-5.4.2
	(MONA-6) MONA-ն պետք է որոշի երկայնակի շեղումը որպես համակարգային հետագծի երկայնքով կողմնուղու հեռավորությունը կողմնուղու փաստացի դիրքի պրոյեկցիայից  դեպի համակարգային հետագիծ մինչև համակարգային հետագծի կետը,  փաստացի կողմնուղային դիրքին հարիր ժամանակին համապատասխան:
	
	
	

	175. 
	4-5.4.3
	(MONA-7) Ամեն անգամ, երբ կա երկայնական շեղումի անհամապատասխանելիություն, MONA-ն պետք է խթանի թռիչքների համակարգային հետագծի վերահաշվարկը հիմնված թռիչքի նոմինալ դիրքի և դրա դիտարկված բնութագրի վրա:
	
	
	

	176. 
	3-6.5.1
	(MONA-10) Ամեն անգամ, երբ առաջանում է ուղղահայց շեղում, MONA-ն պետք է խթանի թռիչքների համակարգային հետագծի վերահաշվարկը հիմնված թռիչքի նոմինալ դիրքի և դրա դիտարկված բնութագրի վրա:
	
	
	

	177. 
	4-5.6.1
	(MONA-11) Ընթացիկ արագության կամ բարձրություն հավաքելու/իջնելու թռիչքային պարամետրերը սահմանելիս, MONA-ն պետք է դիտարկի թռիչքների ռեժիմը բավական երկար ժամանակի ընթացքում, որպեսզի ապահովվի անբողջ ՕԵՍ համակարգի կայունությունը:
	
	
	

	178. 
	4-5.7.1
	(MONA-12) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ որ լայնակի շեղումի անհամապատասխանությունը հայտնվում է ամեն ամգամ, երբ օդանավի ընթացիկ հետագիծը  հեռու է լանլայնակի շեղման սահմանի համակարգային հետագծի պարամետրից:
	
	
	

	179. 
	4-5.8.1
	(MONA-13) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ հորիզոնական թռիչքի փուլում թույլատրված թռիչքային մակարդակի շեղման անհամապատասխանությունը առաջանում է ամեն անգամ, երբ թռիչքի ընթացիկ բարձրությունը տարբերվում է  թույլատրված թռիչքային մակարդակի  շեղման սահմանի համակարգային հետագծի պարամետրից:
	
	
	

	180. 
	4-5.8.2
	(MONA-14) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ թռիչքը մտնում է հորիզոնական թռիչքի փուլ հենց որ  ընթացիկ բարձրությունը լինի իր  թույլատրված մակարդակից շեղման սահմանների պարամետրում , բացառությամբ պոտենցիալ level bust-ի առկայության դեպքի:
	
	
	

	181. 
	4-5.9.1
	(MONA-26) Եթե օպերատիվ ավտոմատ կոորդինացիայի միջոցը մատչելի չէ, ցանկալի է, որ  MONA-ն հաշվի առնի, որ կոորդինացիայի պոտենցիալ խաթարման անհամապատասխանություն կա ամեն անգամ, երբ թռիչքների համակարգային հետագիծը ցույց է տալիս, որ կոորդինացիայի պայմանները չեն բավարարվի:
	
	
	

	182. 
	4-5.10.1
	(MONA-27) MONA-ն պետք է տեղեկացնի կառավարող սեկտորին ամեն անգամ, երբ հայտնվում և վերանում է լայնակի շեղման անհամապատասխանություն:
	
	
	

	183. 
	4-5.10.2
	(MONA-28) MONA-ն պետք է տեղեկացնի կառավարող սեկտորին  ամեն անգամ, երբ հայտնվում և վերանում է թույլատրված թռիչքային մակարդակի շեղման անհամապատասխանություն:
	
	
	

	184. 
	4-5.11.1
	(MONA-36) MONA-ն պետք է հիշեցում տա կառավարման հաճախականության փոփոխության  մասին` հիշեցման ժամանակի պարամետրը մինչև կամ հաշվարկված ժամանակից հետո, որի ընթացքում թռիչքը կհամապատասխանի պայմաններին կառավարման հաճախականության փոփոխության համար, ինչպես սահմանված է ՕԵՍ հարակից սեկտորների հետ գրավոր համաձայնությամբ կամ ստանդարտ օպերատիվ ընթացակարգերով:
	
	
	

	185. 
	4-5.12.1
	(MONA-41) MONA-ն պետք է տա հիշեցում ձեռքով կոորդինացիայի մասին` հիշեցման ժամանակի պարամետրը միչև կամ հաշվարկված ժամանակից հետո, որի ընթացքում թռիչքը կհամապատասխանի պայմաններին ձեռքով կոորդինացիա սկսելու համար, ինչպես սահմանված է ՕԵՍ հարակից սեկտորների հետ գրավոր համաձայնությամբ կամ ստանդարտ օպերատիվ ընթացակարգերով:
	
	
	

	186. 
	4-5.12.2
	(MONA-42) MONA-ն պետք է ուղարկի հիշեցումներ ձեռքով կոորդինացիայի մասին համատեղ սեկտորին, որը պատասխանատու է տվյալ թռիչքի ձեռքով կոորդինացիայի համար:
	
	
	

	187. 
	4-5.12.3
	(MONA-43) Ձեռքով կոորդինացիայի մասին հիշեցումները` տրված MONA-ի կողմից, պետք է ճանաչի չվերթը և հաջորդ ՕԵՍ սեկտորը:
	
	
	

	188. 
	4-5.12.4
	(MONA-44) MONA-ն չպետք է տա հիշեցում ձեռքով կոորդինացիայի մասին, եթե ձեռքով կոորդինացիան արդեն սկսված է:
	
	
	

	189. 
	4-5.13.1
	(MONA-51) MONA-ն պետք է ընդունի  թռիչքների ղեկավարի պահանջը գոտու հիշեցման վերաբերյալ, որը բնորոշում է հիշեցման հետ կապված օդային տարածքի գոտին, այն սեկտորը, որը պիտի հիշեցվի, թռիչքների տեսակները, որոնց համար պետք է տրվեն հիշեցումները և գոտու հիշեցման տիպը:
	1
	
	

	190. 
	
	
	2
	
	

	191. 
	4-5.14.1
	(MONA-55) MONA-ն պետք է ընդունի կարգավարի հանձնարարած հիշեցումը, որ նշում է ժամանակը կամ թռիչքի դիրքը, որի համար պետք է տրվի հիշեցումը, հիշեցման մանրամասները:
	1
	
	

	192. 
	
	
	2
	
	

	193. 
	4-5.15.1
	(MONA-61) MONA-ն պետք է ներառի կարգավարի հաստատման միջոց, որ թույլ է տալիս կարգավարին հաստատել MONA-ի տված հիշեցումները:
	
	
	

	194. 
	4-5.15.2
	(MONA-62) MONA-ն պետք է ներառի կարգավարական միջոց, որ թույլ է տալիս կարգավարին դադարեցնել հիշեցումներ տալը:
	
	
	

	195. 
	4-5.16.1
	(MONA-63) Ցանկալի է, որ MONA ծառայության ապահովման գործունեության շրջանակը պայմանավորված լինի կոնֆիգուրացիայի տվյալներով  և մոնիտորինգի չափանիշների պարամետրերով , որոնք կարող են որոշվել և փոփոխվել թռիչքների ղեկավարի կամ ավտոմատ կոնֆիգուրացիոն ֆունկցիաների կողմից:
	
	
	

	196. 
	4-5.16.2
	(MONA-64) MONA-ի թռիչքային ղեկավարները պետք է կարողանան թույլ տալ, որ որոշակի մոնիտորինգի չափանիշների պարամետրեր զննվեն և փոփոխվեն MONA-ի օգտագործողների կողմից:
	
	
	

	197. 
	4-5.17.1
	(MONA-66) MONA-ն պետք է ապահովվի չվերթի դիրքի և բնութագրող ընթացիկ տվյալներով հայտնի ճշգրտությամբ կառավարող սեկտորի (համատող սեկտորի) անունով:
	
	
	

	198. 
	4-5.17.2
	(MONA-67) MONA-ն պետք է ապահովվի թռիչքային տվյալներով, որոնք թույլ են տալիս ճանաչել կառավարման հաճախականության փոփոխությունները:
	
	
	

	199. 
	4-5.17.3
	(MONA-6 8) MONA-ն պետք է ապահովվի թռիչքային տվյալներով, որոնք թույլ են տալիս ճանաչել ձեռքով կոորդինացիայի սկիզբը:
	
	
	

	200. 
	4-5.17.4
	(MONA-69) MONA-ն  պետք է ապահովվի թռիչքային տվյալներով, որոնք թույլ են տալիս ճանաչել օդանավի օդագնացական սարքավորումը:
	
	
	

	201. 
	4-5.18.1
	(MONA-70) MONA-ն պետք է ապահովվի համակարգային հետագծի տվյալներով, որոնք ներկայացնում են պլանավորված 4-D թռիչքի հետագծեր:
	
	
	

	202. 
	4-5.19.1
	(MONA-71) MONA-ն պետք է ապահովվի հետագծի վերահաշվարկի ֆունկցիայով, որը հնարավորություն կտա MONA-ին կառավարել թռիչքների համակարգային հետագծի վերահաշվարկը, հիմնված վերանայված <<now position>> ենթադրության վրա, որը ստացվում է  օդանավի ընթացիկ դիրքի  հորիզոնական պրոյեկցիայից  ընթացիկ համակարգային հետագծին` երկայնականի վերահաշվարկի մեթոդով:
	
	
	

	203. 
	4-5.19.2
	(MONA-72) Հետագծի վերահաշվարկման ֆունկցիան պետք է թույլ տա, որ MONA-ն կառավարի այն, որպեսզի երկայնակի վերահաշվարկ կատարելիս հաշվի առնվի դիտարկված գետնի հարաբերական արագության ռեժիմները և/կամ  դիտարկված բարձրություն հավաքելու/ իջնելու բնութագրերը:
	
	
	

	204. 
	4-5.20.1
	 (MONA-75) MONA-ն պետք է ապահովված լինի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ անհամապատասխանության վերաբերյալ զգուշացումները  ուղարկվեն կարգավարներին:
	
	
	

	205. 
	4-5.20.2
	(MONA-76) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ թռիչքային համապատասխանության մանրամասները ուղարկվեն կարգավարներին:
	
	
	

	206. 
	4-5.20.3
	(MONA-77) Ցանկալի է,որ MONA-ն ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ հուշումները ուղարկվեն կարգավարներին:
	
	
	

	207. 
	4-5.20.4
	(MONA-78) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ հաստատումները ստացվեն կարգավարներից:
	
	
	

	208. 
	4-5.20.5
	(MONA-79) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ հուշումների պահանջները ստացվեն կարգավարներից:
	
	
	

	209. 
	4-5.20.6
	(MONA-80) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ գոտիների  վերաբերյալ հուշումները ստացվեն թռիչքների ղեկավարներից:
	
	
	

	210. 
	4-5.20.7
	(MONA-81) MONA –ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է MONA կոնֆիգուրացիայի երկխոսություն ղեկավարների հետ:
	
	
	

	211. 
	4-5.21.1
	(MONA-82) Ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի  Թռիչքային համապատասխանության մանրամասների ստացման համար այլ ավտոմատացված ֆունկցիաների կողմից:
	
	
	

	212. 
	4-5.22.1
	(MONA-83) MONA-ն կարող է ապահովված լինել մի ինտերֆեյսով, որը թույլ է տալիս , որ MONA կոնֆիգուրացիոն տվյալները զննվեն և փոխվեն  այլ ավտոմատ ֆունկցիաների կողմից:
	
	
	

	213. 
	4-5.23.1
	(MONA-85) MONA-ն պետք է ապահովված լինի տվյալները գրանցելու ֆունկցիայով, որը հնարավորություն է տալիս, որ  MONA-ի գրանցված տվյալները  վերականգնվեն օֆ-լայն վերլուծության համար:
	
	
	

	214. 
	4-5.24.1
	(MONA-S-03) Համապատասխան կարգավարական աշխատանքային տեղերը և թռիչքների  ղեկավարի աշխատանքային տեղը պետք է տեղեկացվեն անհամապատասխանության վերաբերյալ զգուշացումների ներկայացման ցանկացած լրիվ կամ մասնակի կորստի կամ աղավաղման  մասին:
	
	
	

	215. 
	4-5.25.1
	(MONA-S-05) Համապատասխան կարգավարական աշխատանքային տեղերը և թռիչքների  ղեկավարի աշխատանքային տեղը պետք է տեղեկացվեն ցանկացած լրիվ կամ մասնակի կորստի կամ աղավաղման  մասին համակարգի սահմանած հուշումների տեսքով:
	
	
	

	216. 
	4-4.26.1
	(MONA-92) MONA-ն պետք է նախագծված լինի այնպես, որ կարելի լինի հեշտությամբ ավելացնել նոր անհամապատասխանության ասպեկտներ և գոյություն ունեցող  մոնիտորինգի չափանիշները ձևափոխել:
	
	
	

	217. 
	4-6.1.1
	(MTCD-01) Օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում MTCD-ն պետք է հայտնաբերի բոլոր կոնֆլիկտները օդանավերի  միջև օդանավերի կոնֆլիկտների կանխատեսված սահմաններում:
	
	
	

	218. 
	4-6.1.2
	(MTCD-02) Օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում MTCD-ն պետք է հայտնաբերի հատուկ նշանակության օդային տարածքի բոլոր խախտումները հատուկ նշանակության օդային տարածքի խախտումների կանխատեսված դիապազոնում:
	
	
	

	219. 
	4-6.1.3
	(MTCD-03) Օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում MTCD-ն պետք է հայտնաբերի բոլոր իջեցումները օգտագործվող ամենացածր թռիչքային մակարդակից ցածր:
	
	
	

	220. 
	4-6.1.4
	(MTCD-06) MTCD  կոնֆլիկտի հայտնաբերումը պետք է  հարթ լինի:
	
	
	

	221. 
	4-6.1.5
	(MTCD-65) Ցանկալի է, որ MTCD-ի անջատելը լինի առցանց:
	
	
	

	222. 
	 4-6.2.1
	(MTCD-07) MTCD-ը պետք է հայտնաբերի բոլ որ իրավասու օդանավերի կոնֆլիկտները:
	
	
	

	223. 
	4-6.2.2
	(MTCD-08) MTCD-ն պետք է կարողանա բացառել թռիչքի փուլերը (մոտեցումը/ մեկնումը/մայրուղու վրա գտնվելը):
	
	
	

	224. 
	 4-6.2.3
	(MTCD-09) MTCD-ն կարող է բացառել չվերթների տեսակները:
	
	
	

	225. 
	4-6.2.4
	(MTCD-10) MTCD պետք է բացառի օդային տարածքները օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում:
	
	 
	

	226. 
	4-6.3.1
	(MTCD-11) Ամեն անգամ, երբ թռիչքի հետագիծը (նոր կամ վերահաշված) ստացվում է,  MTCD-ն պետք է կատարի տվյալ թռիչքի համար լիարժեք կոնֆլիկտի հայտնաբերում:
	
	
	

	227. 
	4-6.3.2
	(MTCD-12) Ամեն անգամ, երբ չվերթը ազատում է օպերատիվ գործողությունների գոտին, MTCD-ն պետք է  ավարտի տվյալ թռիչքի բոլոր գույություն ունեցող կոնֆլիկտները:
	
	
	

	228. 
	4-6.3.3
	(MTCD-13) MTCD-ի  հաշվարկների համար չվերթի դիսելեկցիայի դեպքում, MTCD-ն պետք է  ավարտի տվյալ թռիչքի բոլոր գույություն ունեցող կոնֆլիկտները:
	
	
	

	229. 
	4-6.3.4
	(MTCD-14)  Ամեն անգամ, երբ չվերթը կվերընտրվի MTCD-ի հաշվարկների համար, MTCD-ն պետք է կատարի տվյալ թռիչքի համար լիարժեք կոնֆլիկտի հայտնաբերում:
	
	
	

	230. 
	4-6.3.5
	(MTCD-15)  Ամեն անգամ, երբ հատուկ օգտագործման օդային տարածքը փոխվում է, MTCD-ն պետք է իրականացնի հատուկ օգտագործման օդային տարածք ներթափանցելու հաշվարկներ բոլոր իրավասու չվերթների համար:
	
	
	

	231. 
	4-6.3.6
	(MTCD-16) Ամեն անգամ, երբ փոխվում են ամենացածր օգտագործելի թռիչքային մակարդակները, ցանկալի է, որ MTCD-ն  կատարի ամենացածր օգտագործելի թռիչքային մակարդակներից ցածր իջնելու հաշվարկներ բոլոր իրավասու չվերթների համար:
	
	
	

	232. 
	4-6.3.7
	(MTCD-17)  Ամեն անգամ, երբ տարանջատման չափանիշը փոխվում է, MTCD-ն պետք է կատարի օդանավերի միջև կոնֆլիկտների հաշվարկներ բոլոր իրավասու թռիչքների համար:
	
	
	

	233. 
	4-6.3.8
	(MTCD-19) Ամեն անգամ, երբ թռիչքի նավիգացիոն հնարավորությունները փոխվում են, MTCD-ն կարող է կատարել կոֆլիկտի լիարժեք հայտնաբերում տվյալ թռիչքի համար:
	
	
	

	234. 
	4-6.3.9
	(MTCD-20) Ամեն անգամ, երբ  չվերթը փոխում է թռիչքի փուլը, ցանկալի է , որ  MTCD-ն կատարի կոֆլիկտի լիարժեք հայտնաբերում տվյալ թռիչքի համար:
	
	
	

	235. 
	4-6.3.10
	(MTCD-21) Ամեն անգամ, երբ կոնֆլիկտի մեջ ներգրավված չվերթի ընթացիկ դիրքը փոխվում է, MTCD-ն պետք է ավարտի բոլոր կոնֆլիկտները, որ լուծվել են տվյալ չվերթի  ընթացիկ դիրքի պատճառով:
	
	
	

	236. 
	4-6.3.11
	(MTCD-22) MTCD-ն պետք է կատարի  կոնֆլիկտի լրացուցիչ լիարժեք հայտնաբերում օդանավի համար, երբ տվյալ թռիչքի համար կատարված վերջին լիարժեք հայտնաբերման  նախասահմանված ժամանակը  սպառված է:
	
	
	

	237. 
	4-6.4.1
	(MTCD-23) MTCD ն պետք է թույլ տա օդային տարածքների սահմանում, որում պետք է կիրառվեն տարանջատման տարբեր չափանիշներ:
	1
	
	

	238. 
	
	
	2
	
	

	239. 
	4-6.4.2
	(MTCD-24) Ցանկալի է, որ MTCD թույլ տա օդային տարածքների սահմանում երկու թռիչքների միջև կախված տվյալ չվերթի թռիչքային փուլից:
	
	
	

	240. 
	4-7.4.3
	Ցանկալի է, որ MTCD–ն թույլ տա երկու թռիչքների միջև տարանջատման տարբեր չափանիշների սահմանում կախված տվյալ չվերթների թռիչքի տեսակից:
	
	
	

	241. 
	4-6.4.4
	(MTCD-28)  Այլ կիրառվող տարանջատման չափանիշների բացակայության դեպքում MTCD-ն պետք է օգտագործի լռելայն տարանջատման չափանիշներ, որ կիրառելի են տվյալ գոտու համար:
	
	
	

	242. 
	4-6.5.1
	(MTCD-36) MTCD պետք է կարողանա մշակել ենթադրյալ հետագծերը:
	
	
	

	243. 
	4-6.5.2
	(MTCD-37) MTCD-ն պետք է  բացառի  կոնֆլիկտի հայտնաբերումը համակարգային հետագծի և նույն թռիչքի տատանվող հետագծի միջև և միևնույն թռիչքի երկու տատանվող հետագծերի միջև:
	
	
	

	244. 
	4-6.5.3
	(MTCD-38) MTCD-ն կարող է թարմացնել կոնֆլիկտները, որում տատանվող հետագիծ է ընդգրկված:
	
	
	

	245. 
	4-6.7.1
	(MTCD-39) MTCD-ն պետք է ապահովվի համակարգային հետագծերով բոլոր իրավասու թռիչքների համար:
	
	
	

	246. 
	4-6.7.2
	(MTCD-40) MTCD-ն պետք է ապահովվի վերահաշվարկված համակարգային հետագծով յուրաքանչյուր  հետագծի վերահաշվարկից հետո:
	
	
	

	247. 
	4-6.7.3
	(MTCD-41) MTCD-ն պետք է տեղեկացվի, երբ օդանավը դուրս է գալիս օպերատիվ գործողությունների գոտուց:
	
	
	

	248. 
	4-6.7.4
	(MTCD-43) Յուրաքանչյուր իրավասու թռիչքի համար MTCD-ն պետք է ապահովվի  թռիչքի ընթացիկ տվյալներով:
	
	
	

	249. 
	4-6.7.5
	(MTCD-44) Յուրաքանչյուր իրավասու թռիչքի համար MTCD-ն պետք է ապահովվի  օդանավի ընթացիկ տվյալներով, ինչպիսիք են` օդանավի տեսակը և սարքավորումը:
	
	
	

	250. 
	4-6.7.6
	(MTCD-45) MTCD-ն պետք է տեղեկացվի , երբ տատանվող հետագիծը հանվում է:
	
	
	

	251. 
	4-6.8.1
	(MTCD-46) MTCD-ն պետք է ապահովվի  շրջակա միջավայրի տվյալներով:
	
	
	

	252. 
	4-6.8.2
	(MTCD-47) MTCD-ն պետք է ապահովվի շրջակա միջավայրի տվյալների փոփոխություններով:
	
	
	

	253. 
	4-6.9.1
	(MTCD-48) MTCD-ն պետք է  թույլ տա առանձին թռիչքի հանումը MTCD-ից:
	
	
	

	254. 
	4-6.9.2
	(MTCD-49) MTCD-ն  պետք է թույլ տա հանված թռիչքի նորից ներառումը:
	
	
	

	255. 
	4-6.9.3
	(MTCD-50) MTCD-ն պետք է հաստատի առանձին թռիչքների հանումները և նորից ներառումները:
	
	
	

	256. 
	4-6.9.4
	(MTCD-51) Յուրաքանչյուր հայտնաբերված կոնֆլիկտի համար MTCD-ն պետք է անհապաղ ապահովի HMI-ը կոնֆլիկտի տվյալներով կոնֆլիկտի հայտնաբերման հաշվարկներից հետո:
	
	
	

	257. 
	4-6.9.5
	(MTCD-52) Յուրաքանչյուր կոնֆլիկտի ավարտի համար MTCD-ն պետք է  HMI-ին ծանուցի կոնֆլիկտի ավարտի մասին:
	
	
	

	258. 
	4-6.9.6
	(MTCD-53) MTCD-ն  պետք է հնարավորություն տա  սկսելու և դադարեցնելու MTCD-ն:
	
	
	

	259. 
	4-6.9.7
	(MTCD-54) MTCD-ն պետք է հնարավորություն տա կոնֆիգուրացնելու MTCD-ն նախքան դրա սկսելը, դնելով կոնֆիգուրացիայի պարամետրերը:
	
	
	

	260. 
	4-6.9.8
	(MTCD-54) MTCD-ն պետք է հնարավորություն տա  գործող   թռիչքների ղեկավարին տեսնել կոնֆիգուրացիայի պարամետրերի ընթացիկ արժեքները:
	
	
	

	261. 
	4-6.10.1
	(MTCD-S-01) Համապատասխան կարգավարական  աշխատանքային  տեղ(եր)ը   և թռիչքների ղեկավարի աշխատատեղը   պետք է զգուշացվեն կոնֆլիկտի մասին տվյալների լրիվ կամ մասնակի կորստի կամ աղավաղման  մասին:
	
	
	

	262. 
	4-6.10.2
	(MTCD-S-02) Պետք է կատարվի ներածած տվյալների ամբողջականության ստուգում դրանց վավերությունը որոշելու համար:
	
	
	

	263. 
	4-6.11.1
	(MTCD-60) MTCD-ն պետք է մշակի տվյալները  իրական ժամանակում:
	
	
	

	264. 
	4-6.11.2
	(MTCD-61) MTCD-ն պետք է տեղեկացնի HMI-ին  կոնֆլիկտի հայտնաբերման հաշվարկներից անմիջապես հետո:
	
	
	

	265. 
	4-6.11.3
	(MTCD-62) MTCD-ն պետք է լինի ադապտացվող,  շրջակա միջավայրի ապագա տվյալների նվազագույն փոփոխություններով:
	
	
	

	266. 
	4-6.11.4
	(MTCD-63) MTCD-ն պետք է կարողանա ապահովել  HMI-ից տարբեր այլ ֆունկցիաներին նվազագույն փոփոխություններով տվյալներ կոնֆլիկտի վերաբերյալ:
	
	
	

	267. 
	4-6.12.1
	(MTCD-64) MTCD-ն պետք է կարողանա պահպանել պատասխանի վատագույն ժամանակը ամբողջ շղթայի համար, սկսած կարգավարի ներածումից և վերջացրած  կարգավարի էկրանի վրա հայտնված ռեակցիայով 800մվրկ:
	
	
	

	268. 
	4-7.1.1
	Համակարգը պետք է պահանջի, որ օգտագործողը գրանցվի իր անձնական անվանումով և գաղտնաբառով:
	
	
	

	269. 
	4-7.1.2
	Չզբաղված աշխատակայան մուտք  գործելիս ցանկալի է,որ համակարգը պահանջի օգտագործողից օպերատիվ ֆունկցիայի բնութագիրը:
	
	
	

	270. 
	4-7.1.3
	Արդեն զբաղված աշխատակայան մուտք գործելիս համակարգը պետք է, եթե լոգինը ճիշտ է, ավտոմատ ձևով գրանցումից հանի  հարցվող աշխատակայանը զբաղեցնող օգտագործողին:
	
	
	

	271. 
	4-7.1.4
	Համակարգը պետք է ստուգի ադապտացիոն պարամետրերը, թե արդյոք գրանցվող օգտագործողը թույլատրված է նշված աշխատանքային տեղի համար:
	
	
	

	272. 
	4-7.1.5
	Աշխատակայանի զբաղվածության և օդային տարածքի կառավարման դեպքում, ցանկալի է համակարգը ստուգի, որ նոր օգտագործողը թույլատրված է կառավարելու այդ սեկտորները:
	
	
	

	273. 
	4-7.1.6
	Յուրաքանչյուր առանձին օգտագործող պետք է թույլատրված լինի գրանցվելու մեկ և միայն մեկ աշխատանքային տեղի համար ցանկացած տրված ժամանակ:
	
	
	

	274. 
	4-7.1.7
	Եթե արդեն գրանցված օգտագործողը խնդրում է գրանցում մեկ ուրիշ աշխատակայանի համար, համակարգը պետք է մեկնաբանի դա որպես խնդրանք օգտագործողին և նրա ֆունկցիան տեղափոխելու դեպի նոր աշխատակայան:
	
	
	

	275. 
	4-7.2.1
	Կարգավարի աշխատատեղը պետք է ունենա հետևյալ հիմնական ցուցադրվող օբյեկտները`

ա/ Հիմնական օդային իրավիճակի պատուհան
բ/ Երկրորդական օդային իրավիճակի պատուհան
գ/ թռիչքների ցանկ և


դ/ երկխոսության պատուհաններ
· տեղեկատվության պատուհան,

· օդերևութաբանական տեղեկատվություն,

· կոնֆիգուրացիայի պատուհան,

· քարտեզի ընտրություն,

· հաղորդագրության պատուհաններ,

· ահազանգի պատուհաններ և այլն:
	
	
	

	276. 
	4-7.2.2
	Հիմնական օդային իրավիճակի պատուհանը պետք է ցուցադրի առնվազն հետևյալը`

ա/ քարտեզներ,

բ/  թռիչքային սիմվոլներ,

գ/  ընթացիկ կառավարվող սեկտորներ,

դ/  թռիքների ցանկ (թափանցիկ),

ե/  թռիչքի հետագծեր,

զ/  ավտոմատ   (ռադիո)  ուղղություն գտնող վեկտորներ,

է/օդերևութաբանական ռադարի տեղեկատվություն,

ը/  վեկտորներ:
	
	
	

	277. 
	4-7.2.3
	Երկրորդական օդային իրավիճակի պատուհանը պետք է ցուցադրի առնվազն հետևյալը`

ա/ քարտեզներ,

բ/ թռիչքային սիմվոլներ,

գ/ թռիչքի հետագծեր,

դ/ /  ավտոմատ   (ռադիո)  ուղղություն գտնող վեկտորներ,

ե/ օդերևութաբանական ռադարի տեղեկատվություն,

զ/ վեկտորներ:
	
	
	

	278. 
	4-7.2.4
	Հետևյալ ֆունկցիաները պետք է հնարավոր լինեն բոլոր օդային իրավիճակի պատուհանների համար`

ա/  մասշտաբ,

բ/ կենտրոնի ընտրություն,

գ/ դիտարկման պատուհան,

դ/ քարտեզի ընտրություն,

ե/ քարտեզի կազմում,

զ/ թռիչքային սիմվոլների ֆիլտրում,

է/օդերևութաբանական ռադարի վրա ուժգնության մակարդակի ցուցադրում,

ը/ վեկտորի սահմանում,

թ/ տառաձևերի չափերի փոփոխում պիտակների համար,

ժ/ անցած ճանապարհի  կետերի քանակի ընտրություն,

ի/ պիտակների դիրքերի վերադասավորում,

լ/ ցանկացած դիքի կոորդինատների ցուցադրման հարցում արտացոլման տարածքի սահմաններում:
	
	
	

	279. 
	4-7.2.5
	Մասշտաբի և կենտրոնի ընտրության ֆունկցիաները պետք է պաշտպանված լինեն պատահական ներածումից:
	
	
	

	280. 
	4-7.2.6
	Մասշատաբի մեծությունը ներկայացնում  է  հեռավորությունը ցուցադրման կենտրոնի և պատուհանի ձախ/աջ եզրի միջև: Պետք է հնարավոր լինի այս մասշտաբը դնել 5-250 ծովային մղոն:
	
	
	

	281. 
	4-7.2.7
	Պետք է հնարավոր լինի արագ ներածում դեպի փոխարկիչ դրված մասշտաբի/ կենտրոնի ընտրության  և դիտարկման համար դրված լռելայն արժեքի ադապտացիայի պարամետրի միջև:
	
	
	

	282. 
	4-7.2.8
	Պետք է լինեն առնվազն երեք անկախ վեկտորներ: Յուրաքանչյուրի համար  պետք է ցուցադրված լինի  պելենգը, հետադարձ պելենգը և երկարությունը ծովային մղոններով:
	1
	
	

	283. 
	
	
	2
	
	

	284. 
	4-7.2.9
	Պետք է հնարավոր լինի վեկտորի հիմքը և/կամ գագաթը կցել շարժվող օբյեկտին կամ աշխարհագրական վայրին:
	
	
	

	285. 
	4-7.2.10
	Վեկտորի հիմքը և/կամ գագաթը շարժվող օբյեկտին կցելիս տվյալ վեկտորը պետք է  թարմանա տվյալ օբյեկտի  նոր դիրքի ստացման պահին:
	
	
	

	286. 
	4-7.2.11
	Եթե վեկտորի մի ծայրը կցված է  շարժվող օբյեկտին, իսկ մյուսը աշխարհագրական վայրին, թռիչքային ժամանակը մինչև տվյալ տեղը, հիմնված ընթացիկ գետնի հարաբերական արագության վրա, պետք է ներկայացվի և թարմացվի տվյալ օբյեկտի շարժմանը համընթաց:
	
	
	

	287. 
	4-7.3.1
	Թռիչքային սիմվոլները պետք է պարունակեն առնվազն`
ա/ դիրքի սիմվոլ,

բ/ SPI ցուցմունք,

գ/ պիտակ, 

դ/ հանգուցագիծ,

ե/ կանխատեսման գիծ,

զ/ անցած ճանապարհի նշաններ,

է/ պատասխանատվության ցուցմունքներ,

ը/անհամապատասխանության մասին զգուշացումներ:
	
	
	

	288. 
	4-7.3.2
	Օդանավի դիրքի սիմվոլը պետք է ցույց տա  վերջին դիրքը և բազմասենսորային հետևումից ստացված աղբյուրների տեսակները:
	
	
	

	289. 
	4-7.3.3
	Ցանկալի է, որ աղբյուրների տեսակները  լինեն համատեղ ներկայացված և կարող են լինել`

· PSR ներկայացված որպես “x”

· SSR ներկայացված որպես “(”

· MLAT ներկայացված որպես  “”

· Mode-S ներկայացված որպես  “+” 

· ADS-B ներկայացված որպես “(”.
	
	
	

	290. 
	4-7.3.4
	Թռիչքի սիմվոլը պետք է նաև ցույց տալ թռիչքի RVSM վիճակը, որը կարող է լինել`

· RVSM թույլատրված,

· RVSM չթույլատրված քաղաքացիական, կամ

· RVSM չթույլատրված պետական:
	
	
	

	291. 
	4-7.3.5
	Յուրաքանչյուր թռիչքային սիմվոլ պետք է ունենա պարզ ցուցմունք, եթե դա ինքնակառավարվող թռիչք է, կառավարվում է մեկ ուրիշի կողմից կամ չի կառավարվում: 
	
	
	

	292. 
	4-7.3.6
	Եթե թռիչքը կառավարվում է ինչ-որ մեկի կողմից այդ համատեղ սեկտորի ճանաչումը պետք է ցուցադրվի:
	
	
	

	293. 
	4-7.3.7
	Օդանավի պիտակը պետք է հնարավորություն ունենա տեղաշարժվելու ցանկացած դիրքի սիմվոլի դիրքի հետ համեմատած: 
	
	
	

	294. 
	4-7.3.8
	Պիտակների ավտոմատ արտահայտման ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի և պետք է անջատվելու  հնարավորություն ունենա առանձին թռիչքների դեպքում: 
	1
	
	

	295. 
	
	
	2
	
	

	296. 
	4-7.3.9
	Հանգուցագիծը պետք է միշտ միանշանակ կապի կետը դիրքի սիմվոլի հետ: 
	
	
	


	297. 
	4-7.3.10
	Տառաձևերի չափերը պիտակի տեսքով տեքստի ներկայացման համար պետք է հնարավոր լինի փոխարկել ադապտացիոն պարամետրի սահմանված տառաձևերի միջև: 
	
	
	

	298. 
	4-7.3.11
	Պետք է հնարավոր լինի որոշել լռելայն կանխատեսման գծի երկարությունը րոպեների ընթացքում, մինչև առնվազն 10 րոպե:
	
	
	

	299. 
	4-7.3.12
	Պետք է հնարավոր լինի որոշել առանձին կանխատեսման գծի երկարությունը  րոպեների ընթացքում, մինչև առնվազն 10 րոպե: 
	
	
	

	300. 
	4-7.3.13
	Առանձին կանխատեսման գծերը պետք է հնարավոր լինեն փոխարկվելու միացված/ անջատված դիրքի առանձին-առանձին և չպետք է ենթարկվեն լռելայն կանխատեսման գծի փոխարկման ազդեցությանը: 
	1
	
	

	301. 
	
	
	2
	
	

	302. 
	4-7.3.14
	Պիտակների բովանդակությունը և դասավորվածությունը պետք է լինի համատեղելի և պետք է ունենան տարբեր տիպեր, ինչպիսիք են`

· ոչ փոխկապակցված կողուղիներ, բացառությամբ PSR կողուղիների,

· կապակցված, բայց չկառավարվող թռիչքներ,

· այլ սեկտորների կողմից կառավարվող թռիչքներ,

· ինքնակառավարվող TWR թռիչքներ,

· թռիչքներ սպասողական գոտում,

· լրիվ պտույտ անող թռիչքներ: 
	1
	
	

	303. 
	
	
	2
	
	

	304. 
	4-7.3.15
	Պետք է հնարավոր լինի առանձին թռիչքների համար ընդլայնված պիտակ խնդրելը, որը պարունակում է լրացուցիչ տեղեկատվություն: 
	
	
	

	305. 
	4-7.3.16
	Պետք է հնարավոր լինի օդանավից ստացված տվյալների ներառումը ցանկացած պիտակի մեջ: Տես տվյալների ցանկը էջ 10-ի  3-1.6.7 կետի պահանջներում: 
	
	
	

	306. 
	4-7.3.17
	Թռիչքի սիմվոլները պետք է ներկայացնեն հետևյալ ահազանգերը /նախազգուշացումները`

ա/ անհամապատասխանության զգուշացումներ,

բ/ SNET ահազանգեր,

գ/ կոմուղու SSR կոդը տարբերվում է  փոխկապակցված թռիչքային պլանից,

դ/ հատուկ վիճակների կոդեր, այսինքն` վթարային, բռնագրավման, կապի խաթարման և EAS:

ե/ կրկնակի կոդերի ինդիկացիա: 
	
	
	

	307. 
	4-7.3.18
	Պետք է հնարավոր լինի օգտագործել զտիչներ անջատելու համար պիտակները, հանգուցագծերը, կանխատեսման վեկտորները հետևյալ թռիչքների համար`

ա/ չկառավարվող,

բ/ ուրիշների կողմից կառավարվող,

գ/ գտնվում են առանձին որոշակի բարձրության շերտերից դուրս: 
	
	
	

	308. 
	4-7.3.19
	Ինքնակառավարվող թռիչքները և  SNET-ի ահազանգով, նախազգուշացումներով թռիչքները կոորդինացիայի և կառավարումը փոխանցելու ժամանակ երբեք չպետք է զտվեն: 
	
	
	

	309. 
	4-7.3.20
	Պետք է հնարավոր լինի  միացնել առանձին թռիչքների ցուցադրումը, որոնք զտվում են համաձայն 4-7.3.18-ի պահանջների:
	
	
	

	310. 
	4-7.3.21
	Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով անուն տալ ոչ փոխկապակցված կողմնուղուն: 
	
	
	

	311. 
	4-7.4.1
	Համակարգը պետք է ունենա թռիչքների ցանկ, որոնք կապ ունեն տվյալ համատեղ սեկտորի հետ;

Այդպիսի տիպային ցուցակնեից են`

ա/ սեկտոր մտնող օդանավերի ցուցակ փոխանցող ՕԵԿ միավորի հետ կոորդինացիայի համար,

բ/ դուրս եկող օդանավերի ցուցակ ընդունող ՕԵԿ միավորի հետ կոորդինացիայի համար,

գ/ օդանավերի մեկնման ցուցակ, որ մեկնում են կառավարվող աերոդրոմից,

դ/ օդանավերի ժամանման ցուցակ, որ ժամանում են կառավարվող աերոդրոմ,

ե/ ժամանկավոր  կորած օդանավերի ցուցակ “Coast lists for coasted flights”,

զ/ լրիվ պտույտ անող թռիչքների ցուցակ,

է/ սպասողական գոտում գտնվող թռիչքների ցուցակ: 
	
	
	

	312. 
	4-7.4.2
	Բոլոր ցուցակները պետք է ունեն անհամապատասխան թռիչքային տեղեկատվություն ըստ իրենց նպատակների, ինչպես դրված է ադապտացիոն պարամետրերի կողմից: 
	
	
	

	313. 
	4-7.5.1
	Պետք է հնարավոր լինի տեսնել թռիչքի գրանցված թռիչքային պլանը ԻԿԱՕ-ի ձևաչափով: 
	
	
	

	314. 
	4-7.5.2
	Պետք է հնարավոր լինի  ձեռքով ակտիվացնել ժամանող թռիչքների  ոչ ակտիվ թռիչքային պլանները ներածելով յուրաքանչյուր COP-ի համար ETO-ն, մակարդակը և SSR  կոդը: 
	
	
	

	315. 
	4-7.5.3
	Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով ակտիվացնել մեկնող թռիչքները: 
	
	
	

	316. 
	4-7.5.4
	Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով  դեակտիվացնելու ակտիվ թռիչքային պլանները: 
	
	
	

	317. 
	4-7.5.5
	Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով դադարեցնել ակտիվ թռիչքային պլանները: Դադարեցնել այն իմաստով, որ թռիչքը հասել է իր ավարտին  համակարգի պատասխանատվության գոտու սահմաններում: 
	
	
	

	318. 
	4-7.5.6
	Պետք է հնարավոր լինի տեսնել թռիչքի ընթացիկ հետագիծը, և° գրաֆիկական ձևով, և° որպես երթուղու կետերի ցանկ: 
	
	
	

	319. 
	4-7.5.7
	Հետագծի գրաֆիկական ներկայացման համար պետք է տրվի յուրաքանչյուր կետի ժամանակը: 
	
	
	

	320. 
	4-7.5.8
	Պետք է հնարավոր լինի նշանակել և ներկայացնել նշում առանձին թռիչքների համար: 
	
	
	

	321. 
	4-7.6.1
	Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով կորելացնել թռիչքային պլանը կողմնուղուն:
	
	
	

	322. 
	4-7.6.2
	Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով կորելացված թռիչքային պլանները դեկորելացնել իր կողմնուղուց: 
	
	
	

	323. 
	4-7.7.1
	Հետևյալ նախազգուշացումները ցանկալի է, որ լինեն`

ա/ կառավարումը հանձն առնելու ժամանակը 

բ/ կառավարումը փոխանցելու ժամանակը 

գ/ հաջորդ սեկտորի հետ համաձայնեցման ժամանակը 

դ/ հաջորդ  ԹՏՇ-ի հետ համաձայնեցման ժամանակը
ե/ կառավարվող օդային տարածքից դուրս գալու ժամանակը
	
	
	

	324. 
	4-7.7.2
	Նախազգուշացումները ցանկալի է հիմնված լինեն ռադարով նորացվող հետագծի վրա և երևան թե վերին և թե ստորին սեկտորի համար, եթե առկա է: 
	
	
	

	325. 
	4-7.7.3
	Նախազգուշացումների ժամանակի հաշվարկը  ցանկալի է, որ լինի ճկուն տվյալ սեկտորի սահմանը անցնելուց առաջ և հետո: 
	
	
	

	326. 
	4-7.8.1
	Համակարգը պետք է ներկայացնի զգուշացումներ անհամապատասխանության վերաբերյալ ուղղարկված MONA-ից՝ աշխատատեղերի օպերատորներին:
	
	
	

	327. 
	4-7.8.2
	Անհամապատասխանության մասին զգուշացումները պետք է հնարավոր լինեն հաստատվելու համապատասխան կարգավարի կողմից: 
	
	
	

	328. 
	4-7.8.3
	Անհամապատասխանության մասին զգուշացումները պետք է հնարավոր լինեն անջատվելու առանձին թռիչքների համար: 
	
	
	

	329. 
	4-7.9.1
	Համակարգը պետք է հստակ ներկայացնի safety net ահազանգերը կառավարող համատեղ սեկտորներին: 
	
	
	

	330. 
	4-7.9.2
	Safety net ահազանգերը պետք է նաև տրվի ընդունող սեկտորին, եթե օդանավը գտնվում է կառավարման փոխանցման փուլում:
	
	
	

	331. 
	4-7.9.3
	Եթե թռիչքը կառավարվող չէ  ահազանգերը պետք է տրվեն բոլոր սեկտորներին ըստ թռիչքային հետագծերի: 
	
	
	

	332. 
	4-7.9.4
	Եթե ներգրավված կոմնուղիները փոխկապակցված չեն թռիչքային պլանի հետ, ահազանգը պետք է տրվի  թռիչքը կառավարող բոլոր համատեղ սեկտորներին: 
	
	
	

	333. 
	4-7.9.5
	Զգուշացումները պետք է ներառեն ներգրավված թռիչքները և գոտին կամ օդային տարածքը, եթե դրանք ընդգրկվել են կոնֆլիկտի մեջ: 
	
	
	

	334. 
	4-7.10.1
	 (APM-09) APM ահազանգերը պետք է գրավեն կարգավարի ուշադրությունը և ճանաչեն իրավիճակի մեջ ընդգրկված օդանավը; APM ահազանգերը պետք է առնվազն տեսանելի լինեն: 
	1
	
	

	335. 
	
	
	2
	
	

	336. 
	4-7.10.2
	Ցանկալի է, որ ձայնային տարր մտցվի բարելավելու համար համակարգի ընդունակությունը կարգավարի ուշադրությունը ազդանշանի վրա հրավիրելու ինչպես հարկն է: 
	
	
	

	337. 
	4-7.10.3
	Եթե ձայնային տարրը շարունակաբար ընդգրկվում է, կարելի է ապահովել հաստատման մեխանիզմ ահազանգը լռեցնելու համար:
	
	
	

	338. 
	4-7.10.4
	Ցանկալի է, որ համակարգը կարգավարին ապահովի APM մոնիտորինգի պատուհանով, ցուցադրված ըստ պահանջի: 
	
	
	

	339. 
	4-7.10.5
	Ցանկալի է, որ APM մորնիտորինգի պատուհանը ապահովի թռիչքի վերջնագծի գրաֆիկական ուղղահայաց պատկերը և ցույց տա օդանավի շարժումը  գլիսադայի երկայնքով: 
	
	
	

	340. 
	4-7.11.1
	MTCD-ն պետք է վարի օդանավերի միջև կանխատեսվող կոնֆլիկտները, օդային տարածքի MTCD կանխատեսվող խախտումները: Կարգավարները  պետք է մուտք գործեն MTCD ֆունկցիաների մեջ հետևյալ միջոցներով`

ա/ Կոնֆլիկտի և լուծման պատուհան (CARD),

բ/ Իրար խանգարող երթուղիների պատուհան,

գ/ Վերլուծություն: 
	1
	
	

	341. 
	
	
	2
	
	

	342. 
	4-7.11.2
	CARD-ն պետք է ցուցադրի  MTCD կոնֆլիկտներ և MTCD օդային տարածքի խախտումներ գրաֆիկական <<Cartesian>> տեսքով: Հորիզոնական առանցքը պետք է ցույց տա ժամանակը ընթացիկ ժամանակի հետ համեմատած մինչև կանխատեսված կոնֆլիկտը կամ օդային տարածքի խախտումը, իսկ ուղղահայաց առանցքը  պետք է ցույց տա կանխատեսված նվազագույն տարանջատումները: 
	1
	
	

	343. 
	
	
	2
	
	

	344. 
	
	
	3
	
	

	345. 
	4-7.11.3
	CARD պետք է նաև պարունակի  կոնֆլիկտի/խախտման ցանկ, որում յուրաքանչյուր կոնֆլիկտի համար ցուցադրված է`

· կոնֆլիկտի անվանումը,

· ներգրավված օդանավերի ազդականչ(եր)ը, կամ

· ներգրավված օդանավի ազդականչը և MTCD օդային տարածքի անվանումը: 
	
	
	

	346. 
	4-7.11.4
	Ցուցադրված կոնֆլիկտները և օդային տարածքի խախտումները պետք է դասակարգվեն որպես «դիտված» և «չդիտված»: Սկզբում նրանք պետք է լինեն «չդիտված»: Կարգավարի կողմից կոնֆլիկտը, կամ օդային տարածքի խախտումը ընդունելուց հետո պետք է հնարավոր լինի այն նշել որպես «դիտված»: 
	1
	
	

	347. 
	
	
	2
	
	

	348. 
	
	
	3
	
	

	349. 
	4-7.11.5
	Եթե   արդեն «դիտված» կոնֆլիկտը կամ օդային տարածքի խախտումը փոխվում է կամ ավելի է վատանում և դառնում կրիտիկական, նրա դասակարգումը պետք է ավտոմատ փոխվի նորից «չդիտված»-ի: 
	
	
	

	350. 
	4-7.11.6
	Պետք է հնարավոր լինի ցուցադրել  մեկ կամ ավելի թռիչքների իրար խանգարող  երթուղիները  օդային իրավիճակի պատուհանում: 
	
	
	

	351. 
	4-7.11.7
	Թռիչքի իրար խանգարող երթուղիներիը պետք է ավտոմատ ցուցադրվեն, երբ կարգավարը իր վրա է վերցնում կամ ընդունում կառավարումը: 
	
	
	

	352. 
	4-7.11.8
	Վերլուծության ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի, որը թույլ է տալիս օպերատորին ստեղծել նախնական հետագիծ և ներկայացնել այն MTCD-ի մշակմանը պոտենցիալ կոնֆլիկտները գոյություն ունեցող հետագծերով գտնելու համար: 
	
	
	

	353. 
	4-7.11.9
	CARD-ը պետք է նաև ցույց տա ամենավերջին կատարած վերլուծության արդյունքը:
	
	
	

	354. 
	4-7.11.10
	Վերլուծության ժամանակ պետք է հնարավոր լինի կիրառել նախնական

ա/ թույլատրված թռիչքային մակարդակ,

բ/ հանձնարարված արագությունը, կամ 

գ/ երթուղին: 
	
	
	

	355. 
	4-7.11.11
	Ցանկալի է, որ յուրաքանչյուր աշխատակայանում թռիչքի տեսակը CARD-ի պատուհան մտցնելու հնարավորություն  լինի: 
	
	
	

	356. 
	4-7.12.1
	Համակարգը պետք է ունենա ռադիոլոկացիան տեղեկատվության արագ վերարտադրման  հնարավորություն Որոնումներ և Փրկություն  իրականացնելու համար (SAR): 
	
	
	

	357. 
	4-7.12.2
	Համակարգը պետք է ունենա հետագծի կամ օդանավի վերջին հայտնի դիրքը ներկայացնելու ֆունկցիա: 
	
	
	

	358. 
	4-7.12.3
	Այս SAR ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի  հատուկ շահագործողական դիրքերի համար , ինչպիսին OSUP-ն է: 
	
	
	

	359. 
	4-7.13.1
	Համակարգը պետք է ներկայացնի բոլոր կարգավարներին բոլոր դիտարկման աղբյուրների վիճակը: 
	
	
	

	360. 
	4-7.13.2
	Համակարգը պետք է ներկայացնի բոլոր կարգավարներին ILS, VOR/DME համակարգերի ու թռիչքուղու զբաղվածության վահանակի վիճակը: 
	
	
	

	361. 
	4-7.13.3
	Համակարգը պետք է ներկայացնի  Safety-net -երի վիճակը բոլոր կարգավարներին: 
	
	
	

	362. 
	4-7.13.4
	Համակարգը պետք է ներկայացնի մոնիտորինգի միջոցների վիճակը բոլոր  կարգավարներին: 
	
	
	

	363. 
	4-7.13.5
	Համակարգը պետք է ներկայացնի MTCD-ի վիճակը բոլոր  կարգավարներին: 
	
	
	

	364. 
	4-7.14.1
	TWR  կարգավարը պետք է ունենա ցուցադրում բոլոր

ա/ MTCD զգուշացումների,

բ/ SNET ահազանգերի, և 

գ/ Անհամապատասխանության զգուշացումների: 
	
	
	

	365. 
	4-7.14.2
	TWR  կարգավարը պետք է հնարավորություն ունենա  ձեռքով նշանակել QNH արժեքները: 
	
	
	

	366. 
	4-9.1.1
	Ամբողջ համակարգչային հանգույցները և ցանցի սարքավորումը պետք է սինխրոնիզացվեն GPS ժամացույցով NTP-ի միջոցով օգտագործելով գոյություն ունեցող GPS ընդունիչը: 
	
	
	

	367. 
	4-10.1.1
	Համակարգը պետք է առանձնացնի ամենաթարմ QNH տվյալները  գործող АМИС-РФ մետեոհամակարգից կամ ձեռքով ներածումներից բարձրությունները հաշվարկելու և համապատասխան  անցման մակարդակ որոշելու համար համաձայն օգտագործողի  հարմարվող սխեմայով: Պրոտոկոլը «Հայաէրոնավիգացիան» կապահովի ավելի ուշ փուլում: 
	
	
	

	368. 
	4-10.1.2
	Համակարգը պետք է ունենա հնարավորություն համակցվելու նախատեսված ATIS համակարգին: Տվյալները պետք է ստացվեն տեքստային ֆորմատով ու պարունակեն  ATIS և QNH տվյալները: Պրոտոկոլը «Հայաէրոնավիգացիան» կապահովի ավելի ուշ փուլում: 
	1
	
	

	369. 
	
	
	2
	
	

	370. 
	4-10.1.3
	Ցանկալի է, որ համակարգը ահազանգի օգտագործողներին, երբ QNH-ի թարմացում չի ստացվում օգտագործողի ադապտացիոն ժամկետում յուրաքանչյուր նախասահմանված գրաֆիկից հետո: 
	
	
	

	371. 
	4-10.1.4
	QNH գոտիները պետք է ունենան հորիզոնական ձգվածություն, որը պետք է սահմանվի որպես բազմանկյուն: Փաստացի QNH-ը և TL-ը այս գոտիների համար պետք է օգտագործվեն, երբ համակարգը կատարում է C-ռեժիմից ստացված բարձրության ավտոմատ հաշվարկ: 
	1
	
	

	372. 
	
	
	2
	
	

	373. 
	
	
	3
	
	

	374. 
	4-10.1.5
	Համակարգը պետք է սահմանի Անցման մակարդակը (TL) գոտու համար, հիմնված գոտու QNH-ի և TA-ի վրա: 
	
	
	

	375. 
	4-11.1.1
	Կապը մոտեցման «ДРЛ7-СМ» ռադարի հետ պետք է լինի համաձայն [UAP_“A1000”]. <<Հայաէրոնավիգացիան>> կապահովի [UAP_“A1000”]-ը: 
	
	
	

	376. 
	4-11.1.2
	Կապը MLAT համակարգի հետ պետք է լինի UDP/IP-ի միջոցով համաձայն [UAP_“ERA”]-ի, «Հայաէրոնավիգացիան» կապահովի [UAP_“ERA”]-ը
	
	
	

	377. 
	4-11.2.1
	MLAT-ի հետ կապի ընթացքում պետք է ապահովվի UDP/IP բազմահասցե հաղորդում: 
	
	
	

	378. 
	4-11.3.1
	ADS-B տեղեկատվությունը պետք է ստացվի MLAT համակարգերից օգտագործելով UDP/IP բազմահասցե հաղորդում: 
	
	
	

	379. 
	4-11.4.1
	Ռադիոպելենգատորի տվյալներ պետք է ուղարկվեն TWR  աշխատանքային տեղին: 
	
	
	

	380. 
	4-11.4.2
	Համակարգը պետք է ունենա ինտերֆեյս պելենգատորի տվյալները ստանալու համար: Կապը պելենգատորի հետ պետք է լինի անալոգային: Տվյալների արձանագրությունը և ձևաչափը կհամաձայնեցվի ավելի ուշ փուլում: 
	1
	
	

	381. 
	
	
	2
	
	

	382. 
	4-12.1.1
	Նոր ՕԵԿ համակարգը պետք է ունենա տվյալները գրանցելու ու վերատրադրելու հնարավորություն: Տես՝ 4-12.2. 
	
	
	

	383. 
	4-12.2.1
	Պետք է լինի հնարավորություն վերարտադրել բոլոր աշխատատեղերի գրանցումները` արված ցանկացած ժամին և կարգավարի կատարած ցանկացած գործողություն: Բոլոր գրանցումները  պետք է պահպանվեն համակարգի հիշողության մեջ  առնվազն 30 օր: Պետք է լինի հնարավորություն վերարտադրելու գրանցված տեղեկատվությունը ցանկացած համակարգչի վրա (օրինակ` AVI ֆորմատով):
	1
	
	

	384. 
	
	
	2
	
	

	385. 
	
	
	3
	
	

	386. 
	4-12.2.2
	Գրանցումների վերարտադրման ֆունկցիան պետք է լինի «պասիվ» և «ակտիվ» տիպի, այսինքն` պետք է հնարավոր լինի փոխել ցուցադրումը, այսինքն` բացել/փակել և տեղափոխել պատուհանները, ինչպես նաև օգտագործել վեկտորներ և կարգավորել մասշտաբը գրանցումների վերարտադրման ընթացքում: 
	1
	
	

	387. 
	
	
	2
	
	

	388. 
	4-12.3.1
	Իրադարձությունների գրանցումը պետք է կատարվի և ընդգրկի բոլոր այն իրադարձությունները, որոնք բացասաբար են ազդում համակարգի վրա, այսինքն բոլոր ուղարկված/ստացված հաղորդագրությունները, բոլոր մուտքագրումները` արված կարգավարների կողմից և ավտոմատ համակարգի բոլոր իրադարձությունները, ինչպես օրինակ թռիչքային պլանի ակտիվացումները: 
	
	
	

	389. 
	4-12.3.2
	Գրանցված իրադարձությունները պետք է պահպանվեն համապատասխան տվյալների բազայում: 
	
	
	

	390. 
	4-12.3.3
	Պետք է լինի հնարավորություն փնտրելու իրադարձությունները տարբեր առումներով: 
	
	
	

	391. 
	4-12.4.1
	Տեխնիկական գրանցման ֆունկցիան պետք է գրանցի համակարգի տեխնիկական     իրադարձությունները: 
	
	
	

	392. 
	4-12.4.2
	Տեխնիկական իրադարձությունները պետք է ընդգրկեն առնվազն հետևյալը`

· ինտերֆեյսների կարգավիճակի փոփոխությունները,

· աշխատակայանի  միացնելը/անջատելը

· գործարկելու/ վերագործարկելու գործընթացները,

· կիրառական ծրագրերի կողմից արված սխալների/խնդիրների զեկույցները: 
	
	
	

	393. 
	4-13.1.1
	Համակարգի կառավարում և վերահսկումը պետք է իրականացվի SNMP-ի հիմքի վրա: 
	
	
	

	394. 
	4-13.1.2
	Առնվազն հետևյալ միջոցները պետք է կառավարվեն և վերահսկվեն
ա) սարքավորումները,

· Համակարգիչները և

· Ցանցային սարքավորումները,

բ) կիրառական ծրագրերը,

գ) բոլոր ինտերֆեյսները: 
	
	
	

	395. 
	4-13.1.3
	Պետք է հնարավոր լինի տեղադրելու նոր ծրագրային ապահովում և փոփոխելու կարգավորման պարամետրերը առանց ամբողջապես անջատելու հիմնական համակարգը: 
	
	
	

	396. 
	4-13.1.4
	Պետք է հնարավոր լինի վերահսկելու սերվերները, այսինքն` միացնել/անջատել կիրառական ծրագրերը, առաջնորդող/առաջնորդվող կոնֆիգուրացիաները և այլն: 
	
	
	

	397. 
	4-13.1.5
	Պետք է լինի հնարավորություն միացնելու և անջատելու ինտերֆեյսները: 
	
	
	

	398. 
	4-13.1.6
	Ցանկալի է, որ SMC համակարգը կարողանա աշխատել ինքնուրույն:
	
	
	

	399. 
	4-13.1.7
	SMC-ի խափանումը ցանկալի չէ, որ առաջացնի  կառավարվող համակարգերի աշխատանքի ընդհատում: 
	
	
	

	400. 
	4-13.1.8
	Ցանկալի է, որ հնարավորություն լինի կառավարելու յուրաքանչյուր ենթահամակարգ տեղային կառավարման տերմինալի օգնությամբ (LCT): 
	
	
	

	401. 
	4-13.1.9
	Ցանկալի է, որ LCT–ն նաև կարողանա կառավարել տեղային սարքավորումների դիագնոստիկան:
	
	
	

	402. 
	4-13.1.10
	Ցանկալի է, որ ցանցային կառավարումը իրականացվի մի քանի եղանակներով, որպեսզի մեկ խափանումը չհանգեցնի ցանցային կառավարման և վերահսկման ընդհատման: 
	
	
	

	403. 
	4-13.2.1
	Համակարգը պետք է ունենա տեխնիկական ղեկավարի առանձնացված աշխատատեղ, որտեղից պետք է հնարավոր լինի իրականացնելու համակարգի բոլոր ասպեկտների կառավարումը և վերահսկումը: 
	1
	
	


	404. 
	
	
	2
	
	

	405. 
	4-13.2.2
	Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսը (HMI) պետք է լինի գրաֆիկական և տրամաբանական: 
	
	
	

	406. 
	4-13.2.3
	Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսը պետք է ապահովի համակարգի մեջ մուտք գործելու ընթացակարգեր, որտեղ տեխնիկական ղեկավարը պետք է մուտք անի անձնական տվյալներ և գաղտնաբառ, ինչպես նաև անհրաժեշտ մուտքի թույլտվության մակարդակ հերթափոխի կամ համակարգի ինժեների համար: 
	1
	
	

	407. 
	
	
	2
	
	

	408. 
	4-13.2.4  
	Ցանկալի է, որ տեխնիկական ղեկավարի աշխատատեղը`  

· ապահովի գրաֆիկական և աղյուսակային տեղեկատվության  ցուցադրումը,

· ապահովի օպերատիվ օնլայն աջակցություն,

· ապահովի վիճակագրական տվյալներ հուսալիության, հասանելիության, խափանումների, ուղու բեռնվածության, CPU բեռնվածության և այլնի մասին: Մասնավորապես, SMC-ն պահպանում է համակարգի բոլոր էլեմենտների և պարամետրերի մշտական «իրական ժամանակում որակի կառավարումը»` օգտագործելով համակարգի մեջ ներկառուցված BITE տեխնիկան:

· ապահովի պայմաններ հեռապատկերման և հեռակառավարման համար, այնպես որ SMC ղեկավարը կարողանա վերադասավորել համապատասխան սարքավորումները,

· անմիջապես նախազգուշացնի տեխնիկական անձնակազմին սարքավորումների աշխատանքային ռեժիմից ցանկացած շեղման մասին,

· ապահովի բոլոր հիմնական սարքավորումների պարամետրերի կարգավիճակի, սարքավորման խափանումների, սարքավորման կոնֆիգուրացիայի գրանցումը և ունենա գրանցամատյան բոլոր այն կարևոր իրադարձությունների և փոփոխությունների մասին, որոնք բացասաբար են ազդում սարքավորումների աշխատանքի վրա:  

· իրականացնի համակարգի ղեկավարում և հսկում մի շարք պատուհանների միջոցով,

· ապահովի լիարժեք կառավարում` ընտրացանկի պատկերների միջոցով,

· ապահովի բոլոր ենթահամակարգերի աշխատանքի կառավարման իրավունք մեկ օպերատորի աշխատատեղից:
	
	
	

	409. 
	4-13.2.5
	Ընթացիկ ժամանակը (օրինակ` UTC), որը ապահովվում է Կենտրոնական Ժամացույցի Համակարգի կողմից, ցանկալի է, որ երևա SMC-ի էկրանի վրա թվային ժամերի, րոպեների և վայրկյանների տեսքով: 
	
	
	

	410. 
	4-13.2.6
	Կենտրոնական Ժամացույցի համակարգերի խափանման դեպքում ցանկալի է, որ աշխատակայանը պահպանի աշխատանքային ռեժիմը ու ժամանակը ցուցադրի օգտագործելով իր ներքին ժամացույցը: 
	
	
	

	411. 
	4-13.2.7
	Բոլոր համակարգերի բարձր մակարդակի ինֆորմացիան ցանկալի է, որ միշտ երևա մի պատուհանում, որը երբեք չի փակվում կամ չի ծածկվում այլ պատկերով: 
	
	
	

	412. 
	4-13.2.8
	Գրանցման ժամանակ համակարգը պետք է ստուգի արդյոք տվյալ անձը ունի իրավունք նման մակարդակի մուտքի թույլտվության համար: 
	
	
	

	413. 
	4-13.2.9
	Համակարգի ինժեները պետք է ունենա համակարգ մուտք գործելու լիարժեք թույլտվություն:
	
	
	

	414. 
	4-13.2.10
	Համակարգը պետք է թույլատրի, որ համակարգի ինժեները ընտրի, թե որ     ֆունկցիաները պետք է թույլատրելի լինեն հերթափոխի ինժեների համար: 
	
	
	

	415. 
	4-13.2.11
	Տեղեկատվությունը պետք է կազմակերպվի ծառանման կառուցվածքով և ունենա սխալի/նախազգուշացման տարածում: 
	
	
	

	416. 
	4-13.2.12
	Պետք է հնարավոր լինի ունենալ մուտքի թույլտվություն դեպի կարգավորման պարամետրերը: 
	
	
	

	417. 
	4-13.2.13
	Համակարգի մեջ պետք է հնարավոր լինի բացել տերմինալի պատուհանները համակարգի ցանկացած համակարգչի համար: 
	
	
	

	418. 
	4-13.3.1
	SMC պետք է ապահովի  հնարավորություններ վերահսկելու և կառավարելու օգտագործվող կիրառական ծրագրերը: 
	
	
	

	419. 
	4-13.3.2
	SMC-ն անսարքությունների ստուգման ներկառուցված համակարգի հետ միասին համակարգի ծրագրի շրջանակում պետք է կարողանա հայտնաբերել անսարքությունները և տալ ճիշտ լուծում, որպեսզի պահպանի համակարգի ամբողջությունը: 
	
	
	

	420. 
	4-13.3.3
	Ցանկալի է, որ կապի սխալների շարունակական հայտնաբերումը հանգեցնի չաշխատող կապի միջոցների անջատմանը: 
	
	
	

	421. 
	4-13.4.1
	Ցանկալի չէ, որ տվյալները կորեն համակարգի կոնֆիգուրացիան ձեռքով փոփոխելուց:
	
	
	

	422. 
	4-13.4.2
	Ցանկալի է, որ ապահովված լինի պաշտպանություն խուսափելու համար կոնֆիգուրացիայի պատահական փոփոխությունից և աշխատատեղի փակվելուց: 
	
	
	

	423. 
	4-13.4.3
	SMC-ն պետք է ապահովի միջոցներ ձեռքով միացնելու ենթահամակարգը նախապես սահմանված և կանոնավոր կարգով: 
	
	
	

	424. 
	4-13.4.4
	Ցանկալի է, որ SMC-ն ապահովի միջոցներ ձեռքով անջատելու ենթահամակարգը նախապես սահմանված և կանոնավոր կարգով: 
	
	
	

	425. 
	4-13.4.5
	Ցանկալի է, որ ձեռքով անջատելու դեպքում  համակարգը տա տեղեկություն համապատասխան ենթահամակարգերին բոլոր անհրաժեշտ միջոցառումները նախաձեռնելու համար (օրինակ` տվյալների արխիվացում դիսկի վրա): 
	
	
	

	426. 
	4-14.1.1
	Պետք է հնարավոր լինի ստուգելու կարգավորման պարամետրերի ամբողջականությունը, ճշտությունը և համապատասխանությունը նախքան դրանք համակարգում օգտագործելը: 
	
	
	

	427. 
	4-14.1.2
	Համակարգը պետք է կարողանա բեռնել ինքնաթիռի բնութագրի և էլեկտրոնային ռելիեֆի տվյալները (DTED ֆորմատ)

· Եվրոկոնտրոլից

· ԻԿԱՕ-ի տվյալների բազայից կամ

· Այլ արտաքին աղբյուրներից,

Եթե նման տվյալների աղբյուրները հասանելի են «Հայաէրոնավիգացիայի» համար: 
	
	
	

	428. 
	4-14.1.3
	Համակարգը պետք է կարողանա կառավարել կարգավորման պարամետրերը, ինչպես օրինակ՝

· Տեքստային ֆայլերը

· Տվյալների բազայում՝ ֆորմաների միջոցով: 
	
	
	

	429. 
	4-14.2.1
	Հետևյալ միջավայրային տվյալներն էլ պետք է սահմանված լինեն կարգավորման պարամետրերի մեջ համակարգի համար,

· Ինքնաթիռի բնութագրի տվյալներ (տես նաև 4-14.1.2)
· Հարակից ԹՏՇներ

· Տարածքներ 

· Քամու վերին շերտերի բարձրություն

Տարբեր տիպերի SSR կոդեր:
	
	
	

	430. 
	4-14.2.2
	Ռադարի տեխնիկական բնութագիրը պետք է սահմանաված լինի որպես կարգավորման պարամետրեր, ինչպես նաև նրանց UAP: 
	
	
	

	431. 
	4-14.3.1
	Բոլոր պարամետրերը, հիշատակված այս հատկանիշների համապատասխան բաժիններում, պետք է լինեն կարգավորման պարամետրերի մի մասը:

· Անվտանգության ցանցեր(Safety Nets)

· Հսկման միջոցներ (MONA),

· Միջնաժամկետ Կոնֆլիկտների հայտնաբերում (MTCD) 
	
	
	

	432. 
	4-14.4.1
	Պետք է լինեն կարգավորման պարամետրեր Բազմառադարային մշակման (MST) համար: 
	
	
	

	433. 
	4-14.5.1
	Կարգավարի աշխատակայանի լռելյայն կարգավորումը յուրաքանչյուր տիպի օպերատորի համար պետք է սահմանված լինի որպես կարգավորման պարամետրեր, որոնք ընդգրկում են առնվազն`

ա. Աշխատատեղերի ցանկը և պատուհանը,

բ. Պատուհանների լռելյայն բացում, 

գ. Մասշտաբի փոփոխման և «կենտրոն» անջատման ռեժիմ

օդային    իրավիճակի պատուհանների համար,

դ. Նախնական ներկայացման ֆիլտրեր,

ե. Ցուցադրման ենթակա քարտեզներ, 

զ. Ֆորմուլյարի կապի գծի երկարություն, կանխագուշակման

գծի երկարություն, հետագծի կետերի մաքսիմալ քանակություն,

և այլն 

է.Գույները, որոնք կօգտագործվեն օդային իրավիճակը

ներկայացնող  պատուհաններում,

ը. Գույները, որոնք կօգտագործվեն պատուհաններում և

ցանկերում, 

թ. Օգտագործվող տառատեսակներ: 
	
	
	

	434. 
	4-14.5.2
	Ցանկալի է հիշողության մեջ պահպանել լռելյայն նշանակումները անհատ օգտագործողների համար
ա.Աշխատատեղերի ցանկ և պատուհան

բ. Պատուհանների լռելյայն բացում

գ. Մասշտաբի փոփոխման և «կենտրոն» անջատման ռեժիմ

օդային իրավիճակի պատուհանների համար

դ.Նախնական ներկայացման ֆիլտրեր

ե. Ցուցադրման ենթակա քարտեզներ, 

զ. Ֆորմուլյարի կապի գծի երկարություն, կանխագուշակման գծի երկարություն, հետագծի կետերի մաքսիմալ քանակություն, և այլն: 
	
	
	

	435. 
	4-14.5.3
	Պետք է հնարավոր լինի կարգավորել ֆորմուլյարների բովանդակությունը և դասավորությունը: 
	
	
	

	436. 
	4-14.5.4
	Պետք է հնարավոր լինի կարգավորել ցանկերի բովանդակությունը և դասավորությունը: 
	
	
	

	437. 
	4-14.6.1
	Պետք է հնարավորություն լինի ստեղծելու տարբեր տիպի քարտեզներ՝ 

ա. Քարտեզներ, որոնք ստեղծված են թռիչքների ղեկավարի
կողմից բայց մատչելի են բոլորի համար, 

բ.Շահագործողի քարտեզներ, որոնք ստեղծված են անհատ
կարգավարների կողմից, 

գ.Գլոբալ քարտեզներ

դ.Համակարգի քարտեզներ
	
	
	

	438. 
	4-14.6.2
	Պետք է հնարավորություն լինի միացնելու և անջատելու գլոբալ քարտեզները թռիչքների ղեկավարի աշխատատեղից և երբ նրանք միացված են, պետք է երևան բոլոր կարգավարների աշխատատեղերում: 
	1
	
	

	439. 
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	440. 
	4-14.6.3
	Պետք է հնարավորություն լինի անհատականորեն միացնելու և անջատելու համակարգի քարտեզները տարբեր աշխատատեղերից: 
	
	
	

	441. 
	4-14.6.4
	Քարտեզները պետք է պարունակեն պոլիգոններ, լցված տարածքներ, շրջաններ, գծեր, մարկերներ և տեքստեր առնվազն 15 տարբեր գույներով: 
	
	
	

	442. 
	5-1.1.1
	Սերվերի բեռնման ժամանակը չպետք է գերազանցի  5 րոպեն: Բեռնման ժամանակը համարվում է սնուցումը միացնելուց մինչև Unix/Linux- ի բեռնումը: 
	
	
	

	443. 
	5-1.1.2
	Սերվերի կամ սերվերների խմբի վրա կիրառական ծրագրերի աշխատանքի սկսելը չպետք է գերազանցի 5 րոպեն: 
	
	
	

	444. 
	5-1.1.3
	Պահուստային սերվերի օնլայն թարմացման դեպքում, թարմացման ժամանակը մինչև ամբողջովին պահուստային  մակարդակին հասնելը, չպետք է գերազանցի 20 րոպեն: 
	
	
	

	445. 
	5-1.2.1
	Պատասխանի ժամանակը չպետք է գերազանցի մեկ (1) վայրկյանը: 
	
	
	

	446. 
	5-1.2.2
	Աշխատակայանի աշխատանքի սկսելը, բեռնումից սկսած մինչ կիրառական ծրագրերի աշխատանքի պատրաստ լինելը, չպետք է գերազանցի հինգ  (5) վայրկյանը: 
	
	
	

	447. 
	5-2.1.1
	Համակարգի հուսալիությունը համակարգի հնարավորությունն է կատարելու և պահպանելու իր ֆունկցիաները ստանդարտ, ինչպես նաև ոչ ստանդարտ կամ անսպասելի իրավիճակներում և հաշվարկվում է որպես միջին ժամանակ  խափանումների միջև և պետք է գերազանցի 10.000 ժամը: 
	
	
	

	448. 
	5-3.1.1
	Համակարգի պատրաստ լինելը` չհաշված պլանավորված դադարները, պետք է լինի ոչ պակաս քան 0.999975, որը համապատասխանում է մոտավորապես 1 րոպե/ամիս: Այս արժեքը հիմնված է MTBF-ի 10,000 ժամերի վրա և երբ MTTR-ը 15 րոպե է: 
	
	
	

	449. 
	5-4.1.1
	Համակարգը կառուցելու համար, պետք է օգտագործվեն պատրաստի կոմերցիոն ապրանքներ:
	
	
	

	450. 
	5-4.1.2
	Պետք է հնարավորություն լինի արդիականացնելու սարքավորումների բաղկացուցիչ մասերը առանց փոփոխելու կիրառական ծրագիրը: 
	
	
	

	451. 
	5-4.2.1
	Ծրագրային ապահովումները, որոնք օգտագործվում են համակարգի բաղկացուցիչ մասերի մեջ պետք է բավարարեն [ED153] փաստաթղթի SWAL 4-ի կամ հավասարազոր պահանջները:
	
	
	


	452. 
	5-4.2.2
	Ծրագրային ապահովումները, որոնք օգտագործվում են սերվերների մեջ, ցանկալի է, որ բավարարեն [ED153] փաստաթղթի SWAL 3-ի կամ հավասարազոր պահանջները:
	
	
	

	453. 
	5-4.2.3
	Կոմերցիոն ծրագիրը պետք է սպասարկվի համապատասխան մատակարարի/մշակողի կողմից: Լիցենզիայի և սպասարկման համաձայնագրերը պետք է փոխանցվեն պատվիրատուին:  
	1
	
	

	454. 
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	455. 
	5-4.2.4
	Օգտագործվող կիրառական ծրագիրը պետք է լինի փաստաթղթավորված և կառուցված այնպես, որ հեշտ լինի պահպանելը: 
	
	
	

	456. 
	5-4.2.5
	Պետք է օգտագործվի կոնֆիգուրացիայի կառավարման համակարգ ծրագրի կոդերը կառավարելու համար: 
	
	
	

	457. 
	5-5.1.1
	Համաձայն աշխատանքային կարողությունների՝ համակարգը պետք է կառավարի մինչև 100 միաժամանակյա ակտիվ թռիչքներ: 
	
	
	

	458. 
	5-5.1.2
	Համաձայն աշխատանքային կարողությունների՝՝ համակարգը պետք է կարողանա սպասարկել օրական մինչև 1000 թռիչք, մինչև 2000 միաժամանակ պահպանված թռիչքային պլաններով: 
	
	
	

	459. 
	5-5.1.3
	Համաձայն աշխատանքային կարողությունների համակարգը պետք է կարողանա մշակել  300 միաժամանակյա  համակարգային տրեկներ: 
	
	
	

	460. 
	5-5.1.4
	Համակարգը պետք է կարողանա միաժամանակ մշակել տվյալներ վեց (6) դիտարկման կայաններից: 
	
	
	

	461. 
	5-5.1.5
	Համակարգը պետք է ունենա կարողություն 30 օր պահպանելու գրանցված տվյալները դիսկի վրա նորմալ աշխատանքային բեռնվածության ընթացքում: 
	
	
	

	462. 
	5-5.2.1
	Համաձայն տեխնիկական կարողությունների, համակարգը պետք է կառավարի մինչև 200 միաժամանակյա ակտիվ թռիչքներ: 
	
	
	

	463. 
	5-5.2.2
	Համաձայն տեխնիկական կարողությունների՝ համակարգը պետք է կարողանա սպասարկել օրական մինչև 1500 թռիչք, մինչև 3000 միաժամանակ պահպանված թռիչքային պլաններով: 
	
	
	

	464. 
	5-5.2.3
	Համաձայն աշխատանքային կարողությունների՝ համակարգը պետք է կարողանա մշակել  600 միաժամանակյա  համակարգային տրեկներ: 
	
	
	

	465. 
	5-6.1.1
	Սարքավորումային միջոցները պետք է լինեն COTS բարձր որակի և հուսալի:
	
	
	

	466. 
	5-6.1.2
	Համակարգը ցանկալի է, որ ունենա UNIX աշխատանքային համակարգ, նախընտրելի է Linux: 
	
	
	

	467. 
	5-6.1.3
	Տվյալների բազան ցանկալի է, որ լինի համատեղելի COTS տվյալների բազան հետ: 
	
	
	

	468. 
	6-1.1.1
	Հետևյալ փաստաթղթերը պետք է առաքվեն համակարգի հետ միասին

ա.Համակարգի/ենթահամակարգի տեխնիկական հատկանիշներ

բ.  Տեխնիկական  պահանջներ ինտերֆեյսի համար

գ. Ինտերֆեյսի կառավարման փաստաթղթեր (մանրամասն նախագծային փաստաթղթեր)

դ. Համակարգի նախագծի նկարագրություններ մինչև ընդունելի մակարդակը

ե. Կարգավարի ձեռնարկ

զ. FDO ձեռնարկ

է. Համակարգի օպերատորի ձեռնարկ

ը. Տեղադրման ձեռնարկ

թ. Առաքման մանրամասն ցանկ(LOD) 
	
	
	

	469. 
	6-1.1.2
	Փաստաթղթերը պետք է լինեն անգլերենով և եթե հնարավոր է ռուսերենով:
	
	
	

	470. 
	6-1.1.3
	Փաստաթղթերը պետք է լինեն էլեկտրոնային ֆորմատով և առաքվեն որպես pdf (Portable Document Format) ֆայլեր: 
	
	
	

	471. 
	6-1.1.4
	Համակարգի/ենթահամակարգի տեխնիկական հատկանիշները պետք է լինեն սույն փաստաթղթի զարգացված տարբերակները` նշելով բոլոր պահանջները համակարգի նկատմամբ: 
	
	
	

	472. 
	6-1.1.5
	Տեխնիկական  պահանջները ինտերֆեյսի համար պետք է լինեն լրացում համակարգի/ ենթահամակարգի հատկանիշներին, որը ընդգրկում է համակարգի արտաքին ինտերֆեյսների պահանջները: 
	
	
	

	473. 
	6-1.1.6
	Համակարգի նախագծի նկարագրությունը պետք է ընդգրկի առնվազն բոլոր սարքավորումների և ծրագրերի կոնֆիգուրացիաները: Այն նաև պետք է ընդգրկի սարքավորումների բաղկացուցիչ մասերի նկարագրությունները և տեխնիկական հատկանիշները: 
	1
	
	

	474. 
	
	
	2
	
	

	475. 
	6-1.1.7
	Կարգավարի ձեռնարկը պետք է ընդգրկի համակարգի նկարագրություն օպերատիվ տեսանկյունից: 
	
	
	

	476. 
	6-1.1.8
	Համակարգի օպերատորի ձեռնարկը պետք է ընդգրկի ամբողջ անհրաժեշտ տեղեկատվությունը համակարգի վերահսկման և կառավարման համար, ներառյալ ամբողջ սպասարկումը, ինչպես օրինակ պահանջվող պարամետրային և ծրագրային փոփոխությունները: 
	
	
	

	477. 
	6-1.1.9  
	Տեղադրման ձեռնարկը պետք է ընդգրկի մանրամասնություններ տեղադրման վերաբերյալ, ինչպես օրինակ կաբելների և նշանների տեղադրումը, հնարավոր ամրացումները և այլն: 
	
	
	

	478. 
	6-1.1.10
	Առաքման ցանկը պետք է ընդգրկի բոլոր սարքավորումները, որոնք առաքվում են նախագծի շրջանակում համապատասխան նույնականացման և սերիալ համարներով: 
	
	
	

	479. 
	6-1.1.11
	Փաստաթղթերը և ձեռնարկները` ստացված COTS սարքավորումների և ծրագրի հետ պետք է առաքվեն «Հայաէրոնավիգացիային»:
	
	
	

	480. 
	6-1.1.12
	Մատակարարը պետք է օգնի «Հայաէրոնավիգացիային» համակարգի տեխնիկական անձնագրի ստեղծման հարցում` ընդգրկելով 

· Ընդհանուր տեղեկություն

· Տեղեկություն արտադրողի(ների) և առաքման ամսաթվի մասին

· Հղումներ պայմանագրին և տեխնիկական հատկանիշներին մանրամասնությունների համար

· Առաքման ցանկ ներառյալ ապրանքի և բոլոր բաղադրիչների   սերիալ համարները

·  Վկայականների ընդունում

·  Մատյանի դատարկ էջեր

·  Խնդիրների հաշվետվություն

·  Կատարված տեխնիկական սպասարկման և ուղղիչ գործողություններ

· Շահագործման ժամերի քանակը ամսվա, տարվա ընթացքում և ընդհանուրը: 
	
	
	

	481. 
	7-1.1.1
	Համակարգի մեջ չպետք է լինի ոչ մի թույլ կետ, որը կարող է հանգեցնել ընդհանուր խափանման: Սա վերաբերում է սերվերներին, կապի գծերին և ցանցերին: 
	
	
	

	482. 
	7-1.1.2
	Եթե որևէ կապի գիծ խափանվում է, համակարգը պետք է միանա պահուստային գծին ավտոմատ կերպով: 
	
	
	

	483. 
	7-2.1.1
	Սերվերները պետք է լինեն պահարանում տեղադրվելու հնարավորությամբ: 
	
	
	

	484. 
	7-2.1.2
	Յուրաքանչյուր սերվեր (հիմնական, «տաք» պահուստ և «սառը» պահուստ) պետք է ունենա առանձին UPS:
	
	
	

	485. 
	7-3.1.1
	Կարգավարների աշխատատեղերը պետք է ունենան երկու մոնիտորներ, մեկը հիմնական օդային իրավիճակի պատուհանի համար և մյուսը՝ օժանդակ ինֆորմացիայի համար, ինչպես օրինակ թռիչքային ցանկեր, եղանակի մասին ինֆորմացիա, բլոկնոտներ, օդային իրավիճակի լրացուցիչ պատուհան և այլն: 
	
	
	

	486. 
	7-3.1.2
	Պետք է հնարավորություն լինի ընտրելու ցանկացած պատուհան ցանկացած մոնիտորի վրա: 
	
	
	

	487. 
	7-3.1.3
	Աշխատատեղը պետք է ունենա մեկ  ստեղնաշար և մեկ մկնիկ աշխատեցնելու համար երկու մոնիտորներ:
	
	
	

	488. 
	7-3.1.4
	Բոլոր մոնիտորները պետք է լինեն LED կամ LCD 24” և տարբերակման հնարավորությունը մինիմում պետք է լինի 1920x1800: 
	1
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	490. 
	7-3.1.5
	Պետք է հնարավոր լինի տեղադրելու աշխատակայանների համակարգիչները կանգնակների մեջ տեխնիկական սենյակում: Մոնիտորները, ստեղնաշարները  և մկնիկները պետք է հեռակառավարելի լինեն: 
	1
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	492. 
	7-4.1.1
	Համակարգի բաղկացուցիչ մասերը, որոնք տեղադրված են տեխնիկական սենյակում, պետք է  ունենան լրացուցիչ UPS: 
	
	
	

	493. 
	7-4.1.2
	UPS-ը պետք է ամբողջովին ավտոմատացված լինի և ունենա փոխանջատման հնարավորություն: 
	
	
	

	494. 
	7-4.1.3
	Յուրաքանչյուր UPS պետք է ապահովի մինիմում 0,5 ժամ անընդմեջ սնուցում մուտքային սնուցման խափանման դեպքում: 
	
	
	

	495. 
	7-4.1.4
	UPS-ը պետք է, հնարավորին չափ, օգտագործի կոմերցիոն, պատրաստի բաղադրիչներ: 
	
	
	

	496. 
	7-4.1.5
	UPS-ը պետք է, հնարավորին չափ, ապահովի բաղկացուցիչ մասերի մոդուլային փոխարինումը:
	
	
	

	497. 
	7-4.1.6
	UPS-ի կառուցվածքը պետք է թույլատրի սնուցման համակարգի ընդլայնումը և ապագա արդիակնացումը՝ միևնույն ժամանակ խուսափելով սարքավորումային փոխարինումներից: 
	
	
	

	498. 
	7-5.1.1
	Տեղային տարածքային ցանցերը պետք է ունենան մեկ (1) Գբիթ  թողունակություն: 
	
	
	

	499. 
	7-5.1.2
	Ցանցի մալուխները ցանկալի է լինեն 6-րդ կատեգորիայի: 
	
	
	


	500. 
	7-6.1.1
	Սարքավորումները պետք է համապատասխանեն  կիրառվող IEC 950 պահանջներին:
	
	
	

	501. 
	7-6.1.2
	Բոլոր նյութերը ցանկալի է, որ լինեն հակաստատիկ և նրանք չպետք է լինեն վտանգավոր շահագործողների առողջության համար: 
	1
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	503. 
	7-6.1.3
	Ռադիոակտիվ կամ թունավոր նյութեր, բնական ռետին և դյուրավառ նյութեր չպետք է օգտագործվեն: Միայն փայտ և փայտյա ապրանքներն են թույլատրելի աշխատանքային սեղանների վրա:
	
	
	

	504. 
	7-6.1.4
	Բոլոր սարքավորումները պետք է պաշտպանված լինեն հողանցումով անվտանգության համար: Բացառություն են կազմում այն սարքավորումները, որոնք ունեն կրկնակի մեկուսացում, որը պետք է նշված լինի հատուկ նշանով սարքավորման վրա: 
	1
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	506. 
	7-7.1.1
	Պետք է հնարավորություն լինի սարքավորումները միացնելու 220Վ միաֆազ փոփոխական հոսանքին, , 48-52Հց: 
	
	
	

	507. 
	7-7.1.2
	Սարքավորումները ցանկալի է, որ էֆեկտիվ աշխատեն հոսանքի -15% / +10% տատանումների ժամանակ: 
	
	
	

	508. 
	7-7.1.3
	Սարքավորումները պետք է աշխատեն +10°C to +35°C ջերմաստիճանի պայմաններում: 
	
	
	

	509. 
	7-7.1.4
	Սարքավորումները պետք է աշխատեն 30% - 80% հարաբերական խոնավության պայմաններում: 
	
	
	

	510. 
	7-8.1.1
	Սերվերային և կապի սարքավորումները պետք է մոնտաժվեն ստանդարտ 19" կանգնակ պահարաններում: 
	
	
	

	511. 
	7-8.1.2
	Պահարանները պետք է ունենան LCD մոնիտոր, ստեղնաշար և մկնիկ՝ միացված մեկ KVM կոմուտատորին: 
	
	
	

	512. 
	7-8.1.3
	Բոլոր սարքավորումները պետք է լինեն ամբողջական, օրինակ՝ ունենան ապահովիչների, լամպերի, ներկառուցված շղթաների, ռելեների, կրիստալների և մյուս մասերի  լրակազմ, որոնք օգտագործվում են սարքավորումների մեջ և նմանապես նախագծված են արագ հեռացման և փոխարինման համար: 
	
	
	

	513. 
	7-8.1.4
	Երբ պայմանագրով ապահովված երկու կամ ավելի սարքավորումներ պետք է միացվեն իրար միջև  կամ պայմանագրով ապահովված սարքավորումները պետք է միացվեն ոչ պայմանագրով ապահովված  սարքավորումներին, մատակարարը պետք է ապահովի անհրաժեշտ կաբելներ: 
	1
	
	

	514. 
	
	
	2
	
	

	515. 
	
	
	3
	
	

	516. 
	7-8.1.5
	Սարքավորումների բոլոր շարժական բլոկերն ու հանգույցները ցանկալի է, որ լինեն գլորվող տիպի լեզվակներով: Ցանկալի չէ շփումային կառուցվածքը: Սլայդերը պետք է լինեն բավարար ամրությամբ կանխարգելելու առաջ թեքումը և դարակներից դուրս ընկնելը: 
	1
	
	

	517. 
	
	
	2
	
	

	518. 
	
	
	3
	
	

	519. 
	7-8.1.6
	Բոլոր մակագրությունները պետք է լինեն անգլերենով: 
	
	
	

	520. 
	7-8.1.7
	Պահարանները պետք է լինեն դռներով: 
	
	
	

	521. 
	7-8.1.8
	Մատակարարը պետք է ցուցակով թվարկի յուրաքանչյուր տիպի պահարանի համարը, չափը, քաշը, հոսանքի սպառումը և ջերմակայունությունը: 
	
	
	

	522. 
	7-9.1.1
	Պիտակներ պետք է արվեն հետևյալ մասերի համար՝
ա.Կաբելներ

բ. Պահարաններ և աշխատանքային սեղաններ

գ. Կաբելային պահոցներ և կոմունիկացիաներ
դ. Սարքավորումներ
	
	
	

	523. 
	7-9.1.2
	Պիտակավորումը պետք է ընդգրկի սարքավորումների պիտակներ, կաբելների պիտակներ, կաբելների հասցեներ  և գույներ, որոնք ցույց են տալիս կաբելների  պահոցները և կոմունիկացիաները՝ համաձայն իրենց խմբերի: 
	
	
	

	524. 
	7-9.1.3
	Նշանները պետք է արվեն մնայուն և հուսալի: 
	
	
	

	525. 
	7-9.1.4
	Պիտակները պետք է ֆիքսված լինեն ճիշտ և ճկուն: Եթե պիտակը թաքնված է, ապա այն պետք է կրկնակվի կամ պետք է ցուցիչ լինի դրա համար: 
	1
	
	

	526. 
	
	
	2
	
	

	527. 
	
	
	3
	
	

	528. 
	7-9.1.5
	Պիտակավորումը և համապատասխան փաստաթղթերը պետք է լինեն համաձայնեցված: 
	
	
	

	529. 
	7-9.1.6
	Մալուխները պետք է ունենան նշաններ երկու ծայրերում էլ՝ փաստաթղթերի համաձայն: 
	
	
	

	530. 
	7-9.1.7
	Բոլոր մալուխները և/կամ լարերը պետք է անցկացվեն  առնվազն 10% պահուստով: 
	
	
	


Պայմանագրի հավելված 1-ով նախատեսված տեխնիկական պահանջների համապատասխան կետի համարը:

** Կատարման հաստատումը նշվում և գնահատվում է  հետևյալ ձևով. 

Հ- համապատասխանում է. «պետք է» նշման դեպքում 1 (մեկ) միավոր է, «ցանկալի է»  նշման դեպքում (0.1) միավոր է,

ՀՄ - համապատասխանում է մասամբ. «պետք է» նշման դեպքում (0.5) միավոր է, «ցանկալի է»  նշման դեպքում (0) միավոր է,
ՉՀ- չի համապատասխանում՝ «պետք է» նշման դեպքում հանվում է 10 միավոր, «ցանկալի է»  նշման դեպքում հանվում է (0.5) միավոր:
___________________________________________________ 
                _____________ 

       Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                                            (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

                                                                                                              ___________________20   թ.

(ամսաթիվը, ամիսը)

 

Հավելված 5

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բ ա ց  ը ն թ ա ց ա կ ա ր գ ի գ ն ա հ ա տ ո ղ    հ ա ն ձ ն ա ժ ո ղ ո վ ի ն
Կից Ձեզ եմ ներկայացնում __________________-ի` <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >> ծածկագրով
Ընթացակարգի մասնակցի անվանումը (անունը)
բաց  ընթացակարգին մասնակցելու հրավերով  նախատեսված` որակավորման չափանիշներին համապատասխանությունը հիմնավորող` հրավերով նախատեսված փաստաթղթերը(տեղեկությունները).
           ___________________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)          


ՑԱՆԿ
<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ԾԱԾԿԱԳՐՈՎ ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻ ՄԱՍՆԱԿԻՑՆԵՐԻ ԿՈՂՄԻՑ ՆԵՐԿԱՅԱՑՎՈՂ ՓԱՍՏԱԹՂԹԵՐԻ
	N

ը/կ
	Փաստաթղթի անվանումը
	Հրավերի համապա-տասխան հավելվածը
	Նշումներ

	1
	Բաց ընթացակարգին մասնակցելու դիմում
	Հավելված 1
	

	2
	Գործակալության կամ ենթակապալի առկայության դեպքում` գործակալության կամ ենթակապալի պայմանագրի պատճենը և դրա կողմ հանդիսացող անձի` հրավերով նախատեսված փաստաթղթերը (տվյալները)
	
	

	3
	Համատեղ գործունեության կարգով (կոնսորցիումով) մասնակցելու դեպքում` համատեղ գործունեության պայմանագիր
	
	

	4
	Հայտարարություն` բաց ընթացակարգի հրավերով սահմանված մասնակցության իրավունքի պահանջներին իր տվյալների համապատասխանության մասին
	Հավելված 2
	

	5
	Հայտարարություն` բաց ընթացակարգի հրավերով նախատեսված որակավորման պահանջներին համապատասխանության մասին
	Հավելված 3
	

	5.1
	Տեղեկանք` Մասնագիտական գործունեության համապատասխանությունը պայմանագրով նախատեսված գործունեության մասին
	Հավելված 3.1
	

	5.2
	Հայտարարություն` Մասնագիտական փորձառության մասին
	Հավելված 3.2
	

	5.3
	Հայտարարություն` Տեխնիկական միջոցների մասին
	Հավելված 3.3
	

	5.4
	Հայտարարություն` Աշխատանքային ռեսուրսների մասին
	Հավելված 3.4
	

	6
	Գնի առաջարկ 
	Հավելված 4
	

	7
	Ոչ գնային առաջարկ (տեխնիկական առաջարկ),

առաջարկներ գնման առարկայի տեխնիկական հատկանիշների վերաբերյալ (համապատասխանության աղյուսակ) 
	Հավելված 4.1


	

	8
	Տուժանքի մասին համաձայնություն
	Հավելված 7
	

	Ը Ն Դ Ա Մ Ե Ն Ը `
	
	


         

___________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)

ՑԱՆԿ

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ԾԱԾԿԱԳՐՈՎ ԲԱՑ ԸՆԹԱՑԱԿԱՐԳԻԸՆՏՐՎԱԾ ՄԱՍՆԱԿՑԻ ԿՈՂՄԻՑ ՆԵՐԿԱՅԱՑՎՈՂ ՈՐԱԿԱՎՈՒՐՈՒՄԸ ՀԱՎԱՍՏՈՂ ՓԱՍՏԱԹՂԹԵՐԻ
	N

ը/կ
	Փաստաթղթի անվանումը
	Հրավերի համապա-տասխան հավելվածը
	Նշումներ

	1
	Գրություն` բաց  ընթացակարգի հրավերով  նախատեսված` որակավորման չափանիշներին համապատասխանությունը հիմնավորող` հրավերով նախատեսված փաստաթղթերի(տեղեկությունների)
	Հավելված N 5
	

	2.
	Մասնագիտական փորձառության առկայությունը հիմնավորող փաստաթղթեր
	
	

	3.
	Ֆինանսական միջոցների առկայությունը հիմնավորող փաստաթղթեր
	
	

	4.
	Գործակալության կամ ենթակապալի  առկայության դեպքում` հրավերով պահանջված համապատասխան փաստաթղթերը
	
	

	5
	Համատեղ գործունեության կարգով (կոնսորցիումով) մասնակցելու դեպքում` համատեղ գործունեության պայմանագրի բոլոր անդամների միասնական որակավորումները
	
	

	6
	Ներկայացվող փաստաթղթերի ցանկը
	
	

	
	
	
	

	Ը Ն Դ Ա Մ Ե Ն Ը `
	
	


          

_____________________________________________ 
                _____________ 

                            Մասնակցի անվանումը (անունը) (ղեկավարի պաշտոնը, Անուն Ազգանունը)                                             (ստորագրությունը)


Կ. Տ.

 

______________________20   թ.

  (ամսաթիվը, ամիսը)

Հավելված 6.

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով

բաց ընթացակարգի հրավերի

Պայմանագրի նախագիծ

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքներ

ք. Երևան       





   <___> _________  2015թ.

1. Պայմանագրի կողմերը

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ-ն, հասցեն` ՀՀ, ք.Երևան-0042, Ի.Գասպարյան 33, ի դեմս ընկերության Գլխավոր տնօրեն Ա.Գասպարյանի (այսուհետ` Պատվիրատու), որը գործում է ընկերության կանոնադրության հիման վրա մի կողմից և «--------------------»  ի դեմս------------------- մյուս կողմից (այսուհետև` Կատարող),  

հասցեն`-------------------------------------------------, որը գործում է ընկերության կանոնադրության հիման վրա (այսուհետև երկուսը միասին կանվանվեն` Կողմեր) կնքեցին սույն պայմանագիրը (այսուհետև` Պայմանագիր) հետևյալի մասին.

2. Պայմանագրի առարկան 
2.1 Համաձայն Պայմանագրի, Պատվիրատուն Կատարողից  ձեռք է բերում «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման (այսուհետև` Սարքավորում), տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքներ (այսուհետև` Աշխատանք), ինչպես նաև ինժեներատեխնիկական անձնակազմի վերապատրաստման ծառայություններ (այսուհետև` Ծառայություններ):
2.1 Սարքավորման տեխնիկական բնութագրերը, Աշխատանքը և Ծառայությունները, ինչպես նաև դրանց ներկայացվող պահանջները ներկայացված են Պայմանագրին կից Հավելվածներ 1-6 -ում:

3. Պայմանագրի գինը և վճարման կարգը
3.1.
Պայմանագրի ընդհանուր գինը կազմում է ______________  ՀՀ դրամ (այսուհետ՝ Պայմանագրի գին):

3.2. Պայմանագրի գնի հաշվարկը և վճարման իրակացման օրացուցային պլանը ներկայացված են  հավելվածներում (Հավելված 3 և Հավելված 4):

3.3. Պայմանագրի ընդհանուր գնի մեջ ներառված է շահույթը, ինչպես նաև Պայմանագրի իրականացումն ապահովելու նպատակով Կատարողի կողմից կատարվող բոլոր ծախսերը, այդ թվում բեռնավորման, տեղափոխման, ապահովագրման, արտահանման բոլոր ծախսերը, հարկերը, տուրքերը և այլ մուծումներ, որոնք Կատարողը պարտավոր է իրականցնել արտահանման (արտադրանքի)  երկրում:

3.4. Պայմանագրի գինը ներառում է նաև այն հարկերը, որոնք համաձայն ՀՀ օրենսդրության  ենթակա են վճարման ՀՀ բյուջե ոչ ռեզիդենտի կողմից:

Կատարողի կողմից ՀՀ հարկային օրենսդրության համաձայն ՀՀ բյուջե վճարման ենթակա  հարկերը ներկայացված են Հավելված 3-ում:

Վերը նշված հարկերի փոխանցման պարտավորվածությունը ՀՀ բյուջե, որպես հարկային գործակալ իր վրա է վերցնում Պատվիրատուն (սույն կետը վերաբերում է ոչ ռեզիդենտին):

3.5.
Պատվիրատուի կողմից վճարումները կատարվում են բանկային փոխանցումների միջոցով, Կատարողի հետևյալ հաշվեհամարին. _________________________________

       Պատվիրատուն կատարված Աշխատանքի դիմաց վճարում է անկանխիկ` դրամական միջոցները Կատարողի հաշվարկային հաշվին փոխանցելու միջոցով։

Պայմանագրի գնի յուրաքանչյուր մասի վճարման համար Կատարողը ներկայացնում է հաշիվ-ապրաքագիր: Կատարողի կողմից ներկայացված հաշիվ-ապրանքագրերը պետք է ուղարկվեն Պայմանագրի կետ 1-ում նշված Պատվիրատուի հասցեին: Հաշիվ-ապրանքագրերը պետք է վճարվեն Պատվիրատուի կողմից դրանք ստանալուց հետո երեսուն (30) օրացուցային օրվա ընթացքում: Յուրաքանչյուր հաշիվ-ապրանքագրին պետք է կցվի Հավելված 4-ով նախատեսված համապատասխան փաստաթուղթ: 

3.6. Սույն Պայմանագրի երկկողմ ստորագրումից հետո՝ 

3.6.1 30 (երեսուն) օրացուցային օրվա ընթացքում Կատարողի բանկային հաշվեհամարին է փոխանցվում կանխավճար՝ ոչ ավել քան սույն Պայմանագրի 3.1. կետում նշված գումարի 30%-ը:

3.6.2 Սարքավորումների և տեղափոխման համար գումարը վճարել դրանց առաքումից հետո՝ երկկողմ ստորագրված ընդունման-հանձման արձանագրության հիման վրա, հաշիվ-ապրանքագիրը ստանալուց հետո 30 օրացուցային օրվա ընթացքում:

3.6.3 Տեղային աշխատանքների և ուսուցման ծառայությունների վճարումը կատարել դրանց ավարտից հետո, երկկողմ ստորագրված ընդունման-հանձման արձանագրության հիման վրա՝ հաշիվ-ապրանքագիրը ստանալուց հետո 30 օրացուցային օրվա ընթացքում: Ընդունման-հանձնման (Հավելված 6) արձանագրությունը կստորագրվի հայտնաբերված բոլոր թերություննեըը Կատարողի կողմից վերացնելուց հետո միայն:

3.7
Պատվիրատուն կանխավճարի վճարումն իրականացում է Կատարողի կողմից ներկայացված բանկային երաշխիքի և հաշիվ-ապրանքագրի հիման վրա:

3.8. Կանխավճարի մարումն իրականացվում է արձանագրությունների հիման վրա կատարվող վճարումներից նվազեցումներ (պահումներ) կատարելու ձևով։ Յուրաքանչյուր դեպքում նվազեցվող (կանխավճարի մարվող) գումարի չափը որոշվում է պայմանագրի ընդհանուր գնի նկատմամբ վճարվող գումարի համամասնությամբ:

4.  Պայմանագրի  գործողության  ժամկետները

4.1. Պայմանագրի կատարման ընդհանուր ժամկետը Պայմանագիրն ուժի մեջ մտնելուց հետո 8 ամիս է:

4.2. Պայմանագրի փուլերի իրականացման օրացուցային պլանը ներկայացված է Հավելված 5-ում:

5. Վիճելի հարցերն ու կիրառվող իրավունքը

5.1. Պայմանագրի տերմինները և դրույթները մեկնաբանվում են ՀՀ գործող օրենսդրության համաձայն:

5.2. Կողմերի միջև ծագած վեճերի նկատմամբ կիրառվում է ՀՀ իրավունքը, իսկ դատական վեճերը ենթակա են քննության ՀՀ համապատասխան դատարանում:

5.3.
Սույն Պայմանագրի վրա տարածվում են Գնումների մասին ՀՀ օրենսդրության համապատասխան դրույթները:

6. Պայմանագրի լեզուն

Պայմանագիրը կազմվում է երկու օրինակից, անհրաժեշտության դեպքում՝ հայերեն, ռուսերեն և անգլերեն լեզուներով: Հայերեն, ռուսերեն և անգլերեն տարբերակների միջև տարաձայնություններ ծագելու դեպքում առկա տարբերությունը մեկնաբանվում է ի օգուտ կատարողի: 

7. Սարքավորման պատրաստումը,  մատակարարումն ու ընդունումը

7.1 Կատարողի կողմից Սարքավորման մատակարարումը պետք է իրականացվի Պայմանագրի հավելվածներում նախատեսված տեխնիկական բնութագրերի (Հավելված 1), մատակարարվող սարքավորումների ցանկի (Հավելված 2) և Պայմանագրի կատարման օրացուցային պլանի (Հավելված 5) համաձայն:

7.2 Կողմերը, չխախտելով Պայմանագրի հավելվածներում նախատեսված մատակարարման վերջնաժամկետը, կարող են համաձայնության գալ Սարքավորման մատակարարման առանձին փուլերի ժամկետների վերաբերյալ: Այն դեպքում, երբ այդպիսի համաձայնություն չկա, Սարքավորման մատակարարումն իրականացվում է մեկ փուլով:

7.3 Պատվիրատուին Սարքավորման մատակարարումն իրականացվում է համաձայն Միջազգային առևտային պալատի «Incoterms 2010, DAT» պայմանների՝ մինչև ՀՀ, «Զվարթնոց» ՕԿ մաքսային տերմինալ:

7.4 Սարքավորումը պետք է լինի փաթեթավորված և մակնշված: Փաթեթավորումը պետք է ապահովի Սարքավորման անվտանգությունն ու  պահպանվածությունը: Մակնշումը պետք է թույլ տա արագորեն և հեշտությամբ տարբերել Սարքավորումը որևէ այլ սարքավորումից:

7.5 Սարքավորումների մաքսազերծումն իրականացնում է Պատվիրատուն, որից հետո Սարքավորման նկատմամբ սեփականության իրավունքն ու ռիսկը անցնում է Պատվիրատուին:

7.6.
Սարքավորման ընդունման ընթացքում անհամապատասխանությունների հայտնաբերման դեպքում, մինչև ընդունման-հանձնման արձանագրություն ստորագրելը, Պատվիրատուն Կատարողին ծանուցում է հայտնաբերված անհամապատասխանությունների մասին, որից հետո Կատարողը 10 (տասն) աշխատանքային օրվա ընթացքում պարտավոր է վերացնել  անհամապատասխանությունները:

7.7 Սարքավորման ընդունումից հետո 10 (տասն) աշխատանքային օրվա ընթացքում կազմվում է ընդունման-հանձնման արձանագրություն (հավելված 6) երկու օրինակից: 

8. Սարքավորման գործարանային ստուգումներ (FAT)

8.1.Սարքավորման գործարանային ստուգումներն անցկացվում են Կատարողի տարածքում, նրա տեխնիկական ուժերով և միջոցներով մինչև դրա մատակարարումը:

8.2.
Սարքավորման գործարանային ստուգումների արդյունքները Կատարողը պետք է ներկայացնի Պատվիրատուին:

8.3. Գործարանային ստուգումների արդյունքները պետք է համապատասխանեն պայմանագրի Հավելված 1-ում ներկայացված տեխնիկական բնութագրերին:

9.   Պատվիրատուի ինժեներատեխնիկական անձնակազմի ուսուցման իրականացումը 

9.1. Կատարողն ապահովում է Պատվիրատուի մասնագետների ուսուցում: Ուսուցումը ներառում է Պատվիրատուի ներկայացրած մասնագետների գործնական դասընթացների անցկացում:
9.2. Գործնական դասընթացները պետք է անցկացվեն Հավելված 5-ում ներկայացված օրացուցային պլանի համաձայն:
9.3. Գործնական պարապմունքներն իրականացվում են Պատվիրատուի մոտ` Սարքավորման տեղադրման վայրում:

9.4. Գործնական ուսուցում անցնող մասնագետները 10 հոգի են, որոնց տվյալները Պատվիրատուն Կատարողին է ներկայացնում մինչև պարապմունքների սկիզբը:

9.5. Պարապմունքների տևողությունը Գյումրիում ոչ պակաս քան  5 աշխատանքային օր` օրական 6 ժամ:

9.6
Կատարողը պարապմունքների արդյունքում դասընթացներ անցած մասնագետներին հանձնում է ավարտելու մասին հավաստագիր:
10.  Աշխատանքի կատարումը  
10.1. Մաքսազերծման ավարտի և տեղադրման գործընթացը սկսելու համար բոլոր տարածքների պատրաստ լինելու վերաբերյալ Պատվիրատուից ստացված ծանուցումից հետո, Կատարողը 15-օրյա ժամկետում իր մասնագետներին ուղարկում է Սարքավորման տեղադրման վայրը (ՀՀ, ք.Գյումրի, օդանավակայան «Շիրակ» «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ), որտեղ պետք է կատարվի Աշխատանքը:

10.2. Պատվիրատուն աշխատատեղերում ապահովում է Աշխատանքի համար անհրաժեշտ բոլոր պայմանները:

10.3. Տեղային ստուգումների (այսուհետ՝ SAT) արդյունքները պետք է համապատասխանեն Պայմանագրին կից Հավելված 1-ում ներկայացված տեխնիկական բնութագրերի բոլոր պահանջներին:
10.4. SAT իրականացվում են Կողմերի մասնագետների մասնակցությամբ, որի արդյունքում գրանցված թերությունները վերացվում են ողջամիտ ժամկետներում, բայց ոչ ուշ քան 30 աշխատանքային օրվա ընթացքում:
10.5. Պարապմունքների ավարտից (հավաստագրերի առկայության դեպքում) և  SAT արդյունքների հիման վրա Կողմերը կազմում են համապատասխան ընդունման-հանձնման արձանագրություն (հավելված 6), որը հիմք է հանդիսանում Պայմանագրի ամբողջական կատարման համար:

11. Երաշխիք

11.1. Սարքավորման երաշխիքային ժամկետի հաշվարկը սկսվում է Պայմանագրի ավարտից անմիջապես հետո (10.7 կետում նշված ընդունման-հանձնման արձանագրության երկկողմ ստորագրման պահից) և կազմում է 365 օր: 

11.2.
Եթե երաշխիքային ժամկետի ընթացքում մատակարարված սարքավորումներում կհայտնաբերվեն թերություններ և անսարքություններ, Կատարողը խորհրդակցելով Պատվիրատուի հետ, ողջամիտ ժամկետում, բայց ոչ ուշ քան 30 աշխատանքային օրվա ընթացքում, իր հաշվին վերացնում է Սարքավորման բաղադրամասերի և ծրագրային ապահովման  անսարքությունները :
11.3.
Այն դեպքում, երբ անսարք բաղադրամասի վերանորոգումը նշված ժամկետում անհնար է, Կատարողը այդ ընթացքում առանց լրացուցիչ գումարի տրամադրում է պահուստային բաղադրամաս (բաղադրամասեր) Պատվիրատուին` օգտագործման համար: 

11.4.
Կատարողը պատասխանատվություն չի կրում Սարքավորման վերանորոգման, փոխարինման կամ ցանկացած անսարքության վերացման կամ Սարքավորման վնասվածքի համար, որն առաջացել է Սարքավորմանը ներկայացված տեխնիկական պահանջների խախտումներով  իրականացվող շահագործման արդյունքում:

12. Պայմանագրի կատարման տեխնիկական վերահսկողությունը
12.1. Պատվիատուն իրավունք ունի իրականացնել Պայմանագրի կատարման տեխնիկական վերահսկողություն Պայմանագրի գործողության ամբողջ ընթացքում:

12.2. Պատվիրատուի ներկայացուցիչներն իրավունք ունեն ցանկացած ժամանակ ներկա լինել աշխատանքների կատարման ընթացքին, ստուգել դրանց համապատասխանությունը Հավելված 1-ով նախատեսված պահանջներին: 

12.3. Աշխատանքների ընթացքին հետևելու և իրենց կողմից տեխնիկական վերասկողություն, ինչպես նաև աշխատանքների համակարգումն ապահովելու նպատակով Պատվիրատուն նշանակում է ծրագրի ղեկավար: Ծրագրի ղեկավարի տվյալները ներկայացված են Պայմանագրի 18-րդ բաժնում:

12.4. Կատարողի տարածքում տեխնիկական վերահսկողություն անցկացնելու դեպքում, վերջինս պարտավոր է ստեղծել տեխնիկական վերահսկողության համար անհրաժեշտ պայմաններ:

13. Կողմերի պարտավորություններն ու պատասխանատվությունը
13.1. Կողմերը պարտավորվում են բարեխղճորեն և ամբողջ ծավալով կատարել Պայմանագրով իրենց վրա վերցրած պարտականությունները:

13.2. Կողմերը ինքնուրույն կամ Պայմանագրի մյուս կողմի պահանջով կարող են իրենց վրա վերցնել Պայմանագրով չնախատեսված, սակայն Պայմանագրի կատարման համար անհրաժեշտ գործողություններ, որոնց չկատարումը կարող է բերել Պայմանագրի չկատարման կամ դրա ոչ պատշաճ կատարման: 

13.3. Կատարողը, Հավելված 4-ով և Հավելված 5-ով իր վրա վերցրած պայմանագրային պարտավորությունների կատարման ժամկետները խախտելու դեպքում, պարտավոր է վճարել մյուս կողմին յուրաքանչյուր ուշացված օրվա համար տույժ՝ պայմանագրի գնի 0,05%-ի չափով, ինչպես նաև տուգանք՝ Պայմանագրի գնի 0,5 %-ի չափով: Տույժի հաշվարկումն իրականացվում է օրացույցային օրերով՝ Պայմանագրի չկատարված մասի գնի նկատմամբ։  
Պատվիրատուի կողմից սույն պայմանագրի  վճարման ժամկետների խախտման դեպքում Պատվիրատուի նկատմամբ յուրաքանչյուր ուշացված օրվա համար հաշվարկվում է տույժ` վճարման ենթակա, սակայն չվճարված գումարի 0,05 (զրո ամբողջ հինգ հարյուրերրորդական) տոկոսի չափով։
13.4. Պատվիրատուի կողմից սահմանված կարգով տույժը և (կամ) տուգանքները հաշվարկվում և հաշվանցվում են վճարվող գումարներից։
13.5.
Պայմանագրով չնախատեսված դեպքերում կողմերն իրենց պարտավորությունները չկատարելու կամ ոչ պատշաճ կատարելու դեպքում պատասխանատվության են ենթարկվում ՀՀ օրենսդրությամբ սահմանված կարգով։
13.6.
Տույժի և տուգանքի վճարումը Կողմերին չի ազատում իրենց պայմանագրային պարտավորությունները կատարելուց։
13.7. Պայմանագրի կատարման ընթացքում Պատվիրատուն պատասխանատու է՝
1)
գործող ենթակառուցվածքներում Սաքավորման տեղակայման համար անհրաժեշտ տարածքների ապահովման համար:

2)
մինչև տեղակայումը և տեղակայման ընթացքում Սաքավորման պահպանման համար,

3)
Պայմանագրի բոլոր փուլերում ներքին փոխադրումների (ավտոմեքենա) ապահովման համար,

4)
Երևանի «Գալակտիա» համակարգի հետ անհրաժեշտ կապի ապահովման համար,

5)
Պայմանագիրը ստորագրելուց հետո 4 շաբաթվա ընթացքում Կատարողին տրամադրել.

      ա) անհրաժեշտ թույլտվություններ տեղադրման տարածքներ մուտք   գործելու համար,

       բ) ենթակառուցվածքների սխեմաներն ու տեխնիկական փաստաթղթերը,

13.8. Պայմանագրի կատարման ընթացքում Կատարողը պատասխանատու է՝
1)
ստանդարտ տեղադրման նյութերի (պահարանների վերգետնյա մոնտաժային հավաքածու, պահարանների պատի մոնտաժային հավաքածու, ալեհավաքների պատի մոնտաժային հավաքածու, …) տրամադրման և տեղակայման համար,

2)
Սարքավորման տեղակայման համար՝ համաձայն Հավելված 1-ի,

3) Սարքավորման գործնական և սպասարկման վերաբերյալ դասընթացների անցկացման համար,

4) Երևանի «Գալակտիկա» համակարգի հետ համալարման համար,

13.9.Պատվիրատուն պարտավորվում է վճարել Պայմանագրի գինը Կատարողին և Կատարողից ստանալ Սարքավորումը, Աշխատանքը և Ծառայությունները:
13.10. Կատարողը պետք է ներկայացնի սարքավորումների համապատասխանության հավաստագիր:
14. Գաղտնիությունը

   Պայմանագրին առնչվող երկու կողմերի բոլոր փաստաթղթերը համարվում են գաղտնի և առանց Կողմերի գրավոր համաձայնության ենթակա չեն հրապարակման երրորդ կողմի համար: Երրորդ կողմ չեն համարվում ստուգումների համար լիազորություն ունեցող պետական կառավարման մարմինները, որոնց ռեզիդենտ են հանդիսանում Կողմերը:
15. Անհաղթահարելի ուժի ազդեցությունը (ՖՈՐՍ-ՄԱԺՈՐ)

15.1. Պայմանագրով նախատեսված պարտավորություններն ամբողջությամբ կամ մասնակիորեն չկատարելու համար կողմերն ազատվում են պատասխանատվությունից, եթե դա եղել է անհաղթահարելի ուժի ազդեցության հետևանքով, որը ծագել է Պայմանագիրը կնքելուց հետո, և որը Կողմերը չէին կարող կանխատեսել կամ կանխարգելել։
15.2.
Այդ բնութի իրադարձություններից են` ջրհեղեղները, հրդեհները, երկրաշարժերը, պայթյունները, փոթորիկները, հողի շերտի նստվածքները, համաճարակները և այլ բնական աղետները, ինչպես նաև պատերազմը կամ ռազմական գործողությունները, գործադուլները, պետական կառավարման մարմինների կողմից ընդունված որոշումները, որոնք բերում են սույն Պայմանագրով իրենց պարտականությունների չկատարման:

15.3. Անհաղթահարելի ուժի առաջացման կամ դադարի դեպքում Կողմը, որի համար ստեղծվել է սույն Պայմանագրով իր պարտականությունների կատարման անհնարինություն, պարտավոր է անհապաղ այդ մասին գրավոր տեղեկացնել մյուս Կողմին: 

15.4 Եթե արտակարգ ուժի ազդեցությունը շարունակվում է 3 (երեք) ամսից ավելի, ապա կողմերից յուրաքանչյուրն իրավունք ունի լուծել պայմանագիրը՝ այդ մասին նախապես տեղյակ պահելով մյուս կողմին։
16. Պայմանագրի  լուծումը
16.1. Պայմանագիրը լուծվում է 4.1 կետում նշված Պայմանագրի գործողության ավարտից հետո:

16.2.
Ապրանքների մատակարարման, Աշխատանքի կատարման և Ծառայությունների մատուցման ժամկետները կարող են երկարաձգվել Պայմանագրի կողմերից մեկի առաջարկի առկայության դեպքում մինչև այդ ժամկետների ավարտը` պայմանով, որ Պատվիրատուի մոտ չի դադարել գոյություն ունենալ գնման առարկայի անհրաժեշտությունը:

17. Այլ պայմաններ
17.1 Սույն պայմանագիրն ուժի մեջ է մտնում կողմերի ստորագրման պահից և գործում է մինչև կողմերի սույն պայմանագրով ստանձնած պարտավորությունների ողջ ծավալով կատարումը։ 


17.2 Այն դեպքում, երբ «Գնումների մասին» ՀՀ օրենքով նախատեսված կարգով գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրության պահանջների կատարման նկատմամբ հսկողության և (կամ) վերահսկողության կամ բողոքների քննության արդյունքում արձանագրվում է, որ գնման գործընթացում, մինչև պայմանագրի կնքումը, Կատարողը ներկայացրել է կեղծ փաստաթղթեր (տեղեկություններ և տվյալներ), կամ Կատարողին հաղթող ճանաչելու (ընտրելու) մասին որոշումը չի համապատասխանում Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությանը, ապա այդ հիմքերն ի հայտ գալուց հետո Պատվիրատուն իրավունք ունի միակողմանիորեն լուծելու պայմանագիրը, եթե արձանագրված խախտումները մինչև պայմանագրի կնքումը հայտնի լինելու դեպքում գնումների մասին Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրության համաձայն հիմք կհանդիսանային պայմանագիրը չկնքելու համար։ Ընդ որում, Պատվիրատուն չի կրում պայմանագրի միակողմանի լուծման հետևանքով Կատարողի համար առաջացող վնասների կամ բաց թողնված օգուտի ռիսկը, իսկ Կատարողը պարտավոր է Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված կարգով փոխհատուցել իր մեղքով Պատվիրատուի կրած վնասներն այն ծավալով, որը չի ծածկվում մինչև լուծումը գնման պայմանագրի կատարմամբ Պատվիրատուի ստացածով։
17.3 Սույն պայմանագրում փոփոխություններ և լրացումներ կարող են կատարվել միայն Կողմերի փոխադարձ համաձայնությամբ՝ համաձայնագիր կնքելու միջոցով, որը կհանդիսանա սույն պայմանագրի անբաժանելի մասը։
Սույն պայմանագիրը չի կարող փոփոխվել կողմերի պարտա​վորու​թյունների մասնակի չկատարման հետևանքով կամ ամբողջությամբ լուծվել կողմերի փոխադարձ համաձայնությամբ՝ բացառությամբ`

1) Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված կարգով տվյալ գնումը կատարելու համար անհրաժեշտ ֆինանսական հատկացումների նվազեցման դեպքերի: Ընդ որում, պայմանագրի կողմերի պարտավորությունների մասնակի չկատարման կամ ամբողջությամբ լուծման կողմերի փոխադարձ համաձայնությունն անհրաժեշտ է ձեռք բերել նախքան Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված կարգով տվյալ գնումը կատարելու համար անհրաժեշտ ֆինանսական հատկացումների նվազեցումը:

2) սույն պայմանագրով նախատեսված ձեռք բերվող գնման առարկայի   շուկայական գների ավելի քան քսան տոկոսով փոփոխման դեպքերի։ Շուկայական գները կորոշվեն և դրանց փոփոխությունը կգնահատվի նախապես համաձայնեցվելով Հայաստանի Հանրապետության ֆինանս​ների նախարարության հետ, որի վերաբերյալ կկնքվի լրացուցիչ համաձայնագիր։ 


Արգելվում է սույն պայմանագրում կատարել այնպիսի փոփոխություններ, որոնք հանգեցնում են ձեռք բերվող գնման առարկայի ծավալների կամ միավորի գնի կամ պայմանագրի գնի արհեստական փոփոխման։
Պայմանագրի կողմերից անկախ գործոնների ազդեցությամբ պայմանագրի փոփոխման դեպքերը սահմանում է Հայաստանի Հանրապետության կառավարությունը։
*** Եթե գործակալության միջոցով իրականացվում է պայմանագրի ավելի քան քսանհինգ տոկոսը, ապա`

1) պայմանագրի կատարման ընթացքում գործակալի փոփոխությունն իրականացվում է Պատվիրատուի համաձայնությամբ.

2)Կատարողն է պատասխանատվություն կրում գործակալի պարտավորությունների համար։
Ձեռք բերվող գնման առարկայի կատարման ժամկետը կարող է երկարաձգվել մինչև այդ ժամկետը լրանալը պայմանագրի կողմի առաջարկության առկայության դեպքում` պայմանով, որ` Պատվիրատուի մոտ չի վերացել գնման առարկայի օգտագործման պահանջը.


17.4 Սույն Պայմանագրի պատշաճ կատարման պայմաններում կողմերի (Կատարող և (կամ) Պատվիրատու) օգուտները (խնայողություններ) և (կամ) կրած վնասները տվյալ կողմի օգուտը կամ կրած վնասն են։

Սույն պայմանագրի կողմերի` երրորդ անձանց նկատմամբ պարտավորությունները՝ ներառյալ պայմանագրի կատարման շրջանակում Կատարողի կնքած այլ գործարքները և դրանցից բխող պարտավորությունները, դուրս են պայմանագրի կարգավորման դաշտից և չեն կարող ազդել պայմանագրի կատարման արդյունքն ընդունելու վրա։ Այդ գործարքների և դրանցից բխող պարտավորությունների կատարման հետ կապված հարաբերությունները կարգավորվում են այդ գործարքների հետ կապված հարաբերությունները կարգավորող նորմերով, և դրանց համար պատասխանատու է Կատարողը։
17.5 Սույն պայմանագրի կապակցությամբ ծագած վեճերը լուծվում են բանակցությունների միջոցով։ Համաձայնություն ձեռք չբերելու դեպքում վեճերը լուծվում են ՀՀ դատարաններում։
17.6 Սույն պայմանագիրը կազմված է ____ էջից, կնքվում է երկու օրինակից, որոնք ունեն հավասարազոր իրավաբանական ուժ։ Սույն պայմանագրի 1-6-րդ հավելվածները հանդիսանում են պայմանագրի անբաժանելի մասը, յուրաքանչյուր կողմին տրվում է պայմանագրի մեկ օրինակ։
17.7 Սույն պայմանագրից ծագած կողմի վճարային պարտավորությունը չի կարող դադարել այլ պայմանագրից ծագած՝ հակընդդեմ պարտավորության հաշվանցով, առանց կողմերի գրավոր և կնիքով հաստատված համաձայնության։ Սույն պայմանագրից ծագած պահանջի իրավունքը չի կարող փոխանցվել այլ անձի, առանց պարտապան կողմի գրավոր համաձայնության։ 

17.9 Սույն պայմանագրի նկատմամբ կիրառվում է Հայաստանի Հանրապետության իրավունքը։
18. Կողմերի իրավաբանական հասցեներն ու ծրագրի ղեկավարների տվյալները`

Պատվիրատու՝                     
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Հավելված 1

<<           >>                                20   թ.

 կնքված աշխատանքների կատարման
թիվ <<Պայմանագրի ծածկագիրը>> գնման պայմանագրի

Գյումրի ԱԿԿ-ի «Գալակտիկա» համակարգի  

տեխնիկական բնութագրեր
Բովանդակություն

3Բովանդակություն


31. Նշանակությունը


31-1 Ընդհանուր


31-2 Կարդալու հրահանգներ


31-3 Հղումներ


32. Համակարգի կոնֆիգուրացիան ու աշխատանքային ռեժիմները


33. Կախյալ աշխատանքային ռեժիմ


34. Անկախ /ինքնավար/ աշխատանքային ռեժիմ


34-1. Դիտարկման տվյալների մշակումը  (SDP)


34-1.1 Ռադարային կայան


34-1.2 Բազմադիրքային դիտարկման համակարգ


34-1.3 ADS-B (ԱԿՀ-Բ)


34-1.4 S ռեժիմի տվյալները


34-1.5 Բազմասենսորային տրեկինգ


34-1.6 Դիտարկման տվյալների բաշխումը


34-2. Թռիչքային տվյալների մշակման և բաշխման համակարգը  (FDPD)


34-2.1 Ներածություն


34-2.2 Համակարգի թռիչքային պլանի մշակումը


34-2.3 Հետագծի կանխատեսում


34-2.4 SSR կոդերի կառավարումը


34-2.5 Թռիչքային պլանով նախատեսված ուղիների փոխկապակցությունը (կորելացիա)


34-2.6 Թույլտվությունների և վազքուղու կառավարում


34-3 TSUP տեղեկատվություն


34-4 Անվտանգության ցանցեր (SNET)


34-4.1 Ընդհանուր


34-4.2 Ընդհանուր հնարավորություններ


34-4.3 STCA-ի հնարավորությունները


34-4.4 MSAW-ի հնարավորությունները


34-4.5  APW-ի հնարավորությունները


34-4.6 Ընդհանուր ինտերֆեյսի պահանջները


34-4.7 Ահազանգի ներկայացումը և հաստատումը


34-4.8 Տվյալների գրանցումը


34-4.9 Տեղեկատվություն վիճակի մասին


34-4.10 STCA  ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները


34-4.11 MSAW ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները


34-4.12 APW ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները


34-4.13 Ճկունության պահանջները


34-4.14 Մոտեցման հետագծի մոնիտորինգ (APM)


34-5 Մոնիտորինգի միջոցներ (MONA)


34-5.1 Օգտագործողներ


34-5.2 Համապատասխանության մոնիտորինգի իրավասությունը


34-5.3 Թռիչքի համապատասխանությունը


34-5.4 Երկայնական համապատասխանություն


34-5.5 Ուղղահայաց  համապատասխանություն


34-5.6 Հետագծի վերահաշվարկը հիմնված դիտարկված շեղումների բնութագրերի վրա


34-5.7 Կողային համապատասխանություն


34-5.8 Թույլատրված թռիչքային մակարդակի համապատասխանությունը


34-5.9 Կոորդինացիայի պոտենցիալ խաթարում


34-5.10 Անհամապատասխանության  զգուշացումներ


34-5.11 Հիշեցում գործող հաճախականության փոփոխության մասին


34-5.12 Հիշեցում ձեռքով կոորդինացիայի մասին


34-5.13 Հիշեցում գոտու մասին


34-5.14 Կարգավարի հանձնարարած հիշեցումը


34-5.15 Կարգավարի հաստատումները


34-5.16 Կոնֆիգուրացիա


34-5.17 Ընթացիկ թռիչքային տվյալների ընդունումը


34-5.18 Համակարգային հետագծի տվյալների ընդունումը


34-5.19 Հետագծերի վերահաշվարկման ֆունկցիա


34-5.20 Մարդ- մեքենա ինտերֆեյս (HNI)


34-5.21 Թռիչքային համապատասխանության ֆունկցիա


34-5.22 Ավտոմատ կոնֆիգուրացիա


34-5.23 Տվյալների գրանցում


34-5.25 Անհամապատասխանության վերաբերյալ զգուշացումներ, անվտանգություն


34-5.26 Համակարգային հուշումներ, անվտանգություն


34-5.27 Ճկունության պահանջները


34-6 Միջնաժամկետ կոնֆլիկտների հայտնաբերումը (MTCD)


34-6.1 Կոնֆլիկտի տեսակները և հաշվարկի սահմանները


34-6.2 Գործունեության շրջանակը


34-6.3 Հաշվարկման հաճախականությունը


34-6.4 Տարանջատման չափանիշներ


34-6.5 Ենթադրյալ հետագծեր


34-6.7 MTCD ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները


34-6.8 Շրջակա միջավայրի տվյալների մշակումը և բաշխումը


34-6.9 Մարդ-մեքենա ինտերֆեյս (HMI)


34-6.10 Անվտանգության պահանջները


34-6.11 Սպասարկման որակի պահանջները


34-6.12 Հատուկ սահմանափակումներ


34-7 Օպերատորական մուտքագրումներ և արտապատկերման համակարգը (ODS)


34-7.1 Օգտագործողի գրանցումը


34-7.2 Հիմնական ֆունկցիաները


34-7.3 Թռիչքային սիմվոլները


34-7.4 Թռիչքի ցանկեր


34-7.5 Համակարգային թռիչքային պլանների հետ կապված ֆունկցիաներ


34-7.6 Ձեռքով կատարվող փոխկապակցում (կորելացիա)


34-7.7 Նախնական նախազգուշացումներ


34-7.8 Զգուշացումներ անհամապատասխանության վերաբերյալ


34-7.9 Անվտանգության ցանցերի (Safety net) ահազանգերը


34-7.10 Մոտեցման ուղու մոնիտորինգ (APM)


34-7.11 MTCD ներկայացնելը


34-7.12 SAR- ի գործունեությունը


34-7.13 Վիճակի  ներկայացնելը


34-7.14  TWR կարգավարի գործառույթները


34-8 Շրջակա միջավայրի տվյալների մշակում


34-8.1 Վիճակագրական տվյալներ


34-9 Ժամանակի համակարգը


34-9.1 Ժամանակի սինխրոնացում


34-10 Метеоданные,  QNH


34-11 Ինտերֆեյսներ


34-11.1 Ռադարային մուտք


34-11.2 Բազմադիրքային դիտարկման համակարգ (MLAT)


34-11.3 ADS-B


34-11.4. Ռադիոպելենգատոր (DF)


34-12 Տվյալների գրանցում


34-12.1. Վերարտադրման համար


34-12.2. Գրանցված տվյալների վերարտադրում


34-12.3. Իրադարձությունների գրանցում


34-12.4. Տեխնիկական գրանցում


34-13 Կառավարման և վերահսկման համակարգ (SMC)


34-13.1. Ընդհանուր


34-13.2. Տեխնիկական ղեկավար


34-13-3. Կոնֆիգուրացիայի փոփոխում և կարգավիճակի կառավարում


34-13-4. Ենթահամակարգի կոնֆիգուրացիայի փոփոխում


34-14. Կարգավորման պարամետրեր


34-14.1. Ընդհանուր


34-14.2. Միջավայրի պարամետրեր


34-14.3. ՕԵԿ սարքավորումների պարամետրեր


34-14.4. Բազմառադարային մշակման (MST) կարգավորման պարամետրեր


34-14.5. Կարգավարի աշխատանքային կայանի կարգավորում


34-14.6. Քարտեզներ


35. Ոչ-ֆունկցիոնալ հնարավորություններ


35-1. Պատասխանի ակտիվացման ժամանակը


35-1.1 Սերվերներ


35-1.2. Կարգավորիչներ


35-2. Հուսալիություն


35-3. Շահագործման պատրաստ լինելը


35-4. Սպասարկելիություն


35-4.1. Սարքավորումներ
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36. Փաստաթղթավորում
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37-1. Պահուստավորում


37-2. Սերվերներ
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37-6. Անվտանգությանն առնչվող պահանջներ
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38. Նշումներ


38-1. Հապավումներ




1. Նշանակությունը

1-1 Ընդհանուր
1-1.1 Այս փաստաթուղթը  սահմանում  է պահանջված համակարգի տեխնիկական հատկանիշները: Այն բնութագրում է ֆունկցիոնալ և ոչ ֆունկցիոնալ պահանջները <<Հայաէրոնավիգացիա>>-ի կողմից պահանջված արտադրանքի նկատմամբ:
1-2 Կարդալու հրահանգներ
Համաձայնեցված պահանջները նշել հետևյալ ձևով`

«Պետք է»- արտահայտում է այն առանձնահատկությունը, որի համապատասխանությանը հասնելը պարտադիր է: Այն արտահայտում է պահանջ, որը պետք է բավարարվի առաջարկվող համակարգի կողմից, պահանջելով համապատասխանություն բնութագրին: Այսպիսի պահանջները միտված են փորձարկման ենթակա լինելու, իսկ դրանց ներդրումն ու շագործումը պետք է լինի վերստուգելի:

«Ցանկալի է» -արտահայտում է առաջարկ կամ լավագույն փորձ, որը կարող է առաջարկվող համակարգը բավարարել կամ չբավարարել, պահանջելով համապատասխանություն բնութագրին:

«Կարող է» արտահայտում է կամընտրական առանձնահատկություն:

«Կ» օգտագործվում է արտահայտելու նախապես պլանավորված կամ նպատակադրված գործողություն:

1-3 Հղումներ
	Reference
	Document

	[ADEXP]
	EUROCONTROL standard document for ATS Data Exchange Presentation (ADEXP), EUROCONTROL-SPEC-0107 edition 3.0, 20 October 2007.

	[AMAN]
	Operational Requirements Document for EATCHIP Phase Ill ATM Added Functions, Volume 3 - Arrival Manager. OPR.ET1.ST04.DEL01.3 Edition 2.0 Edition date 25.01.1999

	[AMHS]
	EUROCONTROL Specification on the Air Traffic Services Message Handling System (AMHS), EUROCONTROL-SPEC-0136, edition 2.0, 18/09/2009

	[ASTERIX001]
	EUROCONTROL standard document for radar data exchange Part 2a Transmission of Monoradar Data, Target Reports, SUR.ET1.ST05.2000-STD-02a-01, edition 1.1 August 2002.

	[ASTERIX 002]
	EUROCONTROL standard document for radar data exchange Part 2b Transmission of Monoradar Service Messages, SUR.ET1.ST05.2000-STD-02b-01, 1.0 November 1997.

	[ASTERIX 008]
	EUROCONTROL standard document for radar data exchange Part 3 Transmission of Monoradar Derived Weather Information SUR.ET1.ST05.2000-STD-03-01, 1.0 November 1997.

	[ASTERIX019]
	EUROCONTROL standard document for surveillance data exchange Part 18: category 019 Multilateration system status messages, SUR.ET1.ST05.2000-STD-18-02, edition 1.2 August 2009.

	[ASTERIX 020]
	EUROCONTROL standard document for surveillance data exchange Part 14: category 020 Multilateration target reports, SUR.ET1.ST05.2000-STD-14-02, edition 1.5 April 2008.

	[ASTERIX021]
	EUROCONTROL standard document for surveillance data exchange Part 12: category 021 ADS-B reports, SUR.ET1.ST05.2000-STD-12-01, edition 1.4 July 2009.

	[ASTERIX 034]
	EUROCONTROL standard document for surveillance data exchange Part 2b : Category 034 Transmission of Monoradar Service Messages, SUR.ET1.ST05.2000-STD-02b-01, edition 1.27 , May 2007

	[ASTERIX 048]
	EUROCONTROL standard document for surveillance data exchange Part 4 : Category 048 Transmission of Monoradar Target Reports, SUR.ET1.ST05.2000-STD-04-01, edition 1.16 , March 2009

	[ASTERIX_048_A]
	ASTERIX Part 4 Category 048 Appendix A Coding rules for "Reserved Expansion Field", edition 1.3, April 2007.

	[ASTERIX 062]
	EUROCONTROL standard document for surveillance data exchange Part 9 : Category 062 SDPS Track Messages, SUR.ET1.ST05.2000-STD-09-01, edition 1.11 April 2010

	[ATFCM]
	Air Traffic Flow & Capacity Management Operations ATFCM Users Manual, EUROCONTROL edition 14.0

	[CFMU_Mess]
	CFMU Flight Progress Messages Document, EUROCONTROL, Edition 1.7000, date 05 Jan 2010

	[CPDLC]
	ICAO 9694-AN/955, Manual of Air Traffic Services Data Link Applications

	[EC_29/2009]
	Commission Regulation (EC) No 29/2009 of 16 January 2009 laying down requirements on data link services for the single European sky.

	[ED85A]
	Eurocae, Data-Link Application System Document (DLASD) for "Departure Clearance" Data-Link Service, 044/ ED-85A, December 03.

	[EUR_APM]
	EUROCONTROL Specification for Approach Path Monitor, EUROCONTROL-SPEC-128, draft edition 0.5, 19 May 2009.

	[EUR_APW]
	EUROCONTROL Specification for Area Proximity Warning, EUROCONTROL-SPEC-124, draft edition 0.5, 19 May 2009

	[EUR_CPDLC]
	EUROCONTROL Specification on Data Link Services, EUROCONTROL-SPEC-0116, released edition 2.1 28/01/2009.

	[EUR_MSAW]
	EUROCONTROL Specification for Minimum Safe Altitude Warning, EUROCONTROL-SPEC-126, draft edition 0.9, 19 May 2009

	[EUR_STCA]
	EUROCONTROL Specification for Short Term Conflict Alert, EUROCONTROL-SPEC-0122, edition 1.1, 19 May 2009

	[EUR_STCA_GUIDE]
	EUROCONTROL Guidance Material for Short Term Conflict Alert, edition 1.0 14 December 2006.

	[EUR_STCA_GUIDE_A]
	EUROCONTROL Guidance Material for Short Term Conflict Alert Appendix A: Reference STCA System, edition 1.0 14 December 2006

	[FMTP]
	EUROCONTROL specification of interoperability and performance requirements for the Flight Message Transfer Protocol (FMTP), EUROCONTROL-SPEC-0100, Edition 2.0 14/06/2007

	[ICAO 4444 - 1]
	Amendment No. 1 to [4444]

	[ICAO 4444]
	ICAO Doc 4444 Procedures for Air Navigation Services - Air Traffic Management (PANS-ATM), fifteenth (15) edition.

	[ICAO_Annex_10_3]
	ICAO Annex 10 to the Convention on International Civil Aviation, Aeronautical Telecommunications, Volume Ill Communication Systems, First Edition July 1995 amendment No. 80 of 24/11/05.

	[ICAO_Annex_3]
	Annex 3 to the Convention on International Civil Aviation, Meteorological Service for International Air Navigation, sixteenth edition, July 2007

	[ICAO_GUIDE]
	Guidance for implementation of flight information support amendment 1 to PANS-ADM Doc 4444, fifteenth edition. IPACG/29 - IP 11 Attachment C

	[IFPS_UserMan]
	Integrated Initial Flight Plan Processing System, IFPS Users Manual, EUROCONTROL, Edition No. 14.1, date 07 April 2010

	[MONA]
	Operational Requirements Document for EATCHIP Phase III ATM Added Functions Volume 1 - Monitoring Aids, EUROCONTROL Document OPR.ET1.ST04.DEL01.1 Edition 2.0

	[MTCD]
	Operational Requirements Document for EATCHIP Phase III ATM Added Functions Volume 5 - Medium Term Conflict Detection, EUROCONTROL Document OPR.ET1.ST04.DEL01.5 Edition 2.0

	[OLDI]
	EUROCONTROL Specification for On-Line Data Interchange (OLDI). EUROCONTROL-SPEC-0106. Edition 4.1. Edition date 16.01.2008.

	[SNET]
	Operational Requirements Document for EATCHIP Phase III ATM Added Functions Volume 2 - Safety Nets, EUROCONTROL Document OPR.ET1.ST04.DEL01.2 Edition 2.0

	 [ED-153]
	Guidelines for ANS software safety assurance 

	[SURVSTD]
	EUROCONTROL standard document for radar surveillance in en-route airspace and major terminal areas , Edition 1.0


2. Համակարգի կոնֆիգուրացիան ու աշխատանքային ռեժիմները

2-1. Աշխատանքային համակարգը պետք է ներառի բոլոր անհրաժեշտ`

· Համակարգի սերվերները ներառյալ կանգնակները;

· Աշխատակայանների պահանջված քանակը ներառյալ մոնիտորները, ստեղնաշարերը և մկնիկները;

· Անհրաժեշտ ցանցային սարքավորում, ինչպիսիք են` անջատիչներ, հրապատեր և մալուխներ:

2-2.Աշխատանքային համակարգը պետք է ներառի`

· Երկու /2/ սերվեր/ հիմնական, թեժ պահուստային/ 

· Երկու /2/ աշխատանքային տեղ «Աշտարակի» համար

· Մեկ /1/ աշխատանքային տեղ տեխնիկական հսկման ու կառավարման համար:

2-3.Աշխատանքային համակարգը պետք է ընդգրկի`

· Երկու /2/ աշխատանքային տեղ «Աշտարակի» համար մեկական /1/ աշխատանքային կայանով ռադարային ու պլանավորող կարգավարների համար,

· Մեկ /1/ աշխատանքային կայան Տեխնիկական ղեկավարի համար

2-4. Աշտարակի աշխատատեղերի մոնիտորները պետք է մոնտաժվեն գոյություն ունեցող աշխատանքային սեղանների մեջ: Բոլոր աշխատատեղերի աշխատանքային կայանները պետք է տեղադրվեն կարգավարական սրահից դուրս /տեխնիկական սրահում/:
2-5 Աշխատանքային համակարգը պետք է ապահովի աշխատանքային երկու ռեժիմ՝
· Կախյալ՝  կարգավարների աշխատանքային տեղերը աշխատում են որպես Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հեռադիր աշխատատեղ:

· Անկախ (ինքնավար)՝ Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հետ կապի բացակայության դեպքում:

Աշխատանքային ռեժիմների փոխանջատումը պետք է կատարվի տեխնիկական կառավարման և հսկամն աշխատատեղից:

3. Կախյալ աշխատանքային ռեժիմ 
Կախյալ աշխատանքային ռեժիմի ընթացքում պետք է ապահովվի՝ 

3-1.  Ամբողջական համագործակցություն Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հետ: Համակարգը պետք է համակցվի Երևանի ՕԵԿ կենտրոնում տեղադրված «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգի հետ ռադարային և պլանային տեղեկատվության փոխանակման նպատակով, ինչպես նաև Երևանի և Գյումրու ՕԵԿ կենտրոնների միջև անձայն կորդինացիայի ապահովման համար: Համակարգային տրեկները, թռիչքների պլանները, SNET հաղորդագրությունները, օդերևութաբանական տեղեկատվությունը, սահմանափակման գոտիները պետք է ստացվեն «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգից՝ LAN, ASTERIX cat062, ASTERIX cat150, XML ֆորմատներով:
3-2. Գյումրու կարգավարական աշխատանքային տեղերում կատարված թռիչքային պլանների փոփոխությունները պետք է փոխանցվեն Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ ավտոմատացված համակարգին:
3-3. Կառավարման փոխանցումը Երևանի «Գալակտիկա» ՕԵԿ կենտրոնի և Գյումրու  APP/TWR/GND սեկտորների միջև  պետք է կատարվի անձայն: 
3-4. Գյումրու օդանավակայանի օդերևութաբանական տեղեկատվությունը, պելենգատորի տվյալները և նավիգացիոն համակարգերի աշխատանքային վիճակները պետք է փոխանցվեն TWR աշխատատեղին:
4. Անկախ /ինքնավար/ աշխատանքային ռեժիմ

4-1. Դիտարկման տվյալների մշակումը  (SDP)

Դիտարկման տվյալների մշակումը (SDP) միավորում է դիտարկման հնարավոր տեղեկատվությունը օդային իրավիճակի պատկերի հետ՝ ներքին ֆունկցիաների ապահովման համար:


4-1.1 Ռադարային կայան
4-1.1.1 Համակարգը պետք է ընդունակ լինի ապահովել առնվազն վեց /6/ դիտարկման համակարգերից ստացվող տվյալների մշակումը:
4-1.1.2 Համակարգը պետք է միացվի «ДРЛС-7СМ» աերոդրոմային ռադարին՝ RS-232 ինտերֆեյսով:  

4-1.1.3 Համակարգը պետք է ստանա և մշակի պլոտների վերաբերյալ հաղորդագրությունը վերը նշված ռադարից ըստ ASTERIX cat001 կատեգորիայի SP-ով, որը ստացվում և փաստաթղթավորվում է Eastern (UVD) ռեժիմից և սպասարկման հաղորդագրություններ ըստ ASTERIX cat002 կատեգորիայի:

4-1.1.4 Համակարգը պետք է նաև վերահսկի միացված ռադարների գծերը, որպեսզի հայտնաբերի, արդյոք նրանք միացված են թե անջատված: 
4-1.1.5 Յուրաքանչյուր ռադարային կայան ունի իր անհատական  շահագործողի կիրառական նկարագիրը (UAP), և համակարգը պետք է հարմարվի այս անհատական  UAP-ներին, գործածելով  ադապտացիոն պարամետրեր:
4-1.1.6 Ստացված տվյալները պետք է մեկնաբանվեն և ստուգվեն, որ համապատասխանեն UAP-ին, հակառակ դեպքում խնդրի մասին կտեղեկացվի  և տվյալները կհանվեն:

4-1.2 Բազմադիրքային դիտարկման համակարգ
4-1.2.1 Համակարգը պետք է միացվի հետևյալ բազմադիրքային համակարգերին`

· EVN MLAT համակարգ բաշխված  ժամանակով

· GYU MLAT համակարգ բաշխված ժամանակով

4-1.2.2 EVN MLAT կենտրոնացված ժամանակով և GYU MLAT կենտրոնացված ժամանակով համակարգերն ապահովում են տեղեկատվություն ըստ ASTERIX cat019, ASTERIX cat020 և ASTERIX cat034, ASTERIX cat048 կատեգորիաների: Համակարգը պետք է ստանա և մշակի տվյալները ըստ ASTERIX cat019 և ASTERIX cat020 կամ ASTERIX cat034 և ASTERIX cat048 կատեգորիաների: Ընդունվող տվյալների ֆորմատը – LAN-ով:
4-1.2.3 Համակարգը  պետք է նաև վերահսկի բոլոր միացված դիտարկման համակարգերը, որպեսզի հայտնաբերի, արդյոք դրանք միացված են, թե անջատված:  Դիտարկման փաստացի վիճակը պետք է արտացոլվի  բոլոր կարգավարական աշխատատեղերում:

4-1.3 ADS-B (ԱԿՀ-Բ)

4-1.3.1 MLAT համակարգը ապահովում է նաև ADS-B հաղորդագրություններ ըստ            ASTERIX cat021 կատեգորիայի: Համակարգը պետք է ստանա և մշակի ADS-B  հաղորդագրություններ վերը նշված MLAT համակարգերից:
4-1.4 S ռեժիմի տվյալները
4-1.4.1 MLAT համակարգը  ապահովում է նաև S ռեժիմի տվյալներ, ինչպես  բնութագրված է ASTERIX cat034  և ASTERIX cat048 կատեգորիաներում, որոնք պետք է օգտագործվեն՝
ա/  ուղղահայաց հետևելու (25 ոտնաչափ) բարձր ճշգրտության համար, 

բ/  օդանավի ինդեքսը, պլոտը հետագծերին կապելու համար բազմասենսորային տրեկինգում,

գ/ օդանավի ինդեքսը թռիչքային պլանների հետ փոխկապակցելու համար: 

4-1.4.2 Անվտանգության ցանցերը կարող են օգտագործել օդանավի տվյալները Թռիչքի կառավարման համակարգից (FMS)` երբ այն հնարավոր է դառնում ([SNET] պահանջներ՝ SNET-19):

4-1.5 Բազմասենսորային տրեկինգ
4-1.5.1 Պլոտի տվյալները ռադարային կայաններից և հետագծերը բազմադիրքային համակարգի  աղբյուրներից և ADS-B–ից  պետք է միավորվեն մեկ համակարգի մեջ, օգտագործելով կենտրոնացված բազմասենսորային տրեկեր: Համակարգը պետք է ունենա հնարավորություն ներառելու կամ չներառելու ADS-B տվյալները բազմասենսորային տրեկերի մեջ: Այս գործողության ընտրությունը պետք է լինի տեխնիկական ղեկավարի աշխատատեղից:

4-1.5.2 Ռադարից ստացված դիրքի տրեկավորումը պետք է արվի PSR, SSR 3/A ռեժիմի, Eastern (UVD) ռեժիմի և S ռեժիմի համար:

4-1.5.3Ռադարային կայանների միջև պլոտները պետք է կոմպենսացվեն ըստ սիստեմատիկ (անկյունային) սխալների : Պետք է կոմպենսացվի առնվազն հետևյալը`

· Ռադարի դիրքային սխալը  (2 կոորդինատ):

· Հեռավորությունից  կախված սիստեմատիկ սխալի միջին արժեքը,

· Հեռավորությունից կախված սիստեմատիկ սխալի գծային կախվածության գործակիցը 

· Հյուսիսի համալարման սխալը

4-1.5.4. Բազմասենսորային տրեկերը պետք է օգտագործի Երկրի WGS-84 մոդելը: Տրանսֆորմացիայի սխալանքը սենսորի տեղական կոորդինատներից դեպի գեոդեզիկ կոորդինատների (WGS-84) պետք է լինի 1 մետրից պակաս:
4-1.5.5
 Բազմասենսորային տրեկերը պետք է օգտագործի IMM (ինտերակտիվ բազմակի մոդելներ) զտիչ և պետք է բավարարի Եվրոկոնտրոլի ստանդարտների պահանջներին [SURVSTD]  տրեկինգի նախաձեռնության, տրեկինգի շարունակականության և տրեկինգի ճշգրտության համար (կողային դիքի ճշգրտություն, արագություն, ուղղություն, բարձրություն, ուղղահայաց արագություն): Այս պահանջների գնահատումը պետք է հիմնված լինի Եվրոկոնտրոլի ստանդարտների վրա [SURVSTD].

4-1.5.6 IMM տրեկերը պետք է ընդգրկի հորիզոնական թռիչքի հետևյալ ռեժիմները`

ա/ համաչափ հորիզոնական շարժում,

բ/ արագության փոփոխություն (միանման արագացում),

գ/ շրջադարձ հաստատուն արագությամբ,

դ/ շրջադարձ արագության փոփոխությամբ:

4-1.5.7 Բազմասենսորային տրեկերը պետք է ներառի  օդանավից ստացված հետևյալ տվյալները համակարգային հետագծերի մեջ,  որը հնարավոր է  S ռեժիմում հարցման միջոցով:

· Օդանավի հասցեն (ADR),

· Օդանավի ինքնությունը (ID),

· Մագնիսային ուղղությունը (MGH),

· Վերջին վիճակի ընտրված բարձրությունը (FSS),

· ACAS համակարգի խորհրդատվական որոշման զեկույցը ACS),

· Բարոմետրիկ ուղղահայաց արագությունը (BVR),

· Ցուցմունքային արագությունը (IAS),

· Արագությունը մախով,

· Բարոմետրիկ ճնշման համալարումը (BPS),

· Օդերևութաբանական սովորական զեկույց:

4-1.5.8 Բազմասենսորային տրեկինգը պետք է հարմարվող լինի դիտարկման աղբյուրների քանակին և հատկանիշներին:
4-1.5.9 Պետք է հնարավոր լինի հարմարեցնել կանխատեսված դիրքերի քանակը, որոնք հաշվարկվում են MST-ի կողմից պլոտերի բացթողումների դեպքում:

4-1.5.10 MST-ն պետք է կարողանա հայտնաբերել և խուսափել «մասնատված» հետագծերից:
4-1.5.11 Ցանկալի է, որ MST-ն կարողանա հայտնաբերել և խուսափել հետագծեր ստեղծելուց ռադարի արտացոլման դեպքում:
4-1.5.12 Պետք է իրականացվի ուղղահայաց տրեկինգ:

   Ներքոհիշյալ պահանջները բերված են [SNET]–ից, և պահանջի համապատասխան անվանումը տրվում է փակագծերում:
4-1.5.13 (SNET-54) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է որոշի յուրաքանչյուր օդանավի ընթացիկ թռիչքային մակարդակը հաճախակի ինտերվալներով:
4-1.5.14 (SNET-55) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է որոշի յուրաքանչյուր օդանավի ուղղահայաց արագությունը հաճախակի ինտերվալներով:

4-1.5.15 (SNET-57) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է կարողանա անհապաղ որոշել օդանավի թռիչքային մակարդակի գրավումը:. 

4-1.5.16 (SNET-58) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է հնարավորին չափ  ճանաչի և դուրս նետի C ռեժիմի սխալ արժեքները:

4-1.5.17 (SNET-59) Ուղղահայաց տրեկերը պետք է կարողանա անհապաղ արձագանքել օդանավի հեռացմանը տրված թռիչքային մակարդակից:
4-1.5.18
(SNET-62) Կողային տրեկերը պետք է որոշի կոորդինատները X,Y հարթություններում հաճախակի ինտերվալներով:
4-1.5.19 (SNET-63) Կողային տրեկերը պետք է որոշի երկրի նկատմամբ արագության X,Y   բաղադրիչները հաճախակի ինտերվալներով:

4-1.5.20 (SNET-64) Կողային տրեկերը պետք է որոշի, արդյոք օդանավը շրջադարձ է     կատարում, և եթե այո, որ ուղղությամբ:

4-1.5.21 (SNET -65) Կողային տրեկերը պետք է որոշի, թե ինչ արագությամբ է շրջադարձ   կատարում օդանավը:

4-1.6 Դիտարկման տվյալների բաշխումը
4-1.6.1 Համակարգը պետք է առաքի տրեկները համակարգի բոլոր այն ֆունկցիաներին,   որոնք դա պահանջում են: Այն առնվազն ներառում է `

· Աշխատանքային դիրքերը,

· Անվտանգության ցանցերը,

· Մոնիտորինգի միջոցները, և

· Գրանցումը
4-2. Թռիչքային տվյալների մշակման և բաշխման համակարգը  (FDPD)

4-2.1 Ներածություն
4-2.1.1 Թռիչքային տվյալների մշակման և բաշխման ֆունկցիան պահանջվում է  տվյալները ստանալու և ուղարկելու մի շարք այլ ֆունկցիաների և համակարգերի ինչպես ցուցադրված է ներքոհիշյալ բերված նկարում:
Նկարում սլաքների ուղղությունը ներկայացնում է տվյալների հոսքը FDPD-ների և այլ գործող համակարգերի միջև:

Օգտագործվող հասկացություններ.

· Փաստաթղթավորված թռիչքային պլան.  Թռիչքային պլանի տվյալները այնպես ինչպես մանրամասնված է ԻԿԱՕ –ի 4444 և Եվրոկոնտրոլի կողմից և որ փոխանակվում է ՕԵՍ-ի հետ կապված համակարգերի միջև:
· Համակարգի թռիչքային պլանը. Թռիչքյին պլանի տվյալները, որ պահվում են համակարգում, հիմնված փաստաթղթավորված թռիչքային պլանի վրա, բայց նաև ներառելով SSR կոդի տրամադրածը, հաշվարկված հետագիծը, տրված թույլտվությունները և թռիչքի վերաբերյալ այլ տվյալներ : 
4-2.1.2 Պահանջվող համակարգի FDPD-ն  պետք է սատարի երթուղին և ներառի հետևյալը`

ա/ Համակարգի թռիչքային պլանի վարումը
բ/ Երթուղու վերլուծությունը և հետագծի կանխատեսումը,

գ/ Կոդ/ազդականչ փոխհամակցումը:

4-2.1.3 Թռիչքային պլանի տվյալները թռիչքից առաջ պետք է թարմացվեն`

ա/ ձեռքով՝ թռիչքային տվյալների օպերատորի կողմից:
4-2.1.4 Թռիչքային պլանի որոշակի թարմացման կամ որոշակի իրադարձության հետ համապատասխան թռիչքային պլանը պետք է առաքվի
ա/ համապատասխան աշխատակայաններին,

բ/ ՕԵԿ համապատասխան միջոցներին, այսինքն MONA, MTCD և այլն:
4-2.1.5 Երթուղու վերլուծությունը պետք է ստուգի թռիչքային պլանի տրված երթուղին, իսկ հետագծի կանխատեսման ֆունկցիան որոշում և կանխատեսում է յուրաքանչյուր օդանավի հետագիծը այդ երթուղու երկայնքով թռիչքի բոլոր փուլերում թռիչքային պլանի յուրաքանչյուր թարմացման պահին:
4-2.1.6 Փոխհամակցման ֆունկցիան ապահովում է`

ա/ Պլան/հետագիծ փոխհամակցումը. այս ֆունկցիան նկարագրում է, թե ինչպես է  որևէ օդանավի վերաբերյալ դիտարկումային տեղեկատվությունը փոխկապակցվում թռիչքային պլանի տվյալների հետ;

բ/ Անհրաժեշտության դեպքում այդ փոխհամակցումը կարող է ձեռքով իրականացնել կարգավարը (օր.` առաջնային հետագիծ, Eastern ռեժիմի հետագիծ),
գ/  Անհրաժեշտության դեպքում կարգավարը կարող է ձեռքով իրականացնել փոխկապակցվածության ընդհատում,
դ/ Փոխկապակցվածության ավտոմատ ընդհատումը կարող է իրականացվել համակարգի կողմից համաձային նախապես որոշված պարամետրերի ԹՏՇ սահմաններից դուրս,
ե/ SSR կոդի վթարային կառավարում (7700,7600,7500, Eastern EAS):
4-2.1.7 FDPD  պետք է ներառի հետևյալը`

ա/ Համակարգի թռիչքային պլանների կառավարումը,

բ/ Երթուղու վերլուծությունը և հետագծի կանխատեսումը,

գ/Համակարգի օժանդակումը կոորդինացիայի համար,

դ/ Կոդ/ազդականչ փոխհամակցումը:

4-2.2 Համակարգի թռիչքային պլանի մշակումը
4-2.2.1 FDPD-ն պետք է պահպանի համակարգի թռիչքային պլան յուրաքանչյուր պլանավորված և գործող չվերթի համար հետաքրքրության ոլորտի սահմաններում, որը ներառում է առնվազն հետևյալը`

ա/ Ներկայացված թռիչքային  պլանի ամբողջ տեղեկատվությունը մտցված ձեռքով, 

բ/ Ընթացիկ հետագիծը,

գ/ Հատկացված ընթացիկ SSR կոդը,

ե/ Ընթացիկ RVSM-ը և այլ կարգավիճակներ,

զ/ Ընթացիկ կոորդինացված տվյալներ:
4-2.2.2Թռիչքային պլանների և համապատասխան թարմացումների  վերլուծությունը և վավերացումը պետք է հիմնված լինի համալարման պարամետրերի վրա: 
4-2.2.3 FDPD-ն պետք է թարմացնի համակարգային թռիչքային պլանները, ներառյալ հաշվարկված հետագծերը և վիճակները հիմնված հետևյալի վրա`

· Կարգավարի համար ստացված մուտքային տվյալներ

· MONA թարմացումներ՝ հիմնված դիտարկումների տվյալների վրա:

4-2.2.4 FDPD-ն պետք է անհապաղ թարմացնի թռիչքային պլանը, երբ ստացվում են փոփոխություններ:
4-2.2.5Թռիչքի փուլերը պետք է կառավարվեն թռիչքային պլանի կյանքի ցիկլով, որը ներառում է թռիչքային պլանի զանազան վիճակներ ինչպիսիք են`
· Պասիվ,

· Նախաակտիվ կամ սպասող,

· Ակտիվ,

· Ավարտված կամ փակված և 

· Այլ, որ ընդունելի են մատակարարի կողմից:

4-2.2.6FDPD-ն պետք է կառավարի և վերահսկի թռիչքային պլանի վիճակի փոփոխությունները այնպես, որ հեշտացնի ATM–ի գործողությունները և օգնի նվազեցնելու չհիմնավորված և անբարենպաստ իրադարձությունների քանակը`

ա/ Պասիվ և նախաակտիվ/սպասող համակարգային թռիչքային պլանները պետք է թարմացվեն միայն ձեռքով ուղղելուց հետո:

բ/Ավարտված/փակված կամ արխիվացված թռիչքային պլանների որևէ փոփոխություն պետք է արգելվի: 

4-2.2.7 FDPD-ն պետք է որոշի թռիչքի RVSM կարգավիճակը, հիմնվելով ներկայացված թռիչքային պլանի 8 և 10 դաշտերի վրա, ATS և Safety Nets ընթացակարգերի համար Եվրոկոնտրոլի բնութագրերի համաձայն`

ա/ Օդանավ RVSM թույլտվությամբ;

բ/ RVSM թույլտվություն չունեցող քաղաքացիական օդանավ; կամ
գ/ RVSM թույլտվություն չունեցող պետական օդանավ:

4-2.2.8 FDPD-ն պետք է կառավարի ATS հաղորդագրությունները և ստեղծի համակարգային թռիչքային պլաններ անհատական անվանումներով առնվազն`

· Օդանավի ինքնության (ACID)

· Մեկնման աերոդրոմի,

· Չվերթի ամսաթվի (DOF), և

· Արգելակաների հեռացման հաշվարկված ժամի (EOBT) վերաբերյալ:
4-2.2.9 FDPD-ն պետք է տարբերակի որոշակի կրկնակի թռիչքային պլանները:

4-2.2.10 FDPD-ն պետք է ընդունի ձեռքով կատարված փոփոխությունները:

4-2.2.11 FDPD-ն պետք է պահպանի ամբողջ տեղեկատվության (իրադարձությունների)  ձայնագրությունը ժամանակի դրոշմով, հաղորդագրություններ, իրադարձություններ, ձեռքով կատարված փոփոխություններ և ներգրավված համակարգային  բաղադրիչներ/աշխատակայաններ կապված յուրաքանչյուր թռիչքային պլանի հետ:
4-2.2.12  FDPD-ն  պետք է արխիվացնի ավարտված թռիչքային պլանները թռիչքային պլանի գրանցված տվյալներով համաձայն օգտագործողի պահանջների հաշիվ ներկայացնելու և վիճակագրության համար:
4-2.2.13 FDPD-ն պետք է ունենա հետևյալ հնարավորությունները RVSM գործողությունների համար`

ա/ նախազգուշացման ապահովում կոորդինացիոն տվյալներ ստանալուն պես կամ  RVSM թույլտվություն չունեցող քաղաքացիական օդանավի թույլտվության ներածում RVSMօդային տարածք մտնելու համար,

բ/ թույլ տալ կարգավարական աշխատատեղերին ուղղել RVSM վիճակը անհատական թռիչքների համար: 

4-2.3 Հետագծի կանխատեսում
4-2.3.1 FDPD-ն պետք է հաշվարկի,  քառաչափ հետագիծ յուրաքանչյուր թռիչքի համար և ապահովի կետերի անցման հաշվարկային տվյալները (ֆիքսված կետերով կամ կոորդինատներով) թռիչքային պլանի երթուղու երկայնքով և որոշել տրանզիտ սեկտորները, տրանզիտ կետերի սեկտորները և հաշվարկային տվյալները, հիմնված առնվազն հետևյալի վրա`

ա/ Աշխարհի Գեոդեզիկ համակարգ (WGS1984)  Էլիպսաձև երկրի մոդել մեծ շրջանի պրոեկցիայով,

բ/ S ռեժիմով կամ ձեռքով օպերատորի կողմից ներածված օդանավից ստացված քամիները և ջերմաստիճանը բարձրությունների վրա,

գ/  օդանավի շահագործման ադապտացված պարամետրեր,

դ/ Օդային տարածքի ադապտացված սեկտորիզացիա,

ե/ Ադապտացված մուտքի և ելքի կետերը, ինչպես նաև կոորդինատային կետեր (COP) հարակից  ՕԵՍ մարմինների հետ  կոորդինացիայի համար և 

զ/ Ադապտացված և դինամիկ օդագնացության տվյալներ (ինչպիսիք են օդուղիներ, վազքուղու կոնֆիգուրացիաներ, նախընտրելի երթուղիներ և այլն:)

4-2.4 SSR կոդերի կառավարումը
4-2.4.1FDPD-ն պետք է  հնարավորություն տա և կառավարի SSR կոդերի ձեռքով նշանակումը, որոնք պետք է համապատասխանեն ԻԿԱՕ-ի սկզբունքներին և SSR  կոդերի օգտագործումը կառավարող պլանին և ապահովել SSR վթարային կոդերի վարումը համաձայն ԻԿԱՕ –ի SARP-երի:
4-2.4.2 FDPD-ն պետք է ունենա հետևյալ հնարավորությունները`
ա/ Կարողանալ վարել  ընթացիկ օգտագործվող կոդ յուրաքանչյուր անհատական թռիչքի համար,

բ/ Ընդունել ձեռքով ներածում կոդի հանձնարարման համար, հանում և փոխարինում:

4-2.5 Թռիչքային պլանով նախատեսված ուղիների փոխկապակցությունը (կորելացիա)

4-2.5.1 FDPD-ն պետք է հնարավոր դարձնի և կառավարի դիտարկումային ուղիների և թռիչքային պլանների միջև փոխկապակցվածությունը այնպես, որ ապահովվի յուրաքանչյուր զույգի միանշանակությունը և շարունակականությունը:
4-2.5.2 FDPD-ն պետք է ունենա առնվազն հետևյալ հնարավորությունները`

ա/ ապահովել փոխկապակցություն գործող դիսկրետային SSR 3/A ռեժիմ հաղորդող օդանավերին կամ 24 բիտանոց օդանավի հասցե S ռեժիմում (երկու տիպն էլ պետք է լինեն հնարավոր և S ռեժիմը կունենա առավելություն) 

բ/ ապահովել ընթացիկ նշանակված SSR կոդի փոխկապակցություն,

գ/ ձեռնարկել ավտոմատ փոխկապակցություն հետևյալ պայմաններում
· Երբ համակարգային թռիչքային պլանին նշանակած ընթացիկ կոդը փոխված է,

· Երբ ստացվում է նոր կողմնուղի

· Երբ գոյություն ունեցող կողմնուղին փոխում է կոդը, և

· Երբ համակարգային նոր թռիչքային պլան է ակտիվացվում:

դ/ ընդունել օգտագործողի ներածումները ձեռքով փոխկապակցություն ձեռնարկելու և այն ընդհատելու համար,

ե/ պահպանել հաստատված փոխկապակցությունը տարբեր օգտագործողների նախասահմանած պայմաններում, ինչպիսիք են`

· Երբ փոխկապակցված կողմնուղին փոխում է կոդը մեկ այլ ցանկացած կոդով, ներառյալ վթարային կոդերը, և

· Համապատասխան դիտարկումների տվյալների ժամանակավոր կորուստ:

զ/ ձեռնարկել փոխկապակցության ավտոմատ ընդհատում օգտագործողի կողմից նախասահմանված տարբեր պայմանների դեպքում, ինչպիսիք են`

· Փոխկապակցված թռիչքային պլանը ընդհատված է կամ հանված, կամ

· Կորած է կոմնուղին:

4-2.5.3 Համակարգը պետք է արգելի նոր փոխկապակցությունները, եթե մեկից ավելի կոմնուղի ունի պահանջված SSR կոդը:

4-2.5.4 Համակարգը պետք է զգուշացնի համապատասխան կարգավարին, առանց հաստատված փոխկապակցության վրա ազդելու, օգտագործողի կողմից նախասահմանված տարբեր պայմանների դեպքում, ինչպիսիք են`

· SSR միանման դիսկրետային կոդերի հավաքում մեկից ավելի կողմնուղիների կողմից,

· Դիտարկման կողմնուղու և թռիչքային պլանի SSR կոդերի անհամապատասխանությաւն հայտնաբերում: Պետք է հաշվի առնել աշխարհագրական ուղղումը:
4-2.6 Թույլտվությունների և վազքուղու կառավարում  

4-2.6.1 FDPD-ն պետք է հնարավորություն տա և կառավարի ստանդարտ թույլտվությունների վազքուղիների նշանակումը մեկնող և ժամանող օդանավերին յուրաքանչյուր աերոդրոմի համար ինչպես նախատեսված է ադապտացիոն պարամետրերում:

4-2.6.2 Ստանդարտ թույլտվությունների և վազքուզու նշանակումը շահագործողական պահանջներին համապատասխանեցնելու համար, FDPD-ն պետք է ունենա հետևյալ հնարավորությունները`

ա/ Ապահովել SID ավտոմատ նշանակումը համապատասխան սզբնական թռիչքային մակարդակի  և SSR կոդի  թռիչքային պլանների համար մեկնման թույլտվություն խնդրելու պահին, հիմնված`

· Հիմնական վազքուղու կամ թռիչքային պլանում նշված մեկնման վազքուղու վրա:

· Թռիչքային պլանի երթուղու վրա:

բ/Ապահովել STAR-ի ավտոմատ նշանակում թույլտվության համապատասխան տարրերով իրավասու թռիչքային պլանների ակտիվացման պահին, հիմնված`

· Հիմնական վազքուղու կամ թռիչքային պլանում նշված ժամանման վազքուղու վրա,

· Թռիչքային պլանի երթուղու վրա:

4-2.6.3 FDPD-ն պետք է ունենա առնվազն հետևյալ հնարավորությունները`

ա/ Ընդունել օգտագործողի ներածումները ավելացնելու և փոփոխելու համար թույլտվության  տարրերը թռիչքային պլանում,

բ/ Ընդունել օգտագործողի ներածումները ստանդարտ թույլտվությունները փոխարինելու կամ դուրս մղելու համար, որ տրվել են ավտոմատ ձևով:

4-2.6.4 FDPD-ն պետք է ավտոմատ ձևով վերանշանակի SID-ը և/կամ STAR-ը ժամանման կամ մեկնման վազքուղու փոփոխության դեպքում մեկ թռիչքի համար:
4-3 TSUP տեղեկատվություն
4-3.1 Ֆունկցիան պետք է հնարավորություն ունենա թույլ տալու տեխնիկական ղեկավարին ներածել, պահեստավորել և բաշխել տեքստային հաղորդագրությունները բոլոր գրանցված օպերատիվ աշխատատեղերին:

4-3.2 Ֆունկցիան պետք է հնարավորություն ունենա թույլ տալու տեխնիկական ղեկավարին ներածել, պահեստավորել և բաշխել տեքստային հաղորդագրությունները առանձին գրանցված օպերատիվ աշխատատեղերին` մեկին կամ մի քանիսին:

4-3.3 Յուրաքանչյուր օպերատիվ աշխատատեղ, որը ստանում է այդպիսի տեքստային հաղորդագրություն, պետք է հաստատի, որ ստացել է:

4-3.4 Տեխնիկական ղեկավարը պետք է ունենա ինդիկացիա աշխատատեղերի վերաբերյալ, որոնք հաստատել կամ չեն հաստատել հաղորդագրության ստացումը սահմանված ժամանակի ընթացքում:
4-4 Անվտանգության ցանցեր (SNET)

Սույն բաժինը Եվրոկոնտրոլի անվտանգության ցանցերի [SNET]  բնութագրի ադապտացիան է <<Հայաերոնավիգացիայի>> ընթացիկ պահանջներին: Պահանջների նախնական ցուցիչները տրվում են փակագծերի մեջ հղում անելու համար:

Ծանոթություն` [SNET]–տրեկերին վերաբերող պահանջները բերված են բազմասենսորային տրեկինգի բաժնում:

4-4.1 Ընդհանուր
4-4.1.1 Համակարգը պետք է կատարի սարքավորման հետ կապված Եվրոկոնտրոլի կողմից  դրված բոլոր պահանջները հետևյալ փաստաթղթերում`

· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Short Term Conflict Alert [EUR_STCA –ի համար
· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Minimum Safe Altitude Warning [EUR_MSAW]-ի համար
· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Area Proximity Warning [EUR_APW]-ի և
· Եվրոկոնտրոլի բնութագիրը Approach Path Monitoring [EUR_APM]-ի համար:
4-4.2 Ընդհանուր հնարավորություններ
4-4.2.1 (SNET-01) Անվտանգության ցանցերը (Safety Nets) պետք է ապահովեն  ATC HMI-ը տագնապի տվյալներով ռադիոլոկացիոն կառավարման բոլոր կարգավարներին  համապատասխան կոնֆլիկտների  մասին, ռելյեֆի հետ բախման վտանգի և օդային տարածքի վերահաս խախտումների մասին:
4-4.2.2 (SNET-02) Safety Nets-ի  կեղծ ահազանգերի քանակը պետք է բերվի հնարավոր մինիմումի:

4-4.2.3 (SNET-03) Բավարար ժամանակի առկայության դեպքում Safety Nets-ը պետք է փորձի հաստատել, որ ահազանգը գործնականորեն անհրաժեշտ է նախքան HMI-ին տեղեկացնելը:
4-4.2.4 (SNET-04) Զգուշացման ժամանակը պետք է բավարար լինի բոլոր անհրաժեշտ գործողությունների համար կարգավարի ահազանգը ճանաչելու պահից մինչև օդանավի համապատասխան գործողությունների հաջող ավարտը:

4-4.2.5 (SNET-05) Զգուշացման ժամանակը պետք է բերվի գործնական մինիմումի, այնպես որ դա չնպաստի նոր կեղծ ահազանգերի առաջանալուն:

4-4.2.6 (SNET-06) Յուրաքնչյուր Safety Net  պետք է կարողանա արգելափակվել կոնկրետ չվերթների կամ տարածքի նկատմաբ:
4-4.2.7 (SNET-07) Թռիչքի ղեկավարները պետք է արգելափակեն առանձին Safety Nets-ը հատուկ սեկտորների համար կամ օդային տարածքի սահմաններում:
4-4.2.8 (SNET-08) Անհատ կարգավարներ չպետք է թույլատրվեն անջատել Safety Nets-ի ֆունկցիան:
4-4.2.9 (SNET-88) Safety Nets-ը պետք է  օգտագործի գոտիները, որպեսզի որոշի հատուկ դիտարկման տվյալների համար ահազանգ տալու անհրաժեշտությունը:

4-4.2.10 (SNET-09) Գոտիները պետք է  սահմանվեն որպես օդային տարածքի ծավալներ , որոնք ունեն դրանց հետ կապված  որոշակի պարամետրեր:

4-4.2.11 STCA-ն պետք է ունենա հնարավորություն  մինիմումի պարամետրերի տարբեր հավաքածուներ ունենալու:
4-4.2.12 (SNET-10) Ուղղահայաց ինտերվալները պետք է լինեն սահմանված համապատասխան ձևով:
4-4.2.13 (SNET-11) Հորիզոնական կոորդինատները պետք է սահմանված լինեն  համապատասխան համակարգի կոորդինատների օգտագործումով, ATM համակարգի այլ ասպեկտների հետ համատեղելի:
4-4.2.14 (SNET-12) Կոորդինատները` սահմանված որպես լայնություն/երկայնություն  պետք է վերցվեն  WGS84 ստանդարտների  համակարգից:
4-4.2.15 (SNET-13) Գոտիները պետք է սահմանվեն անկախ յուրաքանչյուր Safety Net.-ի համար:

4-4.2.16 (SNET-14) Գոտիները պետք է հնարավորություն ունենան մասնակի կամ լրիվ ծածկելու այլ գոտիներ:
4-4.2.17 (SNET-15) Պետք է հնարավոր լինի առանձին գոտիներին առավելություն տալ որոշելու համար օգտագործվող գոտին, երբ օդանավի դիքը ցույց տվող կետը ընկնում է մեկից ավելի գոտիների մեջ:
4-4.2.18 (SNET-16) Պետք է հնարավոր լինի գոտու տեսակի որոշումը առանձին Safety Nets-երի օգտածործման գոտիների համար:
4-4.2.19 (SNET-89)  Ցանկալի է , որ  համակարգչի վրա մեխանիկորեն հայտնվող գոտիների խումբը ապահոված լինի, որ հնարավոր չլինի այն անջատել, բացառությամբ, եթե Safety Net-ը ինքը չի անջատի:
4-4.2.20 (SNET-94) Ցանկալի է, որ գոտիների սահմանումները ցուցադրեն ակտիվացման վիճակը  մեկնարկի պահին:  
4-4.2.21 (SNET-18)  Safety Nets-երը պետք է օգտագործեն կարգավարի ներածած Թույլատրված թռիչքային մակարդակները դիտարկման տվյալները լրացնելու համար և որոշելու համար, թե արդյոք օդանավը գտնվում է թռիչքային մակարդակը հորիզոնական գրավելու և պահելու պրոցեսում:
4-4.2.22 (SNET-20) Safety Nets-ից արտածած տվյալները պետք է հնարավոր լինեն վերլուծության համար  off-line ռեժիմում:
4-4.2.23 (SNET-21) Տվյալները, որ ձևավորում են մեկ կամ ավելի Sfety Net-երի ներածումը, ինչպիսին դիտարկման համակարգի արտածումն է, պետք է հնարավոր լինեն վերլուծության համար off line ռեժիմում:

4-4.2.24 (SNET-23) Safety Nets-երը պետք է հնարավոր դարձնեն կարգավարի ներածած տեղեկատվությունը վերլուծության համար off line ռեժիմում:

4-4.3 STCA-ի հնարավորությունները
4-4.3.1(SNET-26) STCA-ն պետք է հայտնաբերի և ահազանգի կոնֆլիկտները, որ ներգրավում են առնվազն մեկ իրավասու օդանավ:

4-4.3.2 (SNET-27) STCA-ն պետք է հայտնաբերի կոնֆլիկտներ հիմնված կանխատեսված ուղղագիծ կողմնուղիների վրա:

4-4.3.3 (SNET-28) STCA-ն պետք է հայտնաբերի կոնֆլիկտներ հիմնված ընթացիկ օդանավերի վտանգավոր մոտեցման վրա:

4-4.3.4 (SNET-31) Որտեղ անհրաժեշտ է, STCA-ն պետք է կարողանա հայտնաբերել և խուսափել կոնֆլիկտները ահազանգելուց ռադարի կեղծ արտացոլումների դեպքում:

4-4.3.5 (SNET-32) Որտեղ անհրաժեշտ է, STCA-ն պետք է կարողանա հայտնաբերել և խուսափել կոնֆլիկտները ահազանգելուց դիտարկումային կողմնուղիների դեպքերում, որոնք դիտվում են թույլատրվածից ավելի ժամանակի ընթացքում:

4-4.3.6 (SNET-33) Պետք է հնարավոր լինի ադապտացնել STCA-ի գործունեությունը կախված գոտու /տարածաշրջանի/ տիպից:
4-4.3.7 (SNET-34) STCA-ի արգելափակումը պետք է հնարավոր լինի որոշակի գոտիներում:
4-4.3.8 (SNET-35) STCA-ն պետք է ներառի համապատասխան չափանիշներ հայտնաբերելու մեխանիզմ,որ պիտի օգտագործվի կոնֆլիկտների դեպքում, որտեղ իրար խանգարող օդանավերը գտնվում են տարբեր տիպի գոտիներում:

4-4.3.9 (SNET-36) STCA-ն պետք է ունենա հնարավորություն հայտնաբերելու և անմիջապես արձագանքելու գոտու ակտիվացման  փոփոխություններին:

4-4.3.10 EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված C տարբերակում պետք է իրականացվի “Fast diverging conditions to suppress fine filters” գործառույթը:

4-4.3.11 EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված D տարբերակում կարող է իրականացվել “Use of uncertainty in conflict prediction” գործառույթը:

4-4.3.12 EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված E տարբերակում պետք է իրականացվի “Cleared flight level used for vertical prediction (in linear prediction filter)”գործառույթը:

4-4.3.13 EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված G տարբերակում պետք է իրականացվի“Current proximity filter and alert confirmation” գործառույթը:
4-4.3.14 EUR_STCA_GUIDE_A]-ում առաջարկված H տարբերակում պետք է իրականացվի“Turning prediction filter and alert confirmation” գործառույթը:
4-4.4 MSAW-ի հնարավորությունները
4-4.4.1 (SNET-37) MSAW –ը պետք է հայտնաբերի և ահազանգի կանխատեսված կամ առկա  ռելյեֆի հատ բախման վտանգը օդանավի և գետնի կամ այլ որոշակի խոչընդոտների միջև:
4-4.4.2 (SNET-38) Հորիզոնական թռիչք կատարող կամ բարձրություն հավաքող օդանավը, որը մոտենում է բարձր ռելյեֆ ունեցող տարածքի, պետք է իրավասու լինի ահազանգելու:
4-4.4.3 (SNET-39) Ամենացածր անվտանգ բարձրությունը պետք է սահմանվի  որպես տարածքի հետ կապված մակարդակ, հիմնված ռելյեֆի , խոչընդոտների տվյալների բազայի վրա, կամ երկուսը համատեղ:
4-4.4.4 Ցանկալի է , որ (SNET-42) MSAW –ը  հնարավորություն ունենա հաղքահարել տարածքներ, որ ակտվացվում և դեակտիվացվում են ըստ օպերատիվ հանգամանքների:
4-4.5  APW-ի հնարավորությունները
4-4.5.1 (SNET-43) APW-ն պետք է  հայտնաբերի և ահազանգի օդանավի վերահաս կամ փաստացի մուտքը պաշտպանված օդային տարածք:

4-4.5.2 (SNET-44) Պաշտպանված օդային տարածքը պետք է սահմանվի որպես գոտիների խումբ:
4-4.5.3 (SNET-45) APW-ն պետք է միայն հայտնաբերի  օդային տարածք վերահաս ներթափանցումները պաշտպանված այն օդային տարածքի համար, որ այդ պահին ակտիվ է ցույց տալիս:

4-4.5.4 (SNET-46) APW –ն պետք է հնարավորություն ունենա հայտնաբերելու և անմիջապես արձագանքելու գոտու ակտիվացման փոփոխություններին:

4-4.6 Ընդհանուր ինտերֆեյսի պահանջները
4-4.6.1 (SNET-47) Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն դիտարկումային տվյալների աղբյուրով, որ թարմացվում են հաճախակի ինտերվալներով:

4-4.6.2 (SNET-48) Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն համապատասխան տեղեկատվությամբ համապատասխան օդանավը հայտնաբերելու համար:

4-4.6.3 (SNET-50) Safety Nets-երը պետք է ավտոմատ ձևով գործեն, առանց առաջացնելու կարգավարի համար անպատեհ լրացուցիչ աշխատանք:

4-4.6.4 (SNET-51) Safety Nets –երը չպետք է պահանջեն կարգավարից անել հատուկ ներածումներ:

4-4.6.5 (SNET-52) Որտեղ անհրաժեշտ է, Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն կարգավարների ներածած տվյալներով, ինչպիսիք են թույլատրված թռիչքային մակարդակները:
4-4.6.6 (SNET-53) Safety Nets-երը պետք է ապահովվեն թռիչքների ղեկավարների կողմից ներածած տվյալներով:
4-4.7 Ահազանգի ներկայացումը և հաստատումը
4-4.7.1 (SNET-68) Safety Net-ի տվյալները պետք է հնարավոր լինի HMI-ի համար:
4-4.7.2 (SNET-69) Ահազանգերը պետք է երևան դիտարկման առնվազն այն կառավարող սեկտորի էկրանի վրա, որը պատասխանատու է տվյալ թռիչքների համար:

4-4.7.3 (SNET-70) Եթե ազդվում է ավելի քան մեկ սեկտոր, ահազանգը պետք է երևա համապատասխան սեկտորներում:
4-4.7.4 (SNET-72) Ահազանգերը անընդհատ և միաժամանակ  պետք է երևան արտացոլման բոլոր սեկտորներում:
4-4.7.5 (SNET-73) Պատահական արտացոլված ահազանգերի քանակը պետք է հասցվի մինիմումի:
4-4.8 Տվյալների գրանցումը
4-4.8.1 (SNET-74) Safety Net-ի տվյալները պետք է հնարավոր լինեն գրանցելու համար:
4-4.9 Տեղեկատվություն վիճակի մասին
4-4.9.1
(SNET-91)Կարգավարական աշխատատեղերը պետք է ապահովվեն տեղեկատվությամբ յուրաքանչյուր Safety Net-ի վիճակի մասին:
4-4.10 STCA  ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները
4-4.10.1 (SNET-75) STCA –ն պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի ընթացիկ STCA գոտիները և պարամետրերը սահմանող տվյալները:
4-4.10.2 (SNET-76) STCA –ն  պետք է տեղակացված լինի առանձին գոտիների վիճակի ցանկացած փոփոխության  մասին:
4-4.11 MSAW ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները 

4-4.11.1 (SNET-77) MSAW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի ընթացիկ MSAW գոտիները և դրանց հետ կապված մինիմում անվտանգ բարձրությունները սահմանող տվյալները, եթե այդպիսիք սահմանվում են:

4-4.11.2 (SNET-78) MSAW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի օդանավի ամենաբարձր թռիչքային մակարդակը MSAW-ի մշակման համար սահմանող տվյալները, եթե դրանք սահմանված են:
4-4.11.3 (SNET-79) Եթե MSAW-ի գոտիները փոփոխական վիճակով սահմանված են MSAW-ը պետք է տեղակացված լինի գոտիների վիճակի ցանկացած փոփոխության  մասին:
4-4.12 APW ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները
4-4.12.1 (SNET-80) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որ մշտական թարմացվում են:
4-4.12.2 (SNET-81) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որոնք կարող են ակտիվացվել և դեակտիվացվել ավտոմատ ձևով կոնկրետ ժամերի:
4-4.12.3 (SNET-82) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որոնք կարող են ակտիվացվել և դեակտիվացվել ձեռքով:
4-4.12.4 (SNET-83) APW-ը պետք է մուտքի իրավունք ունենա դեպի մի համակարգ, որը ընդունակ է սահմանելու և պահեստավորելու գոտիները, որոնք կարող են սահմանվել և ակտիվացվել առցանց:
4-4.13 Ճկունության պահանջները
4-4.13.1 (SNET-87) Պետք է հնարավոր լինի փոխել Safety Nets –երի ադապտացիոն պարամետրերը (ինչպիսիք են պարամերտի արժեքները և գոտու սահմանումները)  միայն համակարգի աշխատանքի մինիմում վնասներով:
4-4.14 Մոտեցման հետագծի մոնիտորինգ (APM)

Այս բաժինը ընդգրկում է Եվրոկոնտրոլի պահանջների ադապտացիան և լրացումը [EUR_APM]-ից <<Հայաէրոնավիգացիա>>-ին: Պահանջների իսկական անվանումները տրված են փակագծերում:
4-4.14.1 APM –ը պետք է ահազանգի կարգավարներին օդանավի փաստացի կամ կանխատեսված օդանավակայանին մոտեցման ստանդարտ գլիսադայի շեղումների մասին:  

4-4.14.2 Օդանավը պետք է  արտոնված լինի APM-ի մշակման համար գլիսադայի վրա:

4-4.14.3 (APM-07) APM –ը պետք է օպերատիվ ձևով հայտնաբերի արտոնված օդանավին առընչվող իրավիճակները:
4-4.14.4 (APM-08) APM –ը պետք է օպերատիվ ձևով ահազանգի արտոնված օդանավին առընչվող իրավիճակները:
4-4.14.5 APM-ը պետք է ձևավորվի ադապտացիայի պարամետրերով, որոնք բնութագրում են գլիսադան և շեղման չափանիշները ահազանգի համար:

4-4.14.6 (APM-10) APM-ի  արձակած խանգարող ահազանգերի քանակը պետք է հասցվի հնարավոր մինիմումի:
4-4.14.7 (APM-11) APM-ի  արձակած կեղծ ահազանգերի քանակը պետք է հասցվի հնարավոր մինիմումի:
4-4.14.8 (APM-13) APM-ը պետք է շարունակի ապահովել ահազանգ (ներ) քանի դեռ տգնապի վիճակը կա:
4-4.14.9 (APM-14) APM –ը պետք է ապահովի ահազանգերի խլացման հնարավորություն առանձին վազքուղիների և առանձին չվերթների համար:
4-4.14.10 (APM-15) Ահազանգի խլացումների մասին պետք է տեղեկացվեն այն բոլոր կարգավարները, ում վերաբերվում է:
4-4.14.11(APM-16) Վիճակի մասին տեղեկատվությունը պետք է ներկայացվի թռիչքային ղեկավարին և կարգավարի աշխատատեղերին  այն դեպքում , եթե APM-ը հնարավոր չէ:
4-4.14.12 (APM-17) APM-ի բոլոր կիրառվող  տվյալները պետք է հնարավոր լինեն առցանց վերլուծությունների համար:
4-5 Մոնիտորինգի միջոցներ (MONA)
Այս բաժինը Եվրոկոնտրոլի մոնիտորինգի միջոցների բնութագրի ադապտացիան է <<Հայաէրոնավիգացիայի >> ընթացիկ պահանջներին: Պահանջների իսկական անվանումները տրված են փակագծերում:
4-5.1 Օգտագործողներ
4-5.1.1 (MONA-1) MONA-ն պետք է կարողանա ապահողել սպասարկում հետևյալ տիպերի MONA օգտագործողներին` կարգավարներին և այնպիսի առաջադեմ ֆունկցիոնալության միջոցներին, ինչպիսին է MTCD.
4-5.2 Համապատասխանության մոնիտորինգի իրավասությունը
4-5.2.1 (MONA-2) MONA-ն պետք է թռիչքը ընդունելի համարի համապատասխանության մոնիտորինգի համար եթե նրա ընթացիկ համակարգային հետագծի դիրքը գտնվում է օդային տարածքի գոտու սահմաններում, որի համար գոյություն ունի համապատասխանություն մոնիտորինգ և թռիչքը նշված է որպես համապատասխանության մորնիտորինգի համար ընդունելի:
4-5.3 Թռիչքի համապատասխանությունը
4-5.3.1(MONA-3) Յուրաքանչյուր թռիչքի համար, որն ընդունելի է համապատասխանության մոնիտորինգի համար, MONA-ն պետք է համեմատի թռիչքի ընթացիկ դիքը և վարքագիծը, ըստ իր վիճակի վեկտորի,  թռիչքների համակարգային հետագծի կանխահաշվարկների հետ միասին, թռիչքի համապատասխանությունը հաստատելու համար:

4-5.4 Երկայնական համապատասխանություն
4-5.4.1(MONA-4) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ երկայնական շեղումի անհամապատասխանությունը հայտնվում է ամեն ամգամ, երբ օդանավի ընթացիկ հետագիծը դուրս է գալիս համակարգային հետագծի երկայնակի շեղումների  պարամետրի սահմաններից:

4-5.4.2 (MONA-6) MONA-ն պետք է որոշի երկայնակի շեղումը որպես համակարգային հետագծի երկայնքով կողմնուղու հեռավորությունը կողմնուղու փաստացի դիրքի պրոյեկցիայից  դեպի համակարգային հետագիծ մինչև համակարգային հետագծի կետը,  փաստացի կողմնուղային դիրքին հարիր ժամանակին համապատասխան:
4-5.4.3(MONA-7) Ամեն անգամ, երբ կա երկայնական շեղումի անհամապատասխանելիություն, MONA-ն պետք է խթանի թռիչքների համակարգային հետագծի վերահաշվարկը հիմնված թռիչքի նոմինալ դիրքի և դրա դիտարկված բնութագրի վրա:
4-5.5 Ուղղահայաց  համապատասխանություն
3-6.5.1 (MONA-10) Ամեն անգամ, երբ առաջանում է ուղղահայց շեղում, MONA-ն պետք է խթանի թռիչքների համակարգային հետագծի վերահաշվարկը հիմնված թռիչքի նոմինալ դիրքի և դրա դիտարկված բնութագրի վրա:
4-5.6 Հետագծի վերահաշվարկը հիմնված դիտարկված շեղումների բնութագրերի վրա
4-5.6.1(MONA-11) Ընթացիկ արագության կամ բարձրություն հավաքելու/իջնելու թռիչքային պարամետրերը սահմանելիս, MONA-ն պետք է դիտարկի թռիչքների ռեժիմը բավական երկար ժամանակի ընթացքում, որպեսզի ապահովվի անբողջ ՕԵՍ համակարգի կայունությունը:
4-5.7 Կողային համապատասխանություն
4-5.7.1(MONA-12) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ որ լայնակի շեղումի անհամապատասխանությունը հայտնվում է ամեն ամգամ, երբ օդանավի ընթացիկ հետագիծը  հեռու է լանլայնակի շեղման սահմանի համակարգային հետագծի պարամետրից:
4-5.8 Թույլատրված թռիչքային մակարդակի համապատասխանությունը
4-5.8.1 (MONA-13) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ հորիզոնական թռիչքի փուլում թույլատրված թռիչքային մակարդակի շեղման անհամապատասխանությունը առաջանում է ամեն անգամ, երբ թռիչքի ընթացիկ բարձրությունը տարբերվում է  թույլատրված թռիչքային մակարդակի  շեղման սահմանի համակարգային հետագծի պարամետրից:
4-5.8.2 (MONA-14) MONA-ն պետք է հաշվի առնի, որ թռիչքը մտնում է հորիզոնական թռիչքի փուլ հենց որ  ընթացիկ բարձրությունը լինի իր  թույլատրված մակարդակից շեղման սահմանների պարամետրում , բացառությամբ պոտենցիալ level bust-ի առկայության դեպքի:
4-5.9 Կոորդինացիայի պոտենցիալ խաթարում
4-5.9.1 (MONA-26) Եթե օպերատիվ ավտոմատ կոորդինացիայի միջոցը մատչելի չէ, ցանկալի է, որ  MONA-ն հաշվի առնի, որ կոորդինացիայի պոտենցիալ խաթարման անհամապատասխանություն կա ամեն անգամ, երբ թռիչքների համակարգային հետագիծը ցույց է տալիս, որ կոորդինացիայի պայմանները չեն բավարարվի:

4-5.10 Անհամապատասխանության  զգուշացումներ
4-5.10.1 (MONA-27) MONA-ն պետք է տեղեկացնի կառավարող սեկտորին ամեն անգամ, երբ հայտնվում և վերանում է լայնակի շեղման անհամապատասխանություն:
4-5.10.2 (MONA-28) MONA-ն պետք է տեղեկացնի կառավարող սեկտորին  ամեն անգամ, երբ հայտնվում և վերանում է թույլատրված թռիչքային մակարդակի շեղման անհամապատասխանություն:
4-5.11 Հիշեցում գործող հաճախականության փոփոխության մասին
4-5.11.1 (MONA-36) MONA-ն պետք է հիշեցում տա կառավարման հաճախականության փոփոխության  մասին` հիշեցման ժամանակի պարամետրը մինչև կամ հաշվարկված ժամանակից հետո, որի ընթացքում թռիչքը կհամապատասխանի պայմաններին կառավարման հաճախականության փոփոխության համար, ինչպես սահմանված է ՕԵՍ հարակից սեկտորների հետ գրավոր համաձայնությամբ կամ ստանդարտ օպերատիվ ընթացակարգերով:
4-5.12 Հիշեցում ձեռքով կոորդինացիայի մասին
4-5.12.1 (MONA-41) MONA-ն պետք է տա հիշեցում ձեռքով կոորդինացիայի մասին` հիշեցման ժամանակի պարամետրը միչև կամ հաշվարկված ժամանակից հետո, որի ընթացքում թռիչքը կհամապատասխանի պայմաններին ձեռքով կոորդինացիա սկսելու համար, ինչպես սահմանված է ՕԵՍ հարակից սեկտորների հետ գրավոր համաձայնությամբ կամ ստանդարտ օպերատիվ ընթացակարգերով:
4-5.12.2 (MONA-42) MONA-ն պետք է ուղարկի հիշեցումներ ձեռքով կոորդինացիայի մասին համատեղ սեկտորին, որը պատասխանատու է տվյալ թռիչքի ձեռքով կոորդինացիայի համար:
4-5.12.3 (MONA-43) Ձեռքով կոորդինացիայի մասին հիշեցումները` տրված MONA-ի կողմից, պետք է ճանաչի չվերթը և հաջորդ ՕԵՍ սեկտորը:
4-5.12.4 (MONA-44) MONA-ն չպետք է տա հիշեցում ձեռքով կոորդինացիայի մասին, եթե ձեռքով կոորդինացիան արդեն սկսված է:
4-5.13 Հիշեցում գոտու մասին
4-5.13.1 (MONA-51) MONA-ն պետք է ընդունի  թռիչքների ղեկավարի պահանջը գոտու հիշեցման վերաբերյալ, որը բնորոշում է հիշեցման հետ կապված օդային տարածքի գոտին, այն սեկտորը, որը պիտի հիշեցվի, թռիչքների տեսակները, որոնց համար պետք է տրվեն հիշեցումները և գոտու հիշեցման տիպը:
4-5.14 Կարգավարի հանձնարարած հիշեցումը
4-5.14.1 (MONA-55) MONA-ն պետք է ընդունի կարգավարի հանձնարարած հիշեցումը, որ նշում է ժամանակը կամ թռիչքի դիրքը, որի համար պետք է տրվի հիշեցումը, հիշեցման մանրամասները:
4-5.15 Կարգավարի հաստատումները
4-5.15.1 (MONA-61) MONA-ն պետք է ներառի կարգավարի հաստատման միջոց, որ թույլ է տալիս կարգավարին հաստատել MONA-ի տված հիշեցումները:

4-5.15.2 (MONA-62) MONA-ն պետք է ներառի կարգավարական միջոց, որ թույլ է տալիս կարգավարին դադարեցնել հիշեցումներ տալը:
4-5.16 Կոնֆիգուրացիա
4-5.16.1 (MONA-63) Ցանկալի է, որ MONA ծառայության ապահովման գործունեության շրջանակը պայմանավորված լինի կոնֆիգուրացիայի տվյալներով  և մոնիտորինգի չափանիշների պարամետրերով , որոնք կարող են որոշվել և փոփոխվել թռիչքների ղեկավարի կամ ավտոմատ կոնֆիգուրացիոն ֆունկցիաների կողմից:
4-5.16.2 (MONA-64) MONA-ի թռիչքային ղեկավարները պետք է կարողանան թույլ տալ, որ որոշակի մոնիտորինգի չափանիշների պարամետրեր զննվեն և փոփոխվեն MONA-ի օգտագործողների կողմից:
4-5.17 Ընթացիկ թռիչքային տվյալների ընդունումը
4-5.17.1 (MONA-66) MONA-ն պետք է ապահովվի չվերթի դիրքի և բնութագրող ընթացիկ տվյալներով հայտնի ճշգրտությամբ կառավարող սեկտորի (համատող սեկտորի) անունով:
4-5.17.2 (MONA-67) MONA-ն պետք է ապահովվի թռիչքային տվյալներով, որոնք թույլ են տալիս ճանաչել կառավարման հաճախականության փոփոխությունները:

4-5.17.3 (MONA-6 8) MONA-ն պետք է ապահովվի թռիչքային տվյալներով, որոնք թույլ են տալիս ճանաչել ձեռքով կոորդինացիայի սկիզբը:
4-5.17.4 (MONA-69) MONA-ն  պետք է ապահովվի թռիչքային տվյալներով, որոնք թույլ են տալիս ճանաչել օդանավի օդագնացական սարքավորումը:
4-5.18 Համակարգային հետագծի տվյալների ընդունումը
4-5.18.1 (MONA-70) MONA-ն պետք է ապահովվի համակարգային հետագծի տվյալներով, որոնք ներկայացնում են պլանավորված 4-D թռիչքի հետագծեր:
4-5.19 Հետագծերի վերահաշվարկման ֆունկցիա
4-5.19.1 (MONA-71) MONA-ն պետք է ապահովվի հետագծի վերահաշվարկի ֆունկցիայով, որը հնարավորություն կտա MONA-ին կառավարել թռիչքների համակարգային հետագծի վերահաշվարկը, հիմնված վերանայված <<now position>> ենթադրության վրա, որը ստացվում է  օդանավի ընթացիկ դիրքի  հորիզոնական պրոյեկցիայից  ընթացիկ համակարգային հետագծին` երկայնականի վերահաշվարկի մեթոդով:
4-5.19.2 (MONA-72) Հետագծի վերահաշվարկման ֆունկցիան պետք է թույլ տա, որ MONA-ն կառավարի այն, որպեսզի երկայնակի վերահաշվարկ կատարելիս հաշվի առնվի դիտարկված գետնի հարաբերական արագության ռեժիմները և/կամ  դիտարկված բարձրություն հավաքելու/ իջնելու բնութագրերը:
4-5.20 Մարդ- մեքենա ինտերֆեյս (HNI)

4-5.20.1 (MONA-75) MONA-ն պետք է ապահովված լինի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ անհամապատասխանության վերաբերյալ զգուշացումները  ուղարկվեն կարգավարներին:
4-5.20.2 (MONA-76) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ թռիչքային համապատասխանության մանրամասները ուղարկվեն կարգավարներին:
4-5.20.3 (MONA-77) Ցանկալի է,որ MONA-ն ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ հուշումները ուղարկվեն կարգավարներին:
4-5.20.4 (MONA-78) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ հաստատումները ստացվեն կարգավարներից:
4-5.20.5 (MONA-79) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ հուշումների պահանջները ստացվեն կարգավարներից:
4-5.20.6 (MONA-80) MONA-ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է, որ գոտիների  վերաբերյալ հուշումները ստացվեն թռիչքների ղեկավարներից:
4-5.20.7 (MONA-81) MONA –ն պետք է ապահովվի Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսով, որը ապահովում է MONA կոնֆիգուրացիայի երկխոսություն ղեկավարների հետ:
4-5.21 Թռիչքային համապատասխանության ֆունկցիա
4-5.21.1(MONA-82) Ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի  Թռիչքային համապատասխանության մանրամասների ստացման համար այլ ավտոմատացված ֆունկցիաների կողմից:
4-5.22 Ավտոմատ կոնֆիգուրացիա
4-5.22.1 (MONA-83) MONA-ն կարող է ապահովված լինել մի ինտերֆեյսով, որը թույլ է տալիս , որ MONA կոնֆիգուրացիոն տվյալները զննվեն և փոխվեն  այլ ավտոմատ ֆունկցիաների կողմից: 

4-5.23 Տվյալների գրանցում
4-5.23.1 (MONA-85) MONA-ն պետք է ապահովված լինի տվյալները գրանցելու ֆունկցիայով, որը հնարավորություն է տալիս, որ  MONA-ի գրանցված տվյալները  վերականգնվեն օֆ-լայն վերլուծության համար:
4-5.24 Անհամապատասխանության վերաբերյալ զգուշացումներ, անվտանգություն
4-5.25.1 (MONA-S-03) Համապատասխան կարգավարական աշխատանքային տեղերը և թռիչքների  ղեկավարի աշխատանքային տեղը պետք է տեղեկացվեն անհամապատասխանության վերաբերյալ զգուշացումների ներկայացման ցանկացած լրիվ կամ մասնակի կորստի կամ աղավաղման  մասին:
4-5.25 Համակարգային հուշումներ, անվտանգություն
4-5.25.1 (MONA-S-05) Համապատասխան կարգավարական աշխատանքային տեղերը և թռիչքների  ղեկավարի աշխատանքային տեղը պետք է տեղեկացվեն ցանկացած լրիվ կամ մասնակի կորստի կամ աղավաղման  մասին համակարգի սահմանած հուշումների տեսքով:
4-5.26 Ճկունության պահանջները
4-4.26.1 (MONA-92) MONA-ն պետք է նախագծված լինի այնպես, որ կարելի լինի հեշտությամբ ավելացնել նոր անհամապատասխանության ասպեկտներ և գոյություն ունեցող  մոնիտորինգի չափանիշները ձևափոխել:
4-6 Միջնաժամկետ կոնֆլիկտների հայտնաբերումը (MTCD)
Այս բաժինը ներկայացնում է Եվրոկոնտրոլի MTCD-ի  բնութագրերի  ադապտացիան   <<Հայաէրոնավիգացիայի>> պահանջներին: Պահանջների նախնական անվանումները տրված են փակագծերում հղումներ անելու համար:
4-6.1 Կոնֆլիկտի տեսակները և հաշվարկի սահմանները
4-6.1.1 (MTCD-01) Օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում MTCD-ն պետք է հայտնաբերի բոլոր կոնֆլիկտները օդանավերի  միջև օդանավերի կոնֆլիկտների կանխատեսված սահմաններում:
4-6.1.2 (MTCD-02) Օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում MTCD-ն պետք է հայտնաբերի հատուկ նշանակության օդային տարածքի բոլոր խախտումները հատուկ նշանակության օդային տարածքի խախտումների կանխատեսված դիապազոնում:
4-6.1.3 (MTCD-03) Օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում MTCD-ն պետք է հայտնաբերի բոլոր իջեցումները օգտագործվող ամենացածր թռիչքային մակարդակից ցածր:
4-6.1.4 (MTCD-06) MTCD  կոնֆլիկտի հայտնաբերումը պետք է  հարթ լինի:
MTCD-ն պետք է  խուսափի <<status chasing>> վարքագծից:  Այս վարքագիծը հայտնվում է, երբ երկու թռիչքների անորոշության գոտիների միջև հեռավորությունը մոտավորապես պահանջված տարանջատումն է:  Թռիչքների հետագծերի  փոքր փոփոխությունների պատճառով MTCD-ի հաջորդիվ հաշվարկները կարող են բերել հաճախակի փոփոխությունների կոնֆլիկտային և ոչ կոնֆլիկտային իրավիճակների միջև: Այս տեսակի վարքագիծը խանգարիչ է կարգավարների համար և դրանից պետք է խուսափել: 

4-6.1.5 (MTCD-65) Ցանկալի է, որ MTCD-ի անջատելը լինի առցանց:
4-6.2 Գործունեության շրջանակը
4-6.2.1 (MTCD-07) MTCD-ը պետք է հայտնաբերի բոլ որ իրավասու օդանավերի կոնֆլիկտները:
4-6.2.2 (MTCD-08) MTCD-ն պետք է կարողանա բացառել թռիչքի փուլերը ( մոտեցումը/ մեկնումը/մայրուղու վրա գտնվելը):
4-6.2.3 (MTCD-09) MTCD-ն կարող է բացառել չվերթների տեսակները:
4-6.2.4 (MTCD-10) MTCD պետք է բացառի օդային տարածքները օպերատիվ գործողությունների գոտու սահմաններում:
4-6.3 Հաշվարկման հաճախականությունը
4-6.3.1 (MTCD-11) Ամեն անգամ, երբ թռիչքի հետագիծը (նոր կամ վերահաշված) ստացվում է,  MTCD-ն պետք է կատարի տվյալ թռիչքի համար լիարժեք կոնֆլիկտի հայտնաբերում:
4-6.3.2 (MTCD-12) Ամեն անգամ, երբ չվերթը ազատում է օպերատիվ գործողությունների գոտին, MTCD-ն պետք է  ավարտի տվյալ թռիչքի բոլոր գույություն ունեցող կոնֆլիկտները:
4-6.3.3 (MTCD-13) MTCD-ի  հաշվարկների համար չվերթի դիսելեկցիայի դեպքում, MTCD-ն պետք է  ավարտի տվյալ թռիչքի բոլոր գույություն ունեցող կոնֆլիկտները:

4-6.3.4 (MTCD-14)  Ամեն անգամ, երբ չվերթը կվերընտրվի MTCD-ի հաշվարկների համար, MTCD-ն պետք է կատարի տվյալ թռիչքի համար լիարժեք կոնֆլիկտի հայտնաբերում:

4-6.3.5 (MTCD-15)  Ամեն անգամ, երբ հատուկ օգտագործման օդային տարածքը փոխվում է, MTCD-ն պետք է իրականացնի հատուկ օգտագործման օդային տարածք ներթափանցելու հաշվարկներ բոլոր իրավասու չվերթների համար:
4-6.3.6 (MTCD-16) Ամեն անգամ, երբ փոխվում են ամենացածր օգտագործելի թռիչքային մակարդակները, ցանկալի է, որ MTCD-ն  կատարի ամենացածր օգտագործելի թռիչքային մակարդակներից ցածր իջնելու հաշվարկներ բոլոր իրավասու չվերթների համար:
4-6.3.7 (MTCD-17)  Ամեն անգամ, երբ տարանջատման չափանիշը փոխվում է, MTCD-ն պետք է կատարի օդանավերի միջև կոնֆլիկտների հաշվարկներ բոլոր իրավասու թռիչքների համար:
4-6.3.8 (MTCD-19) Ամեն անգամ, երբ թռիչքի նավիգացիոն հնարավորությունները փոխվում են, MTCD-ն կարող է կատարել կոֆլիկտի լիարժեք հայտնաբերում տվյալ թռիչքի համար:
4-6.3.9 (MTCD-20) Ամեն անգամ, երբ  չվերթը փոխում է թռիչքի փուլը, ցանկալի է , որ  MTCD-ն կատարի կոֆլիկտի լիարժեք հայտնաբերում տվյալ թռիչքի համար:
4-6.3.10 (MTCD-21) Ամեն անգամ, երբ կոնֆլիկտի մեջ ներգրավված չվերթի ընթացիկ դիրքը փոխվում է, MTCD-ն պետք է ավարտի բոլոր կոնֆլիկտները, որ լուծվել են տվյալ չվերթի  ընթացիկ դիրքի պատճառով:

4-6.3.11 (MTCD-22) MTCD-ն պետք է կատարի  կոնֆլիկտի լրացուցիչ լիարժեք հայտնաբերում օդանավի համար, երբ տվյալ թռիչքի համար կատարված վերջին լիարժեք հայտնաբերման  նախասահմանված ժամանակը  սպառված է:
4-6.4 Տարանջատման չափանիշներ
4-6.4.1 (MTCD-23) MTCD ն պետք է թույլ տա օդային տարածքների սահմանում, որում պետք է կիրառվեն տարանջատման տարբեր չափանիշներ:
4-6.4.2 (MTCD-24) Ցանկալի է, որ MTCD թույլ տա օդային տարածքների սահմանում երկու թռիչքների միջև կախված տվյալ չվերթի թռիչքային փուլից:
4-7.4.3 Ցանկալի է, որ MTCD–ն թույլ տա երկու թռիչքների միջև տարանջատման տարբեր չափանիշների սահմանում կախված տվյալ չվերթների թռիչքի տեսակից:
4-6.4.4 (MTCD-28)  Այլ կիրառվող տարանջատման չափանիշների բացակայության դեպքում MTCD-ն պետք է օգտագործի լռելայն տարանջատման չափանիշներ, որ կիրառելի են տվյալ գոտու համար:
4-6.5 Ենթադրյալ հետագծեր
4-6.5.1 (MTCD-36) MTCD պետք է կարողանա մշակել ենթադրյալ հետագծերը:
4-6.5.2(MTCD-37) MTCD-ն պետք է  բացառի  կոնֆլիկտի հայտնաբերումը համակարգային հետագծի և նույն թռիչքի տատանվող հետագծի միջև և միևնույն թռիչքի երկու տատանվող հետագծերի միջև:
4-6.5.3 (MTCD-38) MTCD-ն կարող է թարմացնել կոնֆլիկտները, որում տատանվող հետագիծ է ընդգրկված:

4-6.7 MTCD ինտերֆեյսին ներկայացվող պահանջները 

4-6.7.1 (MTCD-39) MTCD-ն պետք է ապահովվի համակարգային հետագծերով բոլոր իրավասու թռիչքների համար:
4-6.7.2 (MTCD-40) MTCD-ն պետք է ապահովվի վերահաշվարկված համակարգային հետագծով յուրաքանչյուր  հետագծի վերահաշվարկից հետո:

4-6.7.3 (MTCD-41) MTCD-ն պետք է տեղեկացվի, երբ օդանավը դուրս է գալիս օպերատիվ գործողությունների գոտուց:

4-6.7.4 (MTCD-43) Յուրաքանչյուր իրավասու թռիչքի համար MTCD-ն պետք է ապահովվի  թռիչքի ընթացիկ տվյալներով:
4-6.7.5 (MTCD-44) Յուրաքանչյուր իրավասու թռիչքի համար MTCD-ն պետք է ապահովվի  օդանավի ընթացիկ տվյալներով, ինչպիսիք են` օդանավի տեսակը և սարքավորումը:
4-6.7.6 (MTCD-45) MTCD-ն պետք է տեղեկացվի , երբ տատանվող հետագիծը հանվում է:
4-6.8 Շրջակա միջավայրի տվյալների մշակումը և բաշխումը
4-6.8.1 (MTCD-46) MTCD-ն պետք է ապահովվի  շրջակա միջավայրի տվյալներով:
4-6.8.2 (MTCD-47) MTCD-ն պետք է ապահովվի շրջակա միջավայրի տվյալների փոփոխություններով:
4-6.9 Մարդ-մեքենա ինտերֆեյս (HMI)

4-6.9.1 (MTCD-48) MTCD-ն պետք է  թույլ տա առանձին թռիչքի հանումը MTCD-ից:
4-6.9.2 (MTCD-49) MTCD-ն  պետք է թույլ տա հանված թռիչքի նորից ներառումը:
4-6.9.3 (MTCD-50) MTCD-ն պետք է հաստատի առանձին թռիչքների հանումները և նորից ներառումները:
4-6.9.4 (MTCD-51) Յուրաքանչյուր հայտնաբերված կոնֆլիկտի համար MTCD-ն պետք է անհապաղ ապահովի HMI-ը կոնֆլիկտի տվյալներով կոնֆլիկտի հայտնաբերման հաշվարկներից հետո:
4-6.9.5 (MTCD-52) Յուրաքանչյուր կոնֆլիկտի ավարտի համար MTCD-ն պետք է  HMI-ին ծանուցի կոնֆլիկտի ավարտի մասին:
4-6.9.6 (MTCD-53) MTCD-ն  պետք է հնարավորություն տա  սկսելու և դադարեցնելու MTCD-ն:
4-6.9.7 (MTCD-54) MTCD-ն պետք է հնարավորություն տա կոնֆիգուրացնելու MTCD-ն նախքան դրա սկսելը, դնելով կոնֆիգուրացիայի պարամետրերը:
4-6.9.8 (MTCD-54) MTCD-ն պետք է հնարավորություն տա  գործող   թռիչքների ղեկավարին տեսնել կոնֆիգուրացիայի պարամետրերի ընթացիկ արժեքները:
4-6.10 Անվտանգության պահանջները
4-6.10.1 (MTCD-S-01) Համապատասխան կարգավարական  աշխատանքային  տեղ(եր)ը   և թռիչքների ղեկավարի աշխատատեղը   պետք է զգուշացվեն կոնֆլիկտի մասին տվյալների լրիվ կամ մասնակի կորստի կամ աղավաղման  մասին:

4-6.10.2 (MTCD-S-02) Պետք է կատարվի ներածած տվյալների ամբողջականության ստուգում դրանց վավերությունը որոշելու համար:
4-6.11 Սպասարկման որակի պահանջները
4-6.11.1 (MTCD-60) MTCD-ն պետք է մշակի տվյալները  իրական ժամանակում:
4-6.11.2 (MTCD-61) MTCD-ն պետք է տեղեկացնի HMI-ին  կոնֆլիկտի հայտնաբերման հաշվարկներից անմիջապես հետո:
4-6.11.3 (MTCD-62) MTCD-ն պետք է լինի ադապտացվող,  շրջակա միջավայրի ապագա տվյալների նվազագույն փոփոխություններով: 

4-6.11.4 (MTCD-63) MTCD-ն պետք է կարողանա ապահովել  HMI-ից տարբեր այլ ֆունկցիաներին նվազագույն փոփոխություններով տվյալներ կոնֆլիկտի վերաբերյալ:
4-6.12 Հատուկ սահմանափակումներ
4-6.12.1 (MTCD-64) MTCD-ն պետք է կարողանա պահպանել պատասխանի վատագույն ժամանակը ամբողջ շղթայի համար, սկսած կարգավարի ներածումից և վերջացրած  կարգավարի էկրանի վրա հայտնված ռեակցիայով 800մվրկ: 

4-7 Օպերատորական մուտքագրումներ և արտապատկերման համակարգ (ODS)

4-7.1 Օգտագործողի գրանցումը
4-7.1.1 Համակարգը պետք է պահանջի, որ օգտագործողը գրանցվի իր անձնական անվանումով և գաղտնաբառով:
4-7.1.2 Չզբաղված աշխատակայան մուտք  գործելիս ցանկալի է,որ համակարգը պահանջի օգտագործողից օպերատիվ ֆունկցիայի բնութագիրը:
4-7.1.3 Արդեն զբաղված աշխատակայան մուտք գործելիս համակարգը պետք է, եթե լոգինը ճիշտ է, ավտոմատ ձևով գրանցումից հանի  հարցվող աշխատակայանը զբաղեցնող օգտագործողին: 

4-7.1.4 Համակարգը պետք է ստուգի ադապտացիոն պարամետրերը, թե արդյոք գրանցվող օգտագործողը թույլատրված է նշված աշխատանքային տեղի համար:
4-7.1.5 Աշխատակայանի զբաղվածության և օդային տարածքի կառավարման դեպքում, ցանկալի է համակարգը ստուգի, որ նոր օգտագործողը թույլատրված է կառավարելու այդ սեկտորները:
4-7.1.6 Յուրաքանչյուր առանձին օգտագործող պետք է թույլատրված լինի գրանցվելու մեկ և միայն մեկ աշխատանքային տեղի համար ցանկացած տրված ժամանակ: 

4-7.1.7 Եթե արդեն գրանցված օգտագործողը խնդրում է գրանցում մեկ ուրիշ աշխատակայանի համար, համակարգը պետք է մեկնաբանի դա որպես խնդրանք օգտագործողին և նրա ֆունկցիան տեղափոխելու դեպի նոր աշխատակայան:
4-7.2 Հիմնական ֆունկցիաները
4-7.2.1 Կարգավարի աշխատատեղը պետք է ունենա հետևյալ հիմնական ցուցադրվող օբյեկտները`

ա/ Հիմնական օդային իրավիճակի պատուհան

բ/ Երկրորդական օդային իրավիճակի պատուհան

գ/ թռիչքների ցանկ և


դ/ երկխոսության պատուհաններ

· տեղեկատվության պատուհան,

· օդերևութաբանական տեղեկատվություն,

· կոնֆիգուրացիայի պատուհան,

· քարտեզի ընտրություն,

· հաղորդագրության պատուհաններ,

· ահազանգի պատուհաններ

·  և այլն:

4-7.2.2 Հիմնական օդային իրավիճակի պատուհանը պետք է ցուցադրի առնվազն հետևյալը`

ա/ քարտեզներ,

բ/  թռիչքային սիմվոլներ,

գ/  ընթացիկ կառավարվող սեկտորներ,

դ/  թռիքների ցանկ (թափանցիկ),

ե/  թռիչքի հետագծեր,

զ/  ավտոմատ   (ռադիո)  ուղղություն գտնող վեկտորներ,

է/  օդերևութաբանական ռադարի տեղեկատվություն,

ը/  վեկտորներ:

4-7.2.3 Երկրորդական օդային իրավիճակի պատուհանը պետք է ցուցադրի առնվազն հետևյալը`

ա/ քարտեզներ,

բ/ թռիչքային սիմվոլներ,

գ/ թռիչքի հետագծեր,

դ/ /  ավտոմատ   (ռադիո)  ուղղություն գտնող վեկտորներ,

ե/ օդերևութաբանական ռադարի տեղեկատվություն,

զ/ վեկտորներ:

4-7.2.4 Հետևյալ ֆունկցիաները պետք է հնարավոր լինեն բոլոր օդային իրավիճակի պատուհանների համար`

ա/  մասշտաբ,

բ/ կենտրոնի ընտրություն,

գ/ դիտարկման պատուհան,

դ/ քարտեզի ընտրություն,

ե/ քարտեզի կազմում,

զ/ թռիչքային սիմվոլների ֆիլտրում,

է/ օդերևութաբանական ռադարի վրա ուժգնության մակարդակի ցուցադրում,

ը/ վեկտորի սահմանում,

թ/ տառաձևերի չափերի փոփոխում պիտակների համար,

ժ/ անցած ճանապարհի  կետերի քանակի ընտրություն,

ի/ պիտակների դիրքերի վերադասավորում,

լ/ ցանկացած դիքի կոորդինատների ցուցադրման հարցում արտացոլման տարածքի սահմաններում:

4-7.2.5 Մասշտաբի և կենտրոնի ընտրության ֆունկցիաները պետք է պաշտպանված լինեն պատահական ներածումից:

4-7.2.6 Մասշատաբի մեծությունը ներկայացնում  է  հեռավորությունը ցուցադրման կենտրոնի և պատուհանի ձախ/աջ եզրի միջև: Պետք է հնարավոր լինի այս մասշտաբը դնել 5-250 ծովային մղոն:
4-7.2.7 Պետք է հնարավոր լինի արագ ներածում դեպի փոխարկիչ դրված մասշտաբի/ կենտրոնի ընտրության  և դիտարկման համար դրված լռելայն արժեքի ադապտացիայի պարամետրի միջև:
4-7.2.8 Պետք է լինեն առնվազն երեք անկախ վեկտորներ: Յուրաքանչյուրի համար  պետք է ցուցադրված լինի  պելենգը, հետադարձ պելենգը և երկարությունը ծովային մղոններով:

4-7.2.9 Պետք է հնարավոր լինի վեկտորի հիմքը և/կամ գագաթը կցել շարժվող օբյեկտին կամ աշխարհագրական վայրին:
4-7.2.10 Վեկտորի հիմքը և/կամ գագաթը շարժվող օբյեկտին կցելիս տվյալ վեկտորը պետք է թարմանա տվյալ օբյեկտի  նոր դիրքի ստացման պահին:
4-7.2.11 Եթե վեկտորի մի ծայրը կցված է  շարժվող օբյեկտին, իսկ մյուսը աշխարհագրական վայրին, թռիչքային ժամանակը մինչև տվյալ տեղը, հիմնված ընթացիկ գետնի հարաբերական արագության վրա, պետք է ներկայացվի և թարմացվի տվյալ օբյեկտի շարժմանը համընթաց:
4-7.3 Թռիչքային սիմվոլները
4-7.3.1 Թռիչքային սիմվոլները պետք է պարունակեն առնվազն`

ա/ դիրքի սիմվոլ,

բ/ SPI ցուցմունք,

գ/ պիտակ, 

դ/ հանգուցագիծ,

ե/ կանխատեսման գիծ,

զ/ անցած ճանապարհի նշաններ,

է/ պատասխանատվության ցուցմունքներ,

ը/ անհամապատասխանության մասին զգուշացումներ:

4-7.3.2 Օդանավի դիրքի սիմվոլը պետք է ցույց տա  վերջին դիրքը և բազմասենսորային հետևումից ստացված աղբյուրների տեսակները:
4-7.3.3 Ցանկալի է, որ աղբյուրների տեսակները  լինեն համատեղ ներկայացված և կարող են լինել`

· PSR ներկայացված որպես “x”

· SSR ներկայացված որպես “(”

· MLAT ներկայացված որպես  “”

· Mode-S ներկայացված որպես  “+” 

· ADS-B ներկայացված որպես “(”. 

4-7.3.4 Թռիչքի սիմվոլը պետք է նաև ցույց տալ թռիչքի RVSM վիճակը, որը կարող է լինել`

· RVSM թույլատրված,

· RVSM չթույլատրված քաղաքացիական, կամ

· RVSM չթույլատրված պետական:

4-7.3.5 Յուրաքանչյուր թռիչքային սիմվոլ պետք է ունենա պարզ ցուցմունք, եթե դա ինքնակառավարվող թռիչք է , կառավարվում է մեկ ուրիշի կողմից կամ չի կառավարվում:
4-7.3.6 Եթե թռիչքը կառավարվում է ինչ-որ մեկի կողմից այդ համատեղ սեկտորի ճանաչումը պետք է ցուցադրվի:
4-7.3.7 Օդանավի պիտակը պետք է հնարավորություն ունենա տեղաշարժվելու ցանկացած դիրքի սիմվոլի դիրքի հետ համեմատած:
4-7.3.8 Պիտակների ավտոմատ արտահայտման ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի և պետք է անջատվելու  հնարավորություն ունենա առանձին թռիչքների դեպքում:
4-7.3.9 Հանգուցագիծը պետք է միշտ միանշանակ կապի կետը դիրքի սիմվոլի հետ:
4-7.3.10 Տառաձևերի չափերը պիտակի տեսքով տեքստի ներկայացման համար պետք է հնարավոր լինի փոխարկել ադապտացիոն պարամետրի սահմանված տառաձևերի միջև:
4-7.3.11 Պետք է հնարավոր լինի որոշել լռելայն կանխատեսման գծի երկարությունը րոպեների ընթացքում, մինչև առնվազն 10 րոպե:
4-7.3.12 Պետք է հնարավոր լինի որոշել առանձին կանխատեսման գծի երկարությունը  րոպեների ընթացքում, մինչև առնվազն 10 րոպե:
4-7.3.13 Առանձին կանխատեսման գծերը պետք է հնարավոր լինեն փոխարկվելու միացված/ անջատված դիրքի առանձին-առանձին և չպետք է ենթարկվեն լռելայն կանխատեսման գծի փոխարկման ազդեցությանը:
4-7.3.14 Պիտակների բովանդակությունը և դասավորվածությունը պետք է լինի համատեղելի և պետք է ունենան տարբեր տիպեր, ինչպիսիք են`

· ոչ փոխկապակցված կողուղիներ, բացառությամբ PSR կողուղիների,

· կապակցված, բայց չկառավարվող թռիչքներ,

· այլ սեկտորների կողմից կառավարվող թռիչքներ,

· ինքնակառավարվող TWR թռիչքներ,

· թռիչքներ սպասողական գոտում,

· լրիվ պտույտ անող թռիչքներ:

4-7.3.15 Պետք է հնարավոր լինի առանձին թռիչքների համար ընդլայնված պիտակ խնդրելը, որը պարունակում է լրացուցիչ տեղեկատվություն:
4-7.3.16 Պետք է հնարավոր լինի օդանավից ստացված տվյալների ներառումը ցանկացած պիտակի մեջ: Տես տվյալների ցանկը էջ 10-ի  3-1.6.7 կետի պահանջներում: 

4-7.3.17 Թռիչքի սիմվոլները պետք է ներկայացնեն հետևյալ ահազանգերը /նախազգուշացումները`

ա/ անհամապատասխանության զգուշացումներ,

բ/ SNET ահազանգեր,

գ/ կոմուղու SSR կոդը տարբերվում է  փոխկապակցված թռիչքային պլանից,

դ/ հատուկ վիճակների կոդեր, այսինքն` վթարային, բռնագրավման, կապի խաթարման և EAS:

ե/ կրկնակի կոդերի ինդիկացիա:
4-7.3.18 Պետք է հնարավոր լինի օգտագործել զտիչներ անջատելու համար պիտակները, հանգուցագծերը, կանխատեսման վեկտորները հետևյալ թռիչքների համար`

ա/ չկառավարվող,

բ/ ուրիշների կողմից կառավարվող,

գ/ գտնվում են առանձին որոշակի բարձրության շերտերից դուրս:

4-7.3.19
Ինքնակառավարվող թռիչքները և  SNET-ի ահազանգով, նախազգուշացումներով թռիչքները կոորդինացիայի և կառավարումը փոխանցելու ժամանակ երբեք չպետք է զտվեն: 

4-7.3.20
Պետք է հնարավոր լինի  միացնել առանձին թռիչքների ցուցադրումը, որոնք զտվում են համաձայն 4-7.3.18-ի պահանջների: 

4-7.3.21 Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով անուն տալ ոչ փոխկապակցված կողմնուղուն:
4-7.4 Թռիչքի ցանկեր
4-7.4.1 Համակարգը պետք է ունենա թռիչքների ցանկ, որոնք կապ ունեն տվյալ համատեղ սեկտորի հետ;

Այդպիսի տիպային ցուցակնեից են`

ա/ սեկտոր մտնող օդանավերի ցուցակ փոխանցող ՕԵԿ միավորի հետ կոորդինացիայի համար,

բ/ դուրս եկող օդանավերի ցուցակ ընդունող ՕԵԿ միավորի հետ կոորդինացիայի համար,

գ/ օդանավերի մեկնման ցուցակ, որ մեկնում են կառավարվող աերոդրոմից,

դ/ օդանավերի ժամանման ցուցակ, որ ժամանում են կառավարվող աերոդրոմ,

ե/ ժամանկավոր  կորած օդանավերի ցուցակ “Coast lists for coasted flights”,

զ/ լրիվ պտույտ անող թռիչքների ցուցակ,

է/ սպասողական գոտում գտնվող թռիչքների ցուցակ:

4-7.4.2 Բոլոր ցուցակները պետք է ունեն անհամապատասխան թռիչքային տեղեկատվություն ըստ իրենց նպատակների, ինչպես դրված է ադապտացիոն պարամետրերի կողմից:
4-7.5 Համակարգային թռիչքային պլանների հետ կապված ֆունկցիաներ
4-7.5.1 Պետք է հնարավոր լինի տեսնել թռիչքի գրանցված թռիչքային պլանը ԻԿԱՕ-ի ձևաչափով:
4-7.5.2 Պետք է հնարավոր լինի  ձեռքով ակտիվացնել ժամանող թռիչքների  ոչ ակտիվ թռիչքային պլանները ներածելով յուրաքանչյուր COP-ի համար ETO-ն, մակարդակը և SSR  կոդը:
4-7.5.3 Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով ակտիվացնել մեկնող թռիչքները:
4-7.5.4 Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով  դեակտիվացնելու ակտիվ թռիչքային պլանները:
4-7.5.5 Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով դադարեցնել ակտիվ թռիչքային պլանները: Դադարեցնել այն իմաստով, որ թռիչքը հասել է իր ավարտին  համակարգի պատասխանատվության գոտու սահմաններում:
4-7.5.6 Պետք է հնարավոր լինի տեսնել թռիչքի ընթացիկ հետագիծը, և° գրաֆիկական ձևով, և° որպես երթուղու կետերի ցանկ:
4-7.5.7 Հետագծի գրաֆիկական ներկայացման համար պետք է տրվի յուրաքանչյուր կետի ժամանակը:
4-7.5.8 Պետք է հնարավոր լինի նշանակել և ներկայացնել նշում առանձին թռիչքների համար:
4-7.6 Ձեռքով կատարվող փոխկապակցում (կորելացիա)

4-7.6.1 Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով կորելացնել թռիչքային պլանը կողմնուղուն:
4-7.6.2 Պետք է հնարավոր լինի ձեռքով կորելացված թռիչքային պլանները դեկորելացնել իր կողմնուղուց:
4-7.7 Նախնական նախազգուշացումներ
Այս բաժինը հուշումի մի մասն է սահմանված MONA-ի համար: Այն ներառում է`

ա/ Հուշում կառավարման հաճախականության փոփոխման վերաբերյալ և

բ/ Հուշում ձեռքով կոորդինացիայի վերաբերյալ:

4-7.7.1 Հետևյալ նախազգուշացումները ցանկալի է, որ լինեն`

ա/ կառավարումը հանձն առնելու ժամանակը 

բ/ կառավարումը փոխանցելու ժամանակը 

գ/ հաջորդ սեկտորի հետ համաձայնեցման ժամանակը 

դ/ հաջորդ  ԹՏՇ-ի հետ համաձայնեցման ժամանակը

ե/ կառավարվող օդային տարածքից դուրս գալու ժամանակը

4-7.7.2 Նախազգուշացումները ցանկալի է հիմնված լինեն ռադարով նորացվող հետագծի վրա և պետք է երևան թե վերին և թե ստորին սեկտորի համար, եթե առկա է:
4-7.7.3 Նախազգուշացումների ժամանակի հաշվարկը  ցանկալի է, որ լինի ճկուն տվյալ սեկտորի սահմանը անցնելուց առաջ և հետո:
4-7.8 Զգուշացումներ անհամապատասխանության վերաբերյալ
4-7.8.1 Համակարգը պետք է ներկայացնի զգուշացումներ անհամապատասխանության վերաբերյալ ուղղարկված MONA-ից՝ աշխատատեղերի օպերատորներին: 
4-7.8.2 Անհամապատասխանության մասին զգուշացումները պետք է հնարավոր լինեն հաստատվելու համապատասխան կարգավարի կողմից:
4-7.8.3 Անհամապատասխանության մասին զգուշացումները պետք է հնարավոր լինեն անջատվելու առանձին թռիչքների համար:
4-7.9 Անվտանգության ցանցերի (Safety net) ահազանգերը
4-7.9.1 Համակարգը պետք է հստակ ներկայացնի safety net ահազանգերը կառավարող համատեղ սեկտորներին:
4-7.9.2 Safety net ահազանգերը պետք է նաև տրվի ընդունող սեկտորին, եթե օդանավը գտնվում է կառավարման փոխանցման փուլում:


4-7.9.3 Եթե թռիչքը կառավարվող չէ  ահազանգերը պետք է տրվեն բոլոր սեկտորներին ըստ թռիչքային հետագծերի:
4-7.9.4 Եթե ներգրավված կոմնուղիները փոխկապակցված չեն թռիչքային պլանի հետ, ահազանգը պետք է տրվի  թռիչքը կառավարող բոլոր համատեղ սեկտորներին:
4-7.9.5 Զգուշացումները պետք է ներառեն ներգրավված թռիչքները և գոտին կամ օդային տարածքը , եթե դրանք ընդգրկվել են կոնֆլիկտի մեջ:
4-7.10 Մոտեցման ուղու մոնիտորինգ (APM)

4-7.10.1 (APM-09) APM ահազանգերը պետք է գրավեն կարգավարի ուշադրությունը և ճանաչեն իրավիճակի մեջ ընդգրկված օդանավը; APM ահազանգերը պետք է առնվազն տեսանելի լինեն:
4-7.10.2 Ցանկալի է, որ ձայնային տարր մտցվի բարելավելու համար համակարգի ընդունակությունը կարգավարի ուշադրությունը ազդանշանի վրա հրավիրելու ինչպես հարկն է:
4-7.10.3 Եթե ձայնային տարրը շարունակաբար ընդգրկվում է, կարելի է ապահովել հաստատման մեխանիզմ ահազանգը լռեցնելու համար: 

4-7.10.4 Ցանկալի է, որ համակարգը կարգավարին ապահովի APM մոնիտորինգի պատուհանով, ցուցադրված ըստ պահանջի:
4-7.10.5 Ցանկալի է, որ APM մորնիտորինգի պատուհանը ապահովի թռիչքի վերջնագծի գրաֆիկական ուղղահայաց պատկերը և ցույց տա օդանավի շարժումը  գլիսադայի երկայնքով:
4-7.11 MTCD ներկայացնելը
4-7.11.1 MTCD-ն պետք է վարի օդանավերի միջև կանխատեսվող կոնֆլիկտները, օդային տարածքի MTCD կանխատեսվող խախտումները: Կարգավարները  պետք է մուտք գործեն MTCD ֆունկցիաների մեջ հետևյալ միջոցներով`

ա/ Կոնֆլիկտի և լուծման պատուհան (CARD),

բ/ Իրար խանգարող երթուղիների պատուհան,

գ/ Վերլուծություն:

4-7.11.2 CARD-ն պետք է ցուցադրի  MTCD կոնֆլիկտներ և MTCD օդային տարածքի խախտումներ գրաֆիկական <<Cartesian>> տեսքով: Հորիզոնական առանցքը պետք է ցույց տա ժամանակը ընթացիկ ժամանակի հետ համեմատած մինչև կանխատեսված կոնֆլիկտը կամ օդային տարածքի խախտումը, իսկ ուղղահայաց առանցքը  պետք է ցույց տա կանխատեսված նվազագույն տարանջատումները:
4-7.11.3 CARD պետք է նաև պարունակի  կոնֆլիկտի/խախտման ցանկ, որում յուրաքանչյուր կոնֆլիկտի համար ցուցադրված է`

· կոնֆլիկտի անվանումը,

· ներգրավված օդանավերի ազդականչ(եր)ը, կամ

· ներգրավված օդանավի ազդականչը և MTCD օդային տարածքի անվանումը:

4-7.11.4 Ցուցադրված կոնֆլիկտները և օդային տարածքի խախտումները պետք է դասակարգվեն որպես «դիտված» և «չդիտված» : Սկզբում նրանք պետք է լինեն «չդիտված» : Կարգավարի կողմից կոնֆլիկտը, կամ օդային տարածքի խախտումը ընդունելուց հետո պետք է հնարավոր լինի այն նշել որպես «դիտված»:
4-7.11.5 Եթե   արդեն «դիտված» կոնֆլիկտը կամ օդային տարածքի խախտումը փոխվում է կամ ավելի է վատանում և դառնում կրիտիկական, նրա դասակարգումը պետք է ավտոմատ փոխվի նորից «չդիտված»-ի:

4-7.11.6 Պետք է հնարավոր լինի ցուցադրել  մեկ կամ ավելի թռիչքների իրար խանգարող  երթուղիները  օդային իրավիճակի պատուհանում:
4-7.11.7 Թռիչքի իրար խանգարող երթուղիներիը պետք է ավտոմատ ցուցադրվեն, երբ կարգավարը իր վրա է վերցնում կամ ընդունում կառավարումը:
4-7.11.8 Վերլուծության ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի, որը թույլ է տալիս օպերատորին ստեղծել նախնական հետագիծ և ներկայացնել այն MTCD-ի մշակմանը պոտենցիալ կոնֆլիկտները գոյություն ունեցող հետագծերով գտնելու համար:
4-7.11.9 CARD-ը պետք է նաև ցույց տա ամենավերջին կատարած վերլուծության արդյունքը: 

4-7.11.10 Վերլուծության ժամանակ պետք է հնարավոր լինի կիրառել նախնական

ա/ թույլատրված թռիչքային մակարդակ,

բ/ հանձնարարված արագությունը, կամ 

գ/ երթուղին:
4-7.11.11 Ցանկալի է, որ յուրաքանչյուր աշխատակայանում թռիչքի տեսակը CARD-ի պատուհան մտցնելու հնարավորություն  լինի:
4-7.12 SAR- ի գործունեությունը
4-7.12.1 Համակարգը պետք է ունենա ռադիոլոկացիան տեղեկատվության արագ վերարտադրման  հնարավորություն Որոնումներ և Փրկություն  իրականացնելու համար (SAR):
4-7.12.2 Համակարգը պետք է ունենա հետագծի կամ օդանավի վերջին հայտնի դիրքը ներկայացնելու ֆունկցիա:
4-7.12.3 Այս SAR ֆունկցիան պետք է հնարավոր լինի  հատուկ շահագործողական դիրքերի համար , ինչպիսին OSUP-ն է:
4-7.13 Վիճակի  ներկայացնելը
4-7.13.1 Համակարգը պետք է ներկայացնի բոլոր կարգավարներին բոլոր դիտարկման աղբյուրների վիճակը:
4-7.13.2 Համակարգը պետք է ներկայացնի բոլոր կարգավարներին ILS, VOR/DME համակարգերի ու թռիչքուղու զբաղվածության վահանակի վիճակը:
4-7.13.3 Համակարգը պետք է ներկայացնի  Safety-net -երի վիճակը բոլոր կարգավարներին:
4-7.13.4 Համակարգը պետք է ներկայացնի մոնիտորինգի միջոցների վիճակը բոլոր  կարգավարներին:
4-7.13.5 Համակարգը պետք է ներկայացնի MTCD-ի վիճակը բոլոր  կարգավարներին:
4-7.14  TWR կարգավարի գործառույթները
4-7.14.1 TWR  կարգավարը պետք է ունենա ցուցադրում բոլոր

ա/ MTCD զգուշացումների,

բ/ SNET ահազանգերի, և 

գ/ Անհամապատասխանության զգուշացումների:

4-7.14.2 TWR  կարգավարը պետք է հնարավորություն ունենա  ձեռքով նշանակել QNH արժեքները:
4-8 Շրջակա միջավայրի տվյալների մշակում
4-8.1 Վիճակագրական տվյալներ
Շրջակա միջավայրի վիճակագրական տվյալները բնութագրված են 4-14 գլխում.
4-9 Ժամանակի համակարգը
4-9.1 Ժամանակի սինխրոնացում
4-9.1.1 Ամբողջ համակարգչային հանգույցները և ցանցի սարքավորումը պետք է սինխրոնիզացվեն GPS ժամացույցով NTP-ի միջոցով օգտագործելով գոյություն ունեցող GPS ընդունիչը:
4-10 Մետեոտվյալներ,  QNH
4-10.1.1 Համակարգը պետք է առանձնացնի ամենաթարմ QNH տվյալները  գործող АМИС-РФ մետեոհամակարգից կամ ձեռքով ներածումներից բարձրությունները հաշվարկելու և համապատասխան  անցման մակարդակ որոշելու համար համաձայն օգտագործողի  հարմարվող սխեմայով: Պրոտոկոլը «Հայաէրոնավիգացիան» կապահովի ավելի ուշ փուլում:
4-10.1.2 Համակարգը պետք է ունենա հնարավորություն համակցվելու նախատեսված ATIS համակարգին: Տվյալները պետք է ստացվեն տեքստային ֆորմատով ու պարունակեն  ATIS և QNH տվյալները: Պրոտոկոլը «Հայաէրոնավիգացիան» կապահովի ավելի ուշ փուլում:
4-10.1.3 Ցանկալի է, որ համակարգը ահազանգի օգտագործողներին, երբ QNH-ի թարմացում չի ստացվում օգտագործողի ադապտացիոն ժամկետում յուրաքանչյուր նախասահմանված գրաֆիկից հետո:
4-10.1.4 QNH գոտիները պետք է ունենան հորիզոնական ձգվածություն, որը պետք է սահմանվի որպես բազմանկյուն: Փաստացի QNH-ը և TL-ը այս գոտիների համար պետք է օգտագործվեն, երբ համակարգը կատարում է C-ռեժիմից ստացված բարձրության ավտոմատ հաշվարկ:
4-10.1.5 Համակարգը պետք է սահմանի Անցման մակարդակը (TL) գոտու համար, հիմնված գոտու QNH-ի և TA-ի վրա:
Ծանոթություն` Փոխակերպման ալգորիթմը QFE –ով մետից դեպի QNH-ով ոտնաչափի Eastern “Mode-C”-ի համար <<Հայաէրոնավիգացիան>> կապահովի ավելի ուշ փուլում:

4-11 Ինտերֆեյսներ
4-11.1 Ռադարային մուտք
4-11.1.1 Կապը մոտեցման «ДРЛ7-СМ» ռադարի հետ պետք է լինի համաձայն [UAP_“A1000”]. <<Հայաէրոնավիգացիան>> կապահովի [UAP_“A1000”]-ը:
4-11.1.2 Կապը MLAT համակարգի հետ պետք է լինի UDP/IP-ի միջոցով համաձայն [UAP_“ERA”]-ի, «Հայաէրոնավիգացիան» կապահովի [UAP_“ERA”]-ը
4-11.2 Բազմադիրքային դիտարկման համակարգ (MLAT)

4-11.2.1 MLAT-ի հետ կապի ընթացքում պետք է ապահովվի UDP/IP բազմահասցե հաղորդում:
4-11.3 ADS-B 
4-11.3.1 ADS-B տեղեկատվությունը պետք է ստացվի MLAT համակարգերից օգտագործելով UDP/IP բազմահասցե հաղորդում:
4-11.4. Ռադիոպելենգատոր (DF)
4-11.4.1 Ռադիոպելենգատորի տվյալներ պետք է ուղարկվեն TWR  աշխատանքային տեղին:

4-11.4.2 Համակարգը պետք է ունենա ինտերֆեյս պելենգատորի տվյալները ստանալու համար: Կապը պելենգատորի հետ պետք է լինի անալոգային: Տվյալների արձանագրությունը և ձևաչափը կհամաձայնեցվի ավելի ուշ փուլում: 
4-12 Տվյալների գրանցում

4-12.1. Վերարտադրման համար
4-12.1.1 Նոր ՕԵԿ համակարգը պետք է ունենա տվյալները գրանցելու ու վերատրադրելու հնարավորություն: Տես՝ 4-12.2.

4-12.2. Գրանցված տվյալների վերարտադրում
4-12.2.1 Պետք է լինի հնարավորություն վերարտադրել բոլոր աշխատատեղերի գրանցումները` արված ցանկացած ժամին և կարգավարի կատարած ցանկացած գործողություն: Բոլոր գրանցումները  պետք է պահպանվեն համակարգի հիշողության մեջ  առնվազն 30 օր: Պետք է լինի հնարավորություն վերարտադրելու գրանցված տեղեկատվությունը ցանկացած համակարգչի վրա (օրինակ` AVI ֆորմատով):
4-12.2.2 Գրանցումների վերարտադրման ֆունկցիան պետք է լինի «պասիվ» և «ակտիվ» տիպի, այսինքն` պետք է հնարավոր լինի փոխել ցուցադրումը, այսինքն` բացել/փակել և տեղափոխել պատուհանները, ինչպես նաև օգտագործել վեկտորներ և կարգավորել մասշտաբը գրանցումների վերարտադրման ընթացքում:

4-12.3. Իրադարձությունների գրանցում
4-12.3.1 Իրադարձությունների գրանցումը պետք է կատարվի և ընդգրկի բոլոր այն իրադարձությունները, որոնք բացասաբար են ազդում համակարգի վրա, այսինքն բոլոր ուղարկված/ստացված հաղորդագրությունները, բոլոր մուտքագրումները` արված կարգավարների կողմից և ավտոմատ համակարգի բոլոր իրադարձությունները, ինչպես օրինակ թռիչքային պլանի ակտիվացումները:
4-12.3.2 Գրանցված իրադարձությունները պետք է պահպանվեն համապատասխան տվյալների բազայում:
4-12.3.3 Պետք է լինի հնարավորություն փնտրելու իրադարձությունները տարբեր առումներով:
4-12.4. Տեխնիկական գրանցում
4-12.4.1 Տեխնիկական գրանցման ֆունկցիան պետք է գրանցի համակարգի տեխնիկական     իրադարձությունները:
4-12.4.2 Տեխնիկական իրադարձությունները պետք է ընդգրկեն առնվազն հետևյալը`

· ինտերֆեյսների կարգավիճակի փոփոխությունները,

· աշխատակայանի  միացնելը/անջատելը

· գործարկելու/ վերագործարկելու գործընթացները,

· կիրառական ծրագրերի կողմից արված սխալների/խնդիրների զեկույցները:

4-13 Կառավարման և վերահսկման համակարգ (SMC)

4-13.1. Ընդհանուր
4-13.1.1 Համակարգի կառավարում և վերահսկումը պետք է իրականացվի SNMP-ի հիմքի վրա:
4-13.1.2 Առնվազն հետևյալ միջոցները պետք է կառավարվեն և վերահսկվեն
ա) սարքավորումները,

· Համակարգիչները և

· Ցանցային սարքավորումները,

բ) կիրառական ծրագրերը,

գ) բոլոր ինտերֆեյսները:

4-13.1.3 Պետք է հնարավոր լինի տեղադրելու նոր ծրագրային ապահովում և փոփոխելու կարգավորման պարամետրերը առանց ամբողջապես անջատելու հիմնական համակարգը:
4-13.1.4 Պետք է հնարավոր լինի վերահսկելու սերվերները, այսինքն` միացնել/անջատել կիրառական ծրագրերը, առաջնորդող/առաջնորդվող կոնֆիգուրացիաները և այլն:
4-13.1.5 Պետք է լինի հնարավորություն միացնելու և անջատելու ինտերֆեյսները:
4-13.1.6 Ցանկալի է, որ SMC համակարգը կարողանա աշխատել ինքնուրույն: 

4-13.1.7 SMC-ի խափանումը ցանկալի չէ, որ առաջացնի  կառավարվող համակարգերի աշխատանքի ընդհատում:
4-13.1.8 Ցանկալի է, որ հնարավորություն լինի կառավարելու յուրաքանչյուր ենթահամակարգ տեղային կառավարման տերմինալի օգնությամբ (LCT):

4-13.1.9 Ցանկալի է, որ LCT–ն նաև կարողանա կառավարել տեղային սարքավորումների դիագնոստիկան:
4-13.1.10 Ցանկալի է, որ ցանցային կառավարումը իրականացվի մի քանի եղանակներով, որպեսզի մեկ խափանումը չհանգեցնի ցանցային կառավարման և վերահսկման ընդհատման:
4-13.2. Տեխնիկական ղեկավար
4-13.2.1 Համակարգը պետք է ունենա տեխնիկական ղեկավարի առանձնացված աշխատատեղ, որտեղից պետք է հնարավոր լինի իրականացնելու համակարգի բոլոր ասպեկտների կառավարումը և վերահսկումը:
4-13.2.2 Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսը (HMI) պետք է լինի գրաֆիկական և տրամաբանական:
4-13.2.3 Մարդ-մեքենա ինտերֆեյսը պետք է ապահովի համակարգի մեջ մուտք գործելու ընթացակարգեր, որտեղ տեխնիկական ղեկավարը պետք է մուտք անի անձնական տվյալներ և գաղտնաբառ, ինչպես նաև անհրաժեշտ մուտքի թույլտվության մակարդակ հերթափոխի կամ համակարգի ինժեների համար:

4-13.2.4  Ցանկալի է, որ տեխնիկական ղեկավարի աշխատատեղը`  

· ապահովի գրաֆիկական և աղյուսակային տեղեկատվության  ցուցադրումը,

· ապահովի օպերատիվ օնլայն աջակցություն,

· ապահովի վիճակագրական տվյալներ հուսալիության, հասանելիության, խափանումների, ուղու բեռնվածության, CPU բեռնվածության և այլնի մասին: Մասնավորապես, SMC-ն պահպանում է համակարգի բոլոր էլեմենտների և պարամետրերի մշտական «իրական ժամանակում որակի կառավարումը»` օգտագործելով համակարգի մեջ ներկառուցված BITE տեխնիկան:

· ապահովի պայմաններ հեռապատկերման և հեռակառավարման համար, այնպես որ SMC ղեկավարը կարողանա վերադասավորել համապատասխան սարքավորումները,

· անմիջապես նախազգուշացնի տեխնիկական անձնակազմին սարքավորումների աշխատանքային ռեժիմից ցանկացած շեղման մասին,

· ապահովի բոլոր հիմնական սարքավորումների պարամետրերի կարգավիճակի, սարքավորման խափանումների, սարքավորման կոնֆիգուրացիայի գրանցումը և ունենա գրանցամատյան բոլոր այն կարևոր իրադարձությունների և փոփոխությունների մասին, որոնք բացասաբար են ազդում սարքավորումների աշխատանքի վրա:  

· իրականացնի համակարգի ղեկավարում և հսկում մի շարք պատուհանների միջոցով,

· ապահովի լիարժեք կառավարում` ընտրացանկի պատկերների միջոցով,
· ապահովի բոլոր ենթահամակարգերի աշխատանքի կառավարման իրավունք մեկ օպերատորի աշխատատեղից:
4-13.2.5 Ընթացիկ ժամանակը (օրինակ` UTC), որը ապահովվում է Կենտրոնական Ժամացույցի Համակարգի կողմից, ցանկալի է, որ երևա SMC-ի էկրանի վրա թվային ժամերի, րոպեների և վայրկյանների տեսքով:
4-13.2.6 Կենտրոնական Ժամացույցի համակարգերի խափանման դեպքում ցանկալի է, որ աշխատակայանը պահպանի աշխատանքային ռեժիմը ու ժամանակը ցուցադրի օգտագործելով իր ներքին ժամացույցը:
4-13.2.7 Բոլոր համակարգերի բարձր մակարդակի ինֆորմացիան ցանկալի է, որ միշտ երևա մի պատուհանում, որը երբեք չի փակվում կամ չի ծածկվում այլ պատկերով:
4-13.2.8 Գրանցման ժամանակ համակարգը պետք է ստուգի արդյոք տվյալ անձը ունի իրավունք նման մակարդակի մուտքի թույլտվության համար:
4-13.2.9 Համակարգի ինժեները պետք է ունենա համակարգ մուտք գործելու լիարժեք թույլտվություն:

4-13.2.10 Համակարգը պետք է թույլատրի, որ համակարգի ինժեները ընտրի, թե որ     ֆունկցիաները պետք է թույլատրելի լինեն հերթափոխի ինժեների համար:
4-13.2.11 Տեղեկատվությունը պետք է կազմակերպվի ծառանման կառուցվածքով և ունենա սխալի/նախազգուշացման տարածում:
4-13.2.12 Պետք է հնարավոր լինի ունենալ մուտքի թույլտվություն դեպի կարգավորման պարամետրերը:
4-13.2.13 Համակարգի մեջ պետք է հնարավոր լինի բացել տերմինալի պատուհանները համակարգի ցանկացած համակարգչի համար:
4-13-3. Կոնֆիգուրացիայի փոփոխում և կարգավիճակի կառավարում
4-13.3.1 SMC պետք է ապահովի  հնարավորություններ վերահսկելու և կառավարելու օգտագործվող կիրառական ծրագրերը:

4-13.3.2 SMC-ն անսարքությունների ստուգման ներկառուցված համակարգի հետ միասին համակարգի ծրագրի շրջանակում պետք է կարողանա հայտնաբերել անսարքությունները և տալ ճիշտ լուծում, որպեսզի պահպանի համակարգի ամբողջությունը:

4-13.3.3 Ցանկալի է, որ կապի սխալների շարունակական հայտնաբերումը հանգեցնի չաշխատող կապի միջոցների անջատմանը:
4-13-4. Ենթահամակարգի կոնֆիգուրացիայի փոփոխում
4-13.4.1 Ցանկալի չէ, որ տվյալները կորեն համակարգի կոնֆիգուրացիան ձեռքով փոփոխելուց:

4-13.4.2 Ցանկալի է, որ ապահովված լինի պաշտպանություն խուսափելու համար կոնֆիգուրացիայի պատահական փոփոխությունից և աշխատատեղի փակվելուց:

4-13.4.3 SMC-ն պետք է ապահովի միջոցներ ձեռքով միացնելու ենթահամակարգը նախապես սահմանված և կանոնավոր կարգով:
4-13.4.4 Ցանկալի է, որ SMC-ն ապահովի միջոցներ ձեռքով անջատելու ենթահամակարգը նախապես սահմանված և կանոնավոր կարգով:
4-13.4.5 Ցանկալի է, որ ձեռքով անջատելու դեպքում  համակարգը տա տեղեկություն համապատասխան ենթահամակարգերին բոլոր անհրաժեշտ միջոցառումները նախաձեռնելու համար (օրինակ` տվյալների արխիվացում դիսկի վրա):
4-14. Կարգավորման պարամետրեր

4-14.1. Ընդհանուր
4-14.1.1 Պետք է հնարավոր լինի ստուգելու կարգավորման պարամետրերի ամբողջականությունը, ճշտությունը և համապատասխանությունը նախքան դրանք համակարգում օգտագործելը:
4-14.1.2 Համակարգը պետք է կարողանա բեռնել ինքնաթիռի բնութագրի և էլեկտրոնային ռելիեֆի տվյալները (DTED ֆորմատ)
· Եվրոկոնտրոլից
· ԻԿԱՕ-ի տվյալների բազայից կամ
· Այլ արտաքին աղբյուրներից,

Եթե նման տվյալների աղբյուրները հասանելի են «Հայաէրոնավիգացիայի» համար:
4-14.1.3 Համակարգը պետք է կարողանա կառավարել կարգավորման պարամետրերը, ինչպես օրինակ՝

· Տեքստային ֆայլերը

· Տվյալների բազայում՝ ֆորմաների միջոցով:

4-14.2. Միջավայրի պարամետրեր
4-14.2.1 Հետևյալ միջավայրային տվյալներն էլ պետք է սահմանված լինեն կարգավորման պարամետրերի մեջ համակարգի համար,
· Ինքնաթիռի բնութագրի տվյալներ (տես նաև 4-14.1.2)
· Հարակից ԹՏՇներ

· Տարածքներ 

· Քամու վերին շերտերի բարձրություն

· Տարբեր տիպերի SSR կոդեր: 

4-14.2.2 Ռադարի տեխնիկական բնութագիրը պետք է սահմանաված լինի որպես կարգավորման պարամետրեր, ինչպես նաև նրանց UAP:
4-14.3. ՕԵԿ սարքավորումների պարամետրեր
4-14.3.1 Բոլոր պարամետրերը, հիշատակված այս հատկանիշների համապատասխան բաժիններում, պետք է լինեն կարգավորման պարամետրերի մի մասը:

· Անվտանգության ցանցեր(Safety Nets)
· Հսկման միջոցներ (MONA),
· Միջնաժամկետ Կոնֆլիկտների հայտնաբերում (MTCD)
4-14.4. Բազմառադարային մշակման (MST) կարգավորման պարամետրեր
4-14.4.1 Պետք է լինեն կարգավորման պարամետրեր Բազմառադարային մշակման (MST) համար:
4-14.5. Կարգավարի աշխատանքային կայանի կարգավորում
4-14.5.1 Կարգավարի աշխատակայանի լռելյայն կարգավորումը յուրաքանչյուր տիպի օպերատորի համար պետք է սահմանված լինի որպես կարգավորման պարամետրեր, որոնք ընդգրկում են առնվազն`

ա. Աշխատատեղերի ցանկը և պատուհանը,

բ. Պատուհանների լռելյայն բացում, 

գ. Մասշտաբի փոփոխման և «կենտրոն» անջատման ռեժիմ օդային    իրավիճակի պատուհանների համար,

դ. Նախնական ներկայացման ֆիլտրեր,

ե. Ցուցադրման ենթակա քարտեզներ, 

զ. Ֆորմուլյարի կապի գծի երկարություն, կանխագուշակման գծի    երկարություն, հետագծի կետերի մաքսիմալ քանակություն, և այլն 

է.Գույները, որոնք կօգտագործվեն օդային իրավիճակը ներկայացնող  պատուհաններում,

ը. Գույները, որոնք կօգտագործվեն պատուհաններում և ցանկերում, 

թ. Օգտագործվող տառատեսակներ:

4-14.5.2 Անհրաժեշտ է հիշողության մեջ պահպանել լռելյայն նշանակումները անհատ օգտագործողների համար

ա.Աշխատատեղերի ցանկ և պատուհան

բ. Պատուհանների լռելյայն բացում

գ. Մասշտաբի փոփոխման և «կենտրոն» անջատման ռեժիմ օդային իրավիճակի պատուհանների համար

դ.Նախնական ներկայացման ֆիլտրեր

ե. Ցուցադրման ենթակա քարտեզներ, 

զ. Ֆորմուլյարի կապի գծի երկարություն, կանխագուշակման գծի   երկարություն, հետագծի կետերի մաքսիմալ քանակություն, և այլն:

4-14.5.3 Պետք է հնարավոր լինի կարգավորել ֆորմուլյարների բովանդակությունը և դասավորությունը:

4-14.5.4 Պետք է հնարավոր լինի կարգավորել ցանկերի բովանդակությունը և դասավորությունը:
4-14.6. Քարտեզներ
4-14.6.1 Պետք է հնարավորություն լինի ստեղծելու տարբեր տիպի քարտեզներ՝ 

ա. Քարտեզներ, որոնք ստեղծված են թռիչքների ղեկավարի կողմից բայց մատչելի են բոլորի համար, 

բ.Շահագործողի քարտեզներ, որոնք ստեղծված են անհատ կարգավարների կողմից, 

գ.Գլոբալ քարտեզներ

դ.Համակարգի քարտեզներ
4-14.6.2 Պետք է հնարավորություն լինի միացնելու և անջատելու գլոբալ քարտեզները թռիչքների ղեկավարի աշխատատեղից և երբ նրանք միացված են, պետք է երևան բոլոր կարգավարների աշխատատեղերում:

4-14.6.3 Պետք է հնարավորություն լինի անհատականորեն միացնելու և անջատելու համակարգի քարտեզները տարբեր աշխատատեղերից:
4-14.6.4 Քարտեզները պետք է պարունակեն պոլիգոններ, լցված տարածքներ, շրջաններ, գծեր, մարկերներ և տեքստեր առնվազն 15 տարբեր գույներով:
5. Ոչ-ֆունկցիոնալ հնարավորություններ

5-1. Պատասխանի ակտիվացման ժամանակը
Օպերատորի հրամանի ակտիվացման ժամանակը սահմանվում է որպես ժամանակ հրամանի մուտքագրելուց հետո մինչև մի նոր հրամանի մուտքագրելը, որը համակարգը կարող է իրականացնել:
5-1.1 Սերվերներ
5-1.1.1 Սերվերի բեռնման ժամանակը չպետք է գերազանցի  5 րոպեն: Բեռնման ժամանակը համարվում է սնուցումը միացնելուց մինչև Unix/Linux- ի բեռնումը:
5-1.1.2 Սերվերի կամ սերվերների խմբի վրա կիրառական ծրագրերի աշխատանքի սկսելը չպետք է գերազանցի 5 րոպեն:
5-1.1.3 Պահուստային սերվերի օնլայն թարմացման դեպքում, թարմացման ժամանակը մինչև ամբողջովին պահուստային  մակարդակին հասնելը, չպետք է գերազանցի 20 րոպեն:
5-1.2. Կարգավորիչներ

5-1.2.1 Պատասխանի ժամանակը չպետք է գերազանցի մեկ (1) վայրկյանը:
5-1.2.2 Աշխատակայանի աշխատանքի սկսելը, բեռնումից սկսած մինչ կիրառական ծրագրերի աշխատանքի պատրաստ լինելը, չպետք է գերազանցի հինգ  (5) վայրկյանը:
5-2. Հուսալիություն
5-2.1.1 Համակարգի հուսալիությունը համակարգի հնարավորությունն է կատարելու և պահպանելու իր ֆունկցիաները ստանդարտ, ինչպես նաև ոչ ստանդարտ կամ անսպասելի իրավիճակներում և հաշվարկվում է որպես միջին ժամանակ  խափանումների միջև և պետք է գերազանցի 10.000 ժամը:
5-3. Շահագործման պատրաստ լինելը
5-3.1.1 Համակարգի պատրաստ լինելը` չհաշված պլանավորված դադարները, պետք է լինի ոչ պակաս քան 0.999975, որը համապատասխանում է մոտավորապես 1 րոպե/ամիս: Այս արժեքը հիմնված է MTBF-ի 10,000 ժամերի վրա և երբ MTTR-ը 15 րոպե է:
5-4. Սպասարկելիություն
Համակարգի սպասարկելիության ասպեկտները պետք է նայվեն երկու տեսակետից` սարքավորումներ և ծրագրային ապահովում:
5-4.1. Սարքավորումներ
5-4.1.1
Համակարգը կառուցելու համար, պետք է օգտագործվեն պատրաստի կոմերցիոն ապրանքներ: 

5-4.1.2
 Պետք է հնարավորություն լինի արդիականացնելու սարքավորումների բաղկացուցիչ մասերը առանց փոփոխելու կիրառական ծրագիրը:
5-4.2. Ծրագրային ապահովում
5-4.2.1 Ծրագրային ապահովումները, որոնք օգտագործվում են համակարգի բաղկացուցիչ մասերի մեջ պետք է բավարարեն [ED153] փաստաթղթի SWAL 4-ի կամ հավասարազոր պահանջները: 

5-4.2.2 Ծրագրային ապահովումները, որոնք օգտագործվում են սերվերների մեջ, անհրաժեշտ է, որ բավարարեն [ED153] փաստաթղթի SWAL 3-ի կամ հավասարազոր պահանջները:

Ստանդարտ, կոմերցիոն ծրագրային ապահովումները, որոնք օգտագործվում են համակարգի մեջ, ընդգրկում են գործող համակարգեր, ինֆորմացիոն փաթեթներ, լուսամուտների/էկրանի կառավարման փաթեթներ և ֆայլերի/տվյալային բազայի կառավարման ծրագիր:
5-4.2.3
 Կոմերցիոն ծրագիրը պետք է սպասարկվի համապատասխան մատակարարի/մշակողի կողմից: Լիցենզիայի և սպասարկման համաձայնագրերը պետք է փոխանցվեն պատվիրատուին:
Օգտագործվող ծրագրի սպասարկելիությունը սահմանվում է որպես հեշտ, և ուղղումները, փոփոխությունները և բարելավումները կարող են կատարվել առանց խանգարումների:
5-4.2.4 Օգտագործվող կիրառական ծրագիրը պետք է լինի փաստաթղթավորված և կառուցված այնպես, որ հեշտ լինի պահպանելը:
5-4.2.5  Պետք է օգտագործվի կոնֆիգուրացիայի կառավարման համակարգ ծրագրի կոդերը կառավարելու համար:
5-5. Թողունակություն  
Կան թողունակության երկու սահմանումներ՝
· Աշխատանքային թողունակությունն այն է, որի դեպքում պետք է իրականացվի պատասխանի պահանջված ժամանակը,   

· Տեխնիկական թողունակությունն այն է, որի դեպքում համակարգը աշխատում է ճշգրտորեն առանց խափանման:

5-5.1. Աշխատանքային կարողություն
5-5.1.1 Համաձայն աշխատանքային կարողությունների համակարգը պետք է կառավարի մինչև 100 միաժամանակյա ակտիվ թռիչքներ:
5-5.1.2 Համաձայն աշխատանքային կարողությունների համակարգը պետք է կարողանա սպասարկել օրեկան մինչև 1000 թռիչք, մինչև 2000 միաժամանակ պահպանված թռիչքային պլաններով:
5-5.1.3 Համաձայն աշխատանքային կարողությունների համակարգը պետք է կարողանա մշակել  300 միաժամանակյա  համակարգային տրեկներ:
5-5.1.4
 Համակարգը պետք է կարողանա միաժամանակ մշակել տվյալներ վեց (6) դիտարկման կայաններից:
5-5.1.5 Համակարգը պետք է ունենա կարողություն 30 օր պահպանելու գրանցված տվյալները դիսկի վրա նորմալ աշխատանքային բեռնվածության ընթացքում:
5-5.2. Տեխնիկական թողունակություն
5-5.2.1 Համաձայն տեխնիկական կարողությունների՝ համակարգը պետք է կառավարի մինչև 200 միաժամանակյա ակտիվ թռիչքներ:
5-5.2.2 Համաձայն տեխնիկական կարողությունների՝ համակարգը պետք է կարողանա սպասարկել օրական մինչև 1500 թռիչք, մինչև 3000 միաժամանակ պահպանված թռիչքային պլաններով:
5-5.2.3 Համաձայն աշխատանքային կարողությունների՝  համակարգը պետք է կարողանա մշակել  600 միաժամանակյա  համակարգային տրեկներ:
5-6. Նախագծի և կառուցման սահմանափակումներ
5-6.1.1 Սարքավորումային միջոցները պետք է լինեն COTS բարձր որակի և հուսալի:
5-6.1.2 Համակարգը ցանկալի է, որ ունենա UNIX աշխատանքային համակարգ, նախընտրելի է Linux:
5-6.1.3 
Տվյալների բազան ցանկալի է, որ լինի համատեղելի COTS տվյալների բազան հետ:
6. Փաստաթղթավորում
6-1.1.1 Հետևյալ փաստաթղթերը պետք է առաքվեն համակարգի հետ միասին.
ա. Համակարգի/ենթահամակարգի տեխնիկական հատկանիշներ,
բ.  Տեխնիկական  պահանջներ ինտերֆեյսի համար,
գ. Ինտերֆեյսի կառավարման փաստաթղթեր (մանրամասն նախագծային փաստաթղթեր),
դ. Համակարգի նախագծի նկարագրություններ մինչև ընդունելի մակարդակ,ը

ե. Կարգավարի ձեռնարկ,
զ. FDO ձեռնարկ,
է. Համակարգի օպերատորի ձեռնարկ,
ը. Տեղադրման ձեռնարկ,
թ. Առաքման մանրամասն ցանկ(LOD)

6-1.1.2 
Փաստաթղթերը պետք է լինեն անգլերենով և եթե հնարավոր է ռուսերենով: 

6-1.1.3 Փաստաթղթերը պետք է լինեն էլեկտրոնային ֆորմատով և առաքվեն որպես pdf (Portable Document Format) ֆայլեր:
6-1.1.4 Համակարգի/ենթահամակարգի տեխնիկական հատկանիշները պետք է լինեն սույն փաստաթղթի զարգացված տարբերակները` նշելով բոլոր պահանջները համակարգի նկատմամբ:
6-1.1.5 Տեխնիկական  պահանջները ինտերֆեյսի համար պետք է լինեն լրացում համակարգի/ ենթահամակարգի հատկանիշներին, որը ընդգրկում է համակարգի արտաքին ինտերֆեյսների պահանջները:
6-1.1.6 Համակարգի նախագծի նկարագրությունը պետք է ընդգրկի առնվազն բոլոր սարքավորումների և ծրագրերի կոնֆիգուրացիաները: Այն նաև պետք է ընդգրկի սարքավորումների բաղկացուցիչ մասերի նկարագրությունները և տեխնիկական հատկանիշները:
6-1.1.7 Կարգավարի ձեռնարկը պետք է ընդգրկի համակարգի նկարագրություն օպերատիվ տեսանկյունից:
6-1.1.8 Համակարգի օպերատորի ձեռնարկը պետք է ընդգրկի ամբողջ անհրաժեշտ տեղեկատվությունը համակարգի վերահսկման և կառավարման համար, ներառյալ ամբողջ սպասարկումը, ինչպես օրինակ պահանջվող պարամետրային և ծրագրային փոփոխությունները:
6-1.1.9  Տեղադրման ձեռնարկը պետք է ընդգրկի մանրամասնություններ տեղադրման վերաբերյալ, ինչպես օրինակ կաբելների և նշանների տեղադրումը, հնարավոր ամրացումները և այլն:
6-1.1.10 Առաքման ցանկը պետք է ընդգրկի բոլոր սարքավորումները, որոնք առաքվում են նախագծի շրջանակում համապատասխան նույնականացման և սերիալ համարներով:
6-1.1.11 Փաստաթղթերը և ձեռնարկները` ստացված COTS սարքավորումների և ծրագրի հետ պետք է առաքվեն «Հայաէրոնավիգացիային»:
6-1.1.12 Մատակարարը պետք է օգնի «Հայաէրոնավիգացիային» համակարգի տեխնիկական անձնագրի ստեղծման հարցում` ընդգրկելով 

· Ընդհանուր տեղեկություն

· Տեղեկություն արտադրողի(ների) և առաքման ամսաթվի մասին

· Հղումներ պայմանագրին և տեխնիկական հատկանիշներին մանրամասնությունների համար

· Առաքման ցանկ ներառյալ ապրանքի և բոլոր բաղադրիչների   սերիալ համարները

·  Վկայականների ընդունում

·  Մատյանի դատարկ էջեր

·  Խնդիրների հաշվետվություն

·  Կատարված տեխնիկական սպասարկման և ուղղիչ գործողություններ

·  Շահագործման ժամերի քանակը ամսվա, տարվա ընթացքում և ընդհանուրը:
7. Սարքավորում և նախագծային պահանջներ 

7-1. Պահուստավորում
7-1.1.1 Համակարգի մեջ չպետք է լինի ոչ մի թույլ կետ, որը կարող է հանգեցնել ընդհանուր խափանման: Սա վերաբերում է սերվերներին, կապի գծերին և ցանցերին:
7-1.1.2 Եթե որևէ կապի գիծ խափանվում է, համակարգը պետք է միանա պահուստային գծին ավտոմատ կերպով:
7-2. Սերվերներ
7-2.1.1 Սերվերները պետք է լինեն պահարանում տեղադրվելու հնարավորությամբ:
7-2.1.2 Յուրաքանչյուր սերվեր (հիմնական, «տաք» պահուստ և «սառը» պահուստ) պետք է ունենա առանձին UPS:
Սերվերների կոնֆիգուրացիան և ծրագրային բաշխումը  դրանց միջև կատարվում է մատակարարի հայեցողությամբ` հաշվի առնելով պահուստի և ոչ-ֆունկցիոնալ  պահանջների ապահովումը: 

7-3. Աշխատակայաններ  և մոնիտորներ
7-3.1.1 Կարգավարների աշխատատեղերը պետք է ունենան երկու մոնիտորներ, մեկը հիմնական օդային իրավիճակի պատուհանի համար և մյուսը՝ օժանդակ ինֆորմացիայի համար, ինչպես օրինակ թռիչքային ցանկեր, եղանակի մասին ինֆորմացիա, բլոկնոտներ, օդային իրավիճակի լրացուցիչ պատուհան և այլն:

7-3.1.2 Պետք է հնարավորություն լինի ընտրելու ցանկացած պատուհան ցանկացած մոնիտորի վրա:
7-3.1.3 Աշխատատեղը պետք է ունենա մեկ  ստեղնաշար և մեկ մկնիկ աշխատեցնելու համար երկու մոնիտորներ:
7-3.1.4 Բոլոր մոնիտորները պետք է լինեն LED կամ LCD 24” և տարբերակման հնարավորությունը մինիմում պետք է լինի 1920x1800:
7-3.1.5 Պետք է հնարավոր լինի տեղադրելու աշխատակայանների համակարգիչները կանգնակների մեջ տեխնիկական սենյակում: Մոնիտորները, ստեղնաշարները  և մկնիկները պետք է հեռակառավարելի լինեն:

7-4.UPS
7-4.1.1 Համակարգի բաղկացուցիչ մասերը, որոնք տեղադրված են տեխնիկական սենյակում, պետք է  ունենան լրացուցիչ UPS:
7-4.1.2 UPS-ը պետք է ամբողջովին ավտոմատացված լինի և ունենա փոխանջատման հնարավորություն:
7-4.1.3 Յուրաքանչյուր UPS պետք է ապահովի մինիմում 0,5 ժամ անընդմեջ սնուցում մուտքային սնուցման խափանման դեպքում:
7-4.1.4 UPS-ը պետք է, հնարավորին չափ, օգտագործի կոմերցիոն, պատրաստի բաղադրիչներ:
7-4.1.5 UPS-ը պետք է, հնարավորին չափ, ապահովի բաղկացուցիչ մասերի մոդուլային փոխարինումը: 

7-4.1.6 UPS-ի կառուցվածքը պետք է թույլատրի սնուցման համակարգի ընդլայնումը և ապագա արդիակնացումը՝ միևնույն ժամանակ խուսափելով սարքավորումային փոխարինումներից:
7-5. Կապի միջոցներ
7-5.1.1 Տեղային տարածքային ցանցերը պետք է ունենան մեկ (1) Գբիթ  թողունակություն:
7-5.1.2 Ցանցի մալուխները ցանկալի է լինեն 6-րդ կատեգորիայի:
7-6. Անվտանգությանն առնչվող պահանջներ
7-6.1.1 Սարքավորումները պետք է համապատասխանեն  կիրառվող IEC 950 պահանջներին: 
7-6.1.2 Բոլոր նյութերը ցանկալի է, որ լինեն հակաստատիկ և նրանք չպետք է լինեն վտանգավոր շահագործողների առողջության համար:
7-6.1.3 Ռադիոակտիվ կամ թունավոր նյութեր, բնական ռետին և դյուրավառ նյութեր չպետք է օգտագործվեն: Միայն փայտ և փայտյա ապրանքներն են թույլատրելի աշխատանքային սեղանների վրա: 

7-6.1.4
Բոլոր սարքավորումները պետք է պաշտպանված լինեն հողանցումով անվտանգության համար: Բացառություն են կազմում այն սարքավորումները, որոնք ունեն կրկնակի մեկուսացում, որը պետք է նշված լինի հատուկ նշանով սարքավորման վրա:
7-7. Համակարգի պահանջները միջավայրի նկատմամբ
7-7.1.1
Պետք է հնարավորություն լինի սարքավորումները միացնելու 220Վ միաֆազ փոփոխական հոսանքին, , 48-52Հց:
7-7.1.2 Սարքավորումները ցանկալի է, որ էֆեկտիվ աշխատեն հոսանքի -15% / +10% տատանումների ժամանակ:
7-7.1.3 Սարքավորումները պետք է աշխատեն +10°C to +35°C ջերմաստիճանի պայմաններում:
7-7.1.4 Սարքավորումները պետք է աշխատեն 30% - 80% հարաբերական խոնավության պայմաններում:
7-8. Համակարգիչների/ սարքավորումների տեղադրում
7-8.1.1
Սերվերային և կապի սարքավորումները պետք է մոնտաժվեն ստանդարտ 19" կանգնակ պահարաններում:
7-8.1.2 Պահարանները պետք է ունենան LCD մոնիտոր, ստեղնաշար և մկնիկ՝ միացված մեկ KVM կոմուտատորին:
7-8.1.3 Բոլոր սարքավորումները պետք է լինեն ամբողջական, օրինակ՝ ունենան ապահովիչների, լամպերի, ներկառուցված շղթաների, ռելեների, կրիստալների և մյուս մասերի  լրակազմ, որոնք օգտագործվում են սարքավորումների մեջ և նմանապես նախագծված են արագ հեռացման և փոխարինման համար:
7-8.1.4 Երբ պայմանագրով ապահովված երկու կամ ավելի սարքավորումներ պետք է միացվեն իրար միջև  կամ պայմանագրով ապահովված սարքավորումները պետք է միացվեն ոչ պայմանագրով ապահովված  սարքավորումներին, մատակարարը պետք է ապահովի անհրաժեշտ կաբելներ:
7-8.1.5 Սարքավորումների բոլոր շարժական բլոկերն ու հանգույցները ցանկալի է, որ լինեն գլորվող տիպի լեզվակներով: Ցանկալի չէ շփումային կառուցվածքը: Սլայդերը պետք է լինեն բավարար ամրությամբ կանխարգելելու առաջ թեքումը և դարակներից դուրս ընկնելը:
7-8.1.6 Բոլոր մակագրությունները պետք է լինեն անգլերենով:
7-8.1.7 Պահարանները պետք է լինեն դռներով:
7-8.1.8 Մատակարարը պետք է ցուցակով թվարկի յուրաքանչյուր տիպի պահարանի համարը, չափը, քաշը, հոսանքի սպառումը և ջերմակայունությունը:
7-9. Պիտակավորում

7-9.1.1 Պիտակներ պետք է արվեն հետևյալ մասերի համար՝
ա.Կաբելներ

բ. Պահարաններ և աշխատանքային սեղաններ

գ. Կաբելային պահոցներ և կոմունիկացիաներ
դ. Սարքավորումներ

7-9.1.2 Պիտակավորումը պետք է ընդգրկի սարքավորումների պիտակներ, կաբելների պիտակներ, կաբելների հասցեներ  և գույներ, որոնք ցույց են տալիս կաբելների  պահոցները և կոմունիկացիաները՝ համաձայն իրենց խմբերի:
7-9.1.3 Նշանները պետք է արվեն մնայուն և հուսալի:
7-9.1.4 Պիտակները պետք է ֆիքսված լինեն ճիշտ և ճկուն: Եթե պիտակը թաքնված է, ապա այն պետք է կրկնակվի կամ պետք է ցուցիչ լինի դրա համար:
7-9.1.5 Պիտակավորումը և համապատասխան փաստաթղթերը պետք է լինեն համաձայնեցված:
7-9.1.6 Մալուխները պետք է ունենան նշաններ երկու ծայրերում էլ՝ փաստաթղթերի համաձայն:
7-9.1.7 Բոլոր մալուխները և/կամ լարերը պետք է անցկացվեն  առնվազն 10% պահուստով:
8. Նշումներ
8-1. Հապավումներ
	Հապավումներ
	Սահմանումներ

	3D
	Եռաչափ

	ABI
	Advance Boundary Information (OLDI) 

	AC
	Փոփոխական հոսանք

	ACARS
	Ինքնաթիռի հաղորդակցությունների և զեկուցման համակարգ

	ACAS
	Օդում բախումից խուսափելու համակարգ

	ACC
	Շրջանային կառավարման կենտրոն

	ACID
	Ինքնաթիռի ճանաչում

	ACT
	Activation message designator (OLDI) 

	ACH
	ՕԵԿ թռիչքային պլանի փոփոխություն

	ADEXP
	ՕԵՍ տվյալային փոխանակման ներկայացում

	ADS-B
	Ավտոմատ կախյալ դիտարկում-հերարձակում

	AFP
	Օեկ թռիչքային պլան

	AIP
	Աերոնավիգացիոն Տեղեկտվության Հրապարակում

	AIXM
	Աէրոնավիգացիոն տեղեկատվության փոխանակման մոդել

	AMAN
	Arrival Manager

	AMC
	Օդային տարածքի կառավարման 

	AMHS
	ՕԵՍ հաղորդագրության սպասարկման համակարգ

	APL
	ՕԵԿ թռիչքային պլանի առաջարկ

	APM
	Մոտեցման հատվածի մոնիտորինգ

	APP
	Մոտեցման կենտրոն/կառավարում

	APW
	Նախազգուշացում  օդում վտանգավոր մոտեցման  մասին

	ARCC
	Աէրոնավիգացիոն փրկարար կոորդինացիոն կենտրոն

	ARMATS
	Հայկական օդային երթևեկության ծառայություններ

	ASAP
	Հնարավորին չափ շուտ

	ASM
	Օդային երթևեկության սեկտորիզացման կառավարում

	ASTERIX
	Բազմանպատակային կառուցվածքով Եվրոկոնտրոլի ռադարային տեղեկատվության փոխանակում

	ATA
	Ժամանման փաստացի ժամանակ

	ATC
	Օդային երթևեկության կառավարում

	ATD
	Մեկնման  փաստացի ժամանակ

	ATFM
	Օդային երթևեկության հոսքերի կառավարում

	ATIS
	Ավտոմատ տերմինալային տեղեկատվության ծառայություն

	ATM
	Օդային երթևեկության կազմակերպում

	ATMS
	Օդային երթևեկության կազմակերպման համակարգ

	ATN
	Աէրոնավիգացիոն հեռահաղորդակցության ցանց

	ATS
	Օդային երթևեկության ծառայություններ

	AWOS
	Եղանակի դիտարկման ավտոմատ համակարգ

	CARD
	Կոնֆլիկտի և լուծման դիսպլեյ

	CCAMS
	Կենտրոնացված կոդերի նշանակման կառավարման համակարգ

	CCITT
	Միջազգային  հեռագրության և հեռախոսի խորհրդատվական հանձնաժողով 

	CENELEC
	Comite Européen de Normalisation Électrotechnique 

	CFMU
	Կենտրոնական հոսքերի կառավարման միավոր

	CFL
	Թույլատրված թռիչքային մակարդակ

	CHG
	Փոփոխություն

	COP
	Կոորդինացման կետ

	COTS
	Կոմերցիոն 

	CPDLC
	Կարգավար- օդաչու տվյալների հաղորդակցություն

	CPR
	Փոխկապակցված դիրքի զեկույց

	CRC
	Պահուստի պարբերական ստուգում

	CTMO
	Կենտրոնական օդային երթևեկության հոսքերի կառավարման կազմակերպություն

	CWP
	Կարգավարի աշխատանքային տեղ

	DCL
	Մեկնման թույլտվություն

	DCT
	Ուղիղ

	DOF
	Թռիչքի ամսաթիվ

	EAD
	Եվրոպական ԱՏԾ տվյալային բազա

	EAS
	Վթարային տագնապի ազդանշան

	E-AIP
	Էլեկտրոնային աէրոնավիգացիոն տեղեկատվության հրապարակում

	EET
	Հաշվարկված անցած ժամանակը

	EOBT
	Հաշվարկված օֆբլոկ ժամանակ

	ETFMS
	Ուժեղացված մարտավարական հոսքերի կառավարման համակարգ

	ETO
	Հաշվարկված ժամանակի ավարտ

	FDO
	Թռիչքային տվյալների օպերատոր

	FDP
	Թռիչքային տվյալների մշակում

	FDPD
	Թռիչքային տվյալների մշակում և բաշխում

	FIC
	Թռիչքային տեղեկատվության կենտրոն 

	FIR
	Թռիչքային տեղեկատվության շրջան

	FIS
	Թռիչքային տեղեկատվության ծառայություն

	FMP
	Հոսքերի կառավարման աշխատատեղ

	FMS
	Թռիչքային կառավարման համակարգ

	FMTP
	Թռիչքային հաղորդագրության փոխանցման պրոտոկոլ

	FSA
	Առաջին համակարգի ակտիվացում

	GAT
	Ընդհանուր օդային երթևեկություն

	GPS
	Գլոբալ տեղորոշման համակարգ

	HDLC
	Բարձր մակարդակի թվային տվյալների  կապի կառավարում

	HMI
	Մարդ-մեքենա ինտերֆեյս

	HTML
	Գերտեքստի լեզու

	IAS
	Սարքավորումային օդային արագութուն

	ICAO
	Միջազգային քաղաքացիական  ավիացիայի կազմակերպություն

	IEC
	Միջազգային էլեկտրոտեխնիկական հանձնաժողով

	IFPS
	Ինտեգրացված նախնական թռիչքային պլանի մշակման համակարգ

	IFR
	Սարքավորումներով կատարվող թռիչքային կանոններ

	IMM
	Ինտեակտիվ բազմակի մոդելներ

	IP
	Ինտերնետի պրոտոկոլ

	IT
	Տեղեկատվական տեխնոլոգիա

	KVM
	Ստեղնաշար, վիդեո և մկնիկ

	LoA
	Համաձայնագիր

	LVO
	Տեսանելիության ընթացակարգեր

	MAC
	Կոորդինացիայի զրոյացման հաղորդագրություն 

	MET
	Օդերևութաբանական ծառայություններ օդագնացության համար

	METAR
	Օդերևութաբանական  ընթացիկ եղանակի զեկույց

	MIL
	Ռազմական

	MLAT
	Բազմադիրքային 

	MONA
	Մոնիտորինգի միջոցներ

	MSAW
	Մինիմում անվտանգ բարձրության նախազգուշացում

	MSSR
	Երկրորդային դիտարկման ռադար

	MST
	Multi Sensor Tracking 

	MTBF
	Խափանումների միջև ընկած միջին ժամանակ

	MTCD
	Միջին հրատապության կոնֆլիկտի հայտնաբերում

	MTTR
	Վերականգնման միջին ժամանակ

	NTP
	Ցանցային ժամանակի պրոտոկոլ

	OAT
	Օպերատիվ Օդային երթևեկություն

	ODS
	Օպերատորի մուտքի  և դիսպլեյ համակարգ

	OLDI
	Օնլայն տվյալների փոխանակում

	ORCAM
	Սկզբնավորող տարածքի երկրորդային դիտարկման ռադարի կոդերի նշանակման մեթոդ

	OSUP
	Աշխատանքային ղեկավար

	PANS
	Օդագնացության ծառայությունների ընթացակարգեր

	PDF
	Շարժական Փաստաթղթի ֆորմատ

	PE
	Պաշտպանիչ հողանցում

	PEL
	Պլանավորված մուտքի մակարդակ

	PLB
	Գրանցված տվյալների վերարտադրում

	PSR
	Առաջնային դիտարկման ռադար

	QNH
	Մթնոլորտային ճնշում ծովային բարձրության վրա

	RAID
	Անկախ դիսկերի պահուստ

	RBPS
	Ռադարային պահուստային համակարգ

	REV
	(OLDI) Վերստուգման հաղորդագրություն

	RFP
	Հարցում առաջարկի համար

	RVSM
	Ուղղաձիգ  տարանջատման կրճատված մինիմումներ

	SAR
	Որոնում և փրկում

	SARPs
	Ստանդարտներ և խորհրդատվություններ

	SASS-C
	Դիտարկման վերլուծության սպասարկման համակարգ ՕԵԿ կենտրոնի համար

	SDP
	Դիտարկման տվյալների մշակում

	SID
	Սարքավորումներով ստանդարտ մեկնում

	SIGMET
	Կարևոր օդերևութաբանական տեղեկատվություն

	SMC
	Համակարգի մոնիտորինգ և կառավարում

	SNET
	Անվտանգության ցանցեր

	SNMP
	Ցանցի կառավարման պարզ պրոտոկոլ

	SPI
	Հատուկ  պուլսային իդենտիֆիկացիա

	SSR
	Երկրորդային դիտարկման ռադար 

	SSR Mode S
	SSR Ռեժիմ S

	STAR
	Սարքավորումներով ստանդարտ ժամանում 

	STCA
	Կարճաժամկետ կոնֆլիկտի տագնապ

	TA
	Անցումային բարձրություն

	TBD
	Պետք է որոշվի

	TCP/IP
	Հաղորդման կառավարման պրոտոկոլ/ ինտերնետ պրոտոկոլ

	TDS
	Ստուգման և մշակման համակարգ

	TL
	Անցումային մակարդակ

	TM
	Տրանսվերսալ մերկատոր

	TMA
	Տերմինալի տեղաշարժման տարածք

	TSA
	Ժամանակավոր առանձնացված  տարածք

	TSUP
	Տեխնիկական ղեկավար

	UAP
	Շահագործողի ձեռնարկ

	UDP
	Շահագործողի տվյալային պրոտոկոլ

	UPS
	Չընդհատվող սնուցման համակարգ

	VCS
	Ձայնային կապի համակարգ

	VDL
	Շատ բարձր հաճախականության թվային կապ

	VFR
	Տեսողական թռիչքային կանոններ

	WGS84
	Աշխարհի գեոդետիկ համակարգ 1984 երկրի էլիպսոիդ մոդել մեծ շրջանի պրոեկցիա 

	XFL
	Ելքի թռիչքային մակարդակ


	«Պ Ա Տ Վ Ի Ր Ա Տ ՈՒ»

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ
ք.Երևան-0042, Ի. Գասպարյան 33
Հ/Հ 247064200089 ՀՀ դրամ
ԱՇԻԲ «Զվարթնոց» մաս.
ՀՎՀՀ  01216144
Գլխավոր
տնօրեն՝_________           Ա.Գասպարյան
ստորագրություն                 Կ.Տ.
	«Կ Ա Տ Ա Ր Ո Ղ»

____________




Հավելված 2

<<           >>                                20   թ.

 կնքված աշխատանքների կատարման
թիվ <<  >> գնման պայմանագրի
Մատակարարվող սարքավորումների ցանկ
	«Պ Ա Տ Վ Ի Ր Ա Տ ՈՒ»

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ
ք.Երևան-0042, Ի. Գասպարյան 33
Հ/Հ 247064200089 ՀՀ դրամ
ԱՇԻԲ «Զվարթնոց» մաս.
ՀՎՀՀ  01216144
Գլխավոր
տնօրեն՝_________           Ա.Գասպարյան
ստորագրություն                 Կ.Տ.
	«Կ Ա Տ Ա Ր Ո Ղ»

____________




Հավելված 3
<<           >>                                20   թ.

 կնքված աշխատանքների կատարման
թիվ <<   >> գնման պայմանագրի
Պայմանագրի գնի հաշվարկ 

	N
	Անվանում
	Քանակ
	Միավորի գին
	Ընդհանուր գինը (եվրո)

	1
	Սարքավորում, ընդհամենը 

	
	
	E

	2

	Աշխատանքներ տեղում,

գործնական դասընթացներ՝

ընդհամենը

	
	
	T

	
	Հարկ եկամուտից 

ոչ ռեզիդենտի համար

	
	
	T–ի 20%-ը

	Ընդհամենը  (առաջարկվող գինը)

	


	«Պ Ա Տ Վ Ի Ր Ա Տ ՈՒ»

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ
ք.Երևան-0042, Ի. Գասպարյան 33
Հ/Հ 247064200089 ՀՀ դրամ
ԱՇԻԲ «Զվարթնոց» մաս.
ՀՎՀՀ  01216144
Գլխավոր
տնօրեն՝_________           Ա.Գասպարյան
ստորագրություն                 Կ.Տ.
	«Կ Ա Տ Ա Ր Ո Ղ»

____________




Հավելված 4

<<           >>                                20   թ.

 կնքված աշխատանքների կատարման
թիվ <<    >> գնման պայմանագրի 
Վճարումների իրականացման օրացուցային պլան
	N
	Աշխատանքների, սարքավորման ու ծառայությունների անվանումը 


	Պայմանագրի գինը 

(արտարժույթ)
	Վճարման չափը

Օրացուցային պլան

	
	
	
	Վճարման ենթակա գումարի չափը
	Վճարման ժամանակը

	1.
	Կանխավճար
	D
	Պայմանագրի գնի 30 %-ը
	Պայմանագրի ստորագրում
(T0) + 1 ամիս

	2.
	Սարքավորում, ընդհամենը
	E

	E – D՝ համամասնորեն
	Հանձման-ընդունման 

արձանագրություն + 30 օր

	3.


	Աշխատանքներ տեղում,գործնական դասընթացներ՝

ընդհամենը
	T
	(T – 20 %) -D՝ համամասնորեն
	Պայմանագրի վերջնական

արձանագրություն + 30 օր 

	
	Հարկ եկամուտից 

ոչ ռեզիդենտի համար


	T–ի 20%-ը
	
	

	Ընդհամենը

	Z
	
	


Պայմանագրի ուժի մեջ մտնելուց հետո 30 օրվա ընթացքում Պատվիրատուի կողմից կատարվում է կանխավճարի տրամադրում պայմանագրի 30 % չափով: 

	«Պ Ա Տ Վ Ի Ր Ա Տ ՈՒ»

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ
ք.Երևան-0042, Ի. Գասպարյան 33
Հ/Հ 247064200089 ՀՀ դրամ
ԱՇԻԲ «Զվարթնոց» մաս.
ՀՎՀՀ  01216144
Գլխավոր
տնօրեն՝_________           Ա.Գասպարյան
ստորագրություն                 Կ.Տ.
	«Կ Ա Տ Ա Ր Ո Ղ»

____________




Հավելված 5
<<           >>                                20   թ.

 կնքված աշխատանքների կատարման
թիվ <<Պայմանագրի ծածկագիրը>> գնման պայմանագրի
Պայմանագրի կատարման օրացուցային պլան 

	N
	Գործողության անվանումը
	Ժամկետը

	1
	Պայմանագրի հաստատում    
	T0

	
	Սարքավորումների  առաքում 

պայմանավորված վայր 
	T0 +  4-րդ ամսվա վերջին օրը

	
	Տեղադրում, կարգաբերում, համալարում
	T0 +  6-րդ ամսվա վերջին օրը 

	
	Գործնական դասընթացներ տեղում
	T0 +  6-րդ ամսվա վերջին օրը 

	
	Տեղային ստուգումներ (SAT)
	T0 +  8-րդ ամսվա վերջին օրը

	
	Պայմանագրի ավարտը
	T0 +  8-րդ ամսվա վերջին օրը


	«Պ Ա Տ Վ Ի Ր Ա Տ ՈՒ»

«Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ
ք.Երևան-0042, Ի. Գասպարյան 33
Հ/Հ 247064200089 ՀՀ դրամ
ԱՇԻԲ «Զվարթնոց» մաս.
ՀՎՀՀ  01216144
Գլխավոր
տնօրեն՝_________           Ա.Գասպարյան
ստորագրություն                 Կ.Տ.
	«Կ Ա Տ Ա Ր Ո Ղ»

____________
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<<           >>                                20   թ.

 կնքված աշխատանքների կատարման
թիվ <<Պայմանագրի ծածկագիրը>> գնման պայմանագրի 
                 Կատարող                                                                             Պատվիրատու
___________________________________                                                         ____________________________________

​​​​​​​​​​​​​​​​​​___________________________________                                   
             ____________________________________       

գտնվելու վայրը _____________                                             գտնվելու վայրը _______________

հհ _________________________                                             հհ____________________________

____________________________                                             ______________________________

հվհհ _______________________                                             հվհհ__________________________

ԱՐՁԱՆԱԳՐՈՒԹՅՈՒՆ N

 ՀԱՆՁՆՄԱՆ-ԸՆԴՈՒՆՄԱՆ
«____» «__________________» 20    թ.

Պայմանագրի անվանումը` _____________________________________________________________________________

Պայմանագրի կնքման ամսաթիվը` «____» «__________________» 20    թ.

Պայմանագրի համարը` __________

Պատվիրատուն՝ ի դեմս ______________________________________________________և 

Կատարողը՝ ի դեմս____________________________________________________________, հիմք ընդունելով, որ պայմանագրով նախատեսված՝ ստորև նշված աշխատանքները, մատակարարումները և ծառայությունները (այսուհետև՝ աշխատանքներ) համապատասխանում են պայմանագրով ամրագրված տեխնիկական բնութագրերին և գնման ժամանակացույցին՝ կազմեցին սույն արձանագրությունը հետևյալի մասին.

Պայմանագրի շրջանակներում Կատարողը __ _________ 20___թ-ից __ _________ 20__ թ. ընկած ժամանակահատվածում իրականացրել է հետևյալ աշխատանքները      

	Գնման առարկայի անվանումը
	Գնման առարկայի քանակական ցուցանիշը
	Աշխատանքների կատարման
ժամկետը
	Վճարման ենթակա գումարը
(հազար դրամ)
	Վճարման ժամկետը
(ըստ ժամա-
նակացույցի)

	
	
	
	
	

	
	
	
	
	

	Ընդամենը
	
	
	
	


Վերոհիշյալ աշխատանքների կատարման վերաբերյալ բոլոր հաշիվ-ապրանքագրերը հանդիսանում են սույն արձանագրության բաղկացուցիչ մասը և կցվում են:
       Աշխատանքը հանձնեց                                           Աշխատանքը ընդունեց
  ___________________________                                  ___________________________

                        ստորագրություն                                                                                               ստորագրություն
  _________________________                                      ________________________

                       Ազգանուն, Անուն                                                                                             Ազգանուն, Անուն 

                  Կ.Տ.                                                                                                    Կ.Տ.            
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<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
ՏՈւԺԱՆՔԻ ՄԱՍԻՆ ՀԱՄԱՁԱՅՆՈւԹՅՈւՆ <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>
     ք. Երևան





                 <<       >> _____________ 20   թ.

<<Մասնակցի անվանումը>>-ն, ի դեմս Ընկերության տնօրեն -----------յանի, որը գործում է Ընկերության կանոնադրության հիման վրա` (այսուհետև` Ընկերություն), սույնով միակողմանի սահմանում է հետևյալ տուժանքի համաձայնությունը.

1. ՀԱՄԱՁԱՅՆՈՒԹՅԱՆ ԱՌԱՐԿԱՆ
1.1 Հաշվի առնելով, որ Ընկերությունը մասնակցում է <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ>> (այսուհետ` <<Պատվիրատու>>) կողմից կազմակերպված` <<Գնման առարկայի անվանում>> ձեռքբերման <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >> ծածկագրով բաց ընթացակարգին (այսուհետև` ընթացակարգ), պետք է ներկայացնի հայտի ապահովում և  ընթացակարգին մասնակցելուց բխող պարտավորությունների պատշաճ կատարումն ապահովելու նպատակով Ընկերությունը սահմանում է իր հետևյալ պատասխանատվությունը.
1.1.1 <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ -ի կողմից կազմակերպված «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքների ձեռքբերման  <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15>>  ծածկագրով ընթացակարգին Ընկերության մասնակցելուց բխող` գնումների մասին ՀՀ օրենսդրությամբ և բաց ընթացակարգի հրավերով սահմանված պարտավորությունների չկատարման կամ ոչ պատշաճ կատարման դեպքում Ընկերությունը Պատվիրատուին վճարում է տուժանք` -------------- (----------------------------------------------տառերով---------------------------------------------------) ՀՀ դրամի չափով։
1.1.2 <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ> -ն իրավունք ունի Ընկերության կողմից սույն համաձայնության 1.1.1 կետում նշված պարտավորություների չկատարման կամ ոչ պատշաճ կատարման դեպքում նշված գումարի գանձման պահանջ ներկայացնել Ընկերությանը, որն Ընկերությունը անվերապահորեն կկատարի նման պահանջ ստանալու օրվանից 5 բանկային օրվա ընթացքում։
1.1.3 Ընկերությունն իրավունք է վերապահում <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ>>-ին, առանց նախնական պահանջ ներկայացնելու, անվիճելի և անառարկելի կարգով գանձել համապատասխան գումար, սույն համաձայնության 1.1.1 կետում նշված գումարի սահմաններում, Ընկերությանը սպասարկող <<Ընկերությանը սպասարկող բանկի անվանումը>> բանկում կամ Ընկերությանը սպասարկող ցանկացած այլ բանկում բացված` Ընկերության ցանկացած  հաշվից։ Սույնով <<Մասնակցի անվանումը>>-ն հանձնարարում է <<Ընկերությանը սպասարկող բանկի անվանումը>> բանկին, ինչպես նաև իրեն սպասարկող բոլոր բանկերին, սույն համաձայնության գործողության ամբողջ ժամկետի ընթացքում <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ>> առաջին իսկ պահանջով և հետագա բոլոր պահանջներով տուժանքի մասին սույն համաձայնության հիման վրա Ընկերության բանկային հաշիվներից անակցեպտ (անվիճելի)  կարգով գանձել պահանջվող գումարը։    

2. ԱՅԼ ՊԱՅՄԱՆՆԵՐ

2.1 Տուժանքի սույն համաձայնությունն ուժի մեջ է մտնում Ընկերության կողմից ստորագրման և կնքման պահից և վավեր է մինչև Օրենքին համապատասխան պայմանագրի կնքումը, Մասնակցի կողմից հայտի հետ վերցնելը, հայտի մերժումը կամ սույն ընթացակարգը չկայացած հայտարարվելը։ 

2.2 Սույն համաձայնությունը չի կարող վաղաժամկետ դադարել, Ընկերության կողմից հետ կանչվել, փոփոխվել կամ այլ կերպ դադարել առանց <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ>>-ի գրավոր համաձայնության։
	<<Մասնակցի անվանումը>>,

<<Մասնակցի հասցեն>>
<<Ընկերությանը սպասարկող բանկի անվանումը>>
հ/հ ----------------

տնօրեն           -------

---------------------------------

         (ստորագրություն)

գլխ. հաշվապահ         -------

---------------------------------

           (ստորագրություն)

Կ.Տ


2.3 Սույն Համաձայնության կապակցությամբ ծագած վեճերը լուծվում են բանակցությունների միջոցով։ Համաձայնություն ձեռք չբերելու դեպքում վեճերը լուծվում են դատական կարգով։
Ընկերության հասցեն, բանկային վավերապայմանները
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<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
ՏՈւԺԱՆՔԻ ՄԱՍԻՆ ՀԱՄԱՁԱՅՆՈւԹՅՈւՆ N <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>
     ք. Երևան






           <<         >> _____________ 20   թ.

<<Մասնակցի անվանումը>>, ի դեմս Ընկերության տնօրեն` <<Ընկերության տնօրենի անուն ազգանունը>>, որը գործում է Ընկերության կանոնադրության հիման վրա` (այսուհետև` Ընկերություն), սույնով միակողմանի սահմանում է հետևյալ տուժանքի համաձայնությունը.

1. ՀԱՄԱՁԱՅՆՈՒԹՅԱՆ ԱՌԱՐԿԱՆ
1.1 Հաշվի առնելով, որ Ընկերությունը մասնակցում է <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ>> (այսուհետ` Պատվիրատու) կողմից կազմակերպված` «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքների ձեռքբերման <<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >> ծածկագրով բաց ընթացակարգին` պետք է ներկայացնի պայմանագրի կատարման ապահովում: Սույն ընթացակարգի արդյունքում կնքվելիք գնման պայմանագիրը Ընկերության կողմից ժամանակին և ամբողջ ծավալով կատարումն ապահովելու նպատակով Ընկերությունը սահմանում է իր հետևյալ պատասխանատվությունը.

1.1.1 Պատվիրատուի կողմից կազմակերպված «Հայաէրոնավիգացիա» ՓԲԸ  «Գյումրի» ԱԿԿ-ում «Գալակտիկա» համակարգի  սարքավորումների ձեռքբերման, տեղադրման ու կարգաբերման  աշխատանքների ձեռքբերման N ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 գնման պայմանագիրը ժամանակին չկատարելու, կատարումից խուսափելու կամ հրաժարվելու դեպքում  Ընկերությունը Պատվիրատուին վճարում է տուժանք` ---------------------թվերով-------------------- (------------------------------տառերով-----------------------------) ՀՀ դրամի չափով։
1.1.2 Պատվիրատուն իրավունք ունի Ընկերության կողմից սույն համաձայնության 1.1.1 կետում նշված պարտավորություների չկատարման կամ ոչ պատշաճ կատարման դեպքում նշված գումարի գանձման պահանջ ներկայացնել Ընկերությանը, որը Ընկերությունը անվերապահորեն կկատարի նման պահանջ ստանալու օրվանից 5 բանկային օրվա ընթացքում։
1.1.3 Ընկերությունն իրավունք է վերապահում Պատվիրատուն, առանց նախնական պահանջ ներկայացնելու, անվիճելի և անառարկելի կարգով գանձել համապատասխան գումար, սույն համաձայնության 1.1.1 կետում նշված գումարի սահմաններում, Ընկերությանը սպասարկող <<Մասնակցի բանկի անվանումը>> կամ Ընկերությանը սպասարկող ցանկացած այլ բանկում բացված` Ընկերության ցանկացած հաշվից։ Սույնով <<Մասնակցի անվանումը>>, հանձնարարում է <<Մասնակցի բանկի անվանումը>>-ին, ինչպես նաև իրեն սպասարկող բոլոր բանկերին, սույն համաձայնության գործողության ամբողջ ժամկետի ընթացքում <<Հայաէրոնավիգացիա>> ՓԲԸ>> առաջին իսկ պահանջով և հետագա բոլոր պահանջներով տուժանքի մասին սույն համաձայնության հիման վրա Ընկերության բանկային հաշիվներից անակցեպտ (անվիճելի)  կարգով գանձել պահանջվող գումարը։  

2. ԱՅԼ ՊԱՅՄԱՆՆԵՐ
2.1 Տուժանքի սույն համաձայնությունն ուժի մեջ է մտնում Ընկերության կողմից ստորագրման և կնքման պահից և գործում է մինչև 20  թ.                           -ի       -ը ներառյալ։ 

2.2 Սույն համաձայնությունը չի կարող վաղաժամկետ դադարել, Ընկերության կողմից հետ կանչվել, փոփոխվել կամ այլ կերպ դադարել առանց Պատվիրատուի գրավոր համաձայնության։
2.3 Սույն Համաձայնության կապակցությամբ ծագած վեճերը լուծվում են բանակցությունների միջոցով։ Համաձայնություն ձեռք չբերելու դեպքում վեճերը լուծվում են դատական կարգով։
Ընկերության հասցեն, բանկային վավերապայմանները
	<<Մասնակցի անվանումը>> 

<<Մասնակցի հասցեն>>
<<Մասնակցի բանկի անվանումը>>
Հ/Հ                    

ՀՎՀՀ                   
տնօրեն` -------------------------------- 

            (ստորագրություն)

գլխ. հաշվապահ`    -----------------------------  

                                  (ստորագրություն)
Կ.Տ


Հավելված 9

<<ՀԱՆ-ԲԸԱՇՁԲ-01/15 >>  ծածկագրով
բաց ընթացակարգի հրավերի
ԵՐԱՇԽԻՔ N __________
 
	1. Սույն երաշխիքը (այսուհետ` երաշխիք) հանդիսանում է 
	______________________________
(անունը, ազգանունը կամ անվանումը)


 
	(այսուհետ` բենեֆիցիար) և _______________________ (այսուհետ` պրինցիպալ) միջև 

                   (անունը, ազգանունը կամ անվանումը)


 
	__________________ կնքված N ______________ պայմանագրից բխող պրինցիպալի
(ամիսը, ամսաթիվը, տարեթիվը)          (պայմանագրի համարը) 


 
պարտավորությունների (այսուհետ` երաշխավորված պարտավորություններ) կատարման ապահովում։
 
	2. Երաշխիքով ____________________________(այսուհետ` երաշխիք տվող անձ) 
(երաշխիք տվող բանկ, այլ վարկային հաստատություն 
կամ ապահովագրական կազմակերպություն)


 
	անվերապահորեն պարտավորվում է բենեֆիցիարի` սույն երաշխիքով սահմանված կարգով և ժամկետում ներկայացված պահանջով (այսուհետ` պահանջ) բենեֆիցիարին վճարել 
____________ (_____________) ________________________ (այսուհետ`  
(գումարը՝ թվերով) (գումարը՝ տառերով)         (դրամ կամ այլ արժույթ)


 
	երաշխիքի գումար)` պահանջն ստանալուց հետո
	_____________ (_______________) 
  (օրերը` թվերով)        (օրերը` տառերով)


 
աշխատանքային օրվա ընթացքում։ Վճարումը կատարվում է բենեֆիցիարի
 
	____________________________ բանկում բացված 
(բանկի անվանումը)
	__________________________ 
    (բանկային հաշվի համարը)       


 
բանկային հաշվին փոխանցման միջոցով։
3. Սույն երաշխիքն անհետկանչելի է։ 

4. Սույն երաշխիքից բխող բենեֆիցիարի` երաշխիքի գումարի վճարումը պահանջելու իրավունքը կարող է փոխանցվել այլ անձի երաշխիք տվող անձի գրավոր համաձայնության դեպքում։
5. Երաշխիքը գործում է ________________ մինչև ______________ ներառյալ։  
            (ամիսը, ամսաթիվը, տարեթիվը) (ամիսը, ամսաթիվը, տարեթիվը) 

6. Բենեֆիցիարը պահանջը ներկայացնում է երաշխիք տվող անձին գրավոր ձևով։ Պահանջին կից ներկայացվում են հետևյալ փաստաթղթերը՝
1) _____________________________________________________________

2) _____________________________________________________________

3) _____________________________________________________________։
 
	7. Երաշխիք տվող անձը բենեֆիցիարի կողմից ներկայացված
պահանջը և կից փաստաթղթերն ստանալուց հետո առավելագույնը
	 
__________ (______________)
(օրերը` թվերով) (օրերը` տառերով)


աշխատանքային օրվա ընթացքում քննարկում է ներկայացված պահանջը և կից փաստաթղթերը` սույն երաշխիքի պայմաններին դրանց համապատասխանությունը պարզելու համար։
8. Այն դեպքում, երբ բենեֆիցիարը ներկայացրել է սույն երաշխիքի պայմաններին համապատասխանող պահանջ և կից փաստաթղթեր, իսկ երաշխիք տվող անձը երաշխիքով սահմանված ժամկետում չի վճարում երաշխիքի գումարն ամբողջությամբ, ապա բենեֆիցիարն իրավունք ունի երաշխիք տվող անձի բանկից պահանջելու երաշխիք տվող անձի հաշվից իրեն վճարել երաշխիքի գումարը` ներկայացնելով սույն երաշխիքի իր օրինակը։ 

9. Այն դեպքում, երբ բենեֆիցիարը ներկայացրել է սույն երաշխիքի պայմաններին համապատասխանող պահանջ և կից փաստաթղթեր, իսկ երաշխիք տվող անձը երաշխիքով սահմանված ժամկետում չի վճարում երաշխիքի գումարն ամբողջությամբ, այդ թվում` երբ բենեֆիցիարի կողմից սույն երաշխիքի 8-րդ կետում ամրագրված իր իրավունքից օգտվելու դեպքում` երաշխիք տվող անձի բանկային հաշվում առկա չեն բավարար միջոցներ, ապա երաշխիք տվող անձը, իր պարտավորությունը չկատարելու կամ ոչ պատշաճ կատարելու համար բենեֆիցիարին վճարում է տուժանք՝ յուրաքանչյուր ուշացված օրվա համար՝ _______ չափով։ Ընդ որում, երաշխիքի գումարի վճարման իր պարտավորությունը չկատարելու կամ ոչ պատշաճ կատարելու համար երաշխիք տվող անձի պատասխանատվությունը չի սահմանափակվում երաշխիքի գումարով։
10. Երաշխիք տվող անձը մերժում է բենեֆիցիարի պահանջը, եթե`

1) պահանջը կամ կից փաստաթղթերը չեն համապատասխանում սույն երաշխիքի պայմաններին.

2) պահանջը ներկայացվել է երաշխիքով սահմանված ժամկետի ավարտից հետո։ 

11. Երաշխիք տվող անձը պահանջը մերժելու մասին որոշում ընդունելու դեպքում անհապաղ, բայց ոչ ուշ, քան նույն աշխատանքային օրը, մերժման մասին տեղեկացնում է բենեֆիցիարին։
12. Սույն երաշխիքի նկատմամբ կիրառվում են Հայաստանի Հանրապետության քաղաքացիական օրենսգրքի համապատասխան դրույթները։ 

13. Սույն երաշխիքի կապակցությամբ ծագող վեճերը ենթակա են լուծման Հայաստանի Հանրապետության օրենսդրությամբ սահմանված կարգով։ 

 
	Գործադիր տնօրեն _______________________ 

	 

	Գլխավոր հաշվապահ _____________________

	_____________________________

(ամիսը, ամսաթիվը, տարեթիվը)


,














ПРЛ/ВРЛ





Много-позиционная система


(АЗН-В)








MONA








SDP








SNET








FDP





Внутренние пользователи (рабочие места)








Пеленгатор








FDPD








SDP








MTCD





Внутренние пользователи


 (CWP)











MONA








SNET
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